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1. Wstep

1.1 Jak korzystac z urzadzenia G7 Farmnavigator

Dziekujemy za wybor urzadzenia G7 Farmnavigator firmy AvMap
Umozliwia ono:

- mapowanie pol;

- konfiguracje i zapisywanie maszyn rolniczych;

- tworzenie linii nawigacyjnych dla swoich czynnosci;

- zapisywanie wszystkich czynnosci wykonywanych na polu;

- konfiguracje opryskiwacza i sterowanie sekcjami bezposrednio na wyswietlaczu podczas
opryskéw;

- automatyczne sterowanie sekcjami, po podtgczeniu kompatybilnego urzgdzenia do G7
Farmnavigator;

- importowanie i eksportowanie zadan i oglgdanie ich w Google Earth™.

- poditgczanie zestawu automatycznego kierowania, aby w petni wykorzysta¢ mozliwosci
kierowania pojazdem;

- zapisywanie potozenia przeszkdd na obszarze roboczym;

- podtgczanie kamery i sterowanie nig z wyswietlacza G7 Farmnavigator;

- uzywanie urzgdzenia Terrestrial Navigator (tylko w modelu G7 Plus Farmnavigator, zwanego
dalej G7 Plus);

- odbieranie korekt RTK za posrednictwem klienta NTRIP ( G7 Plus, G7 1SO);

- uzywanie funkcji kompensacji podtoza;

- podtgczanie urzadzenia ISOBUS (z zestawem ISO lub G7 I1SO).

1.2 Polaczenia elektryczne

Urzadzenie G7 Farmnavigator jest wyposazone we wspornik i okablowanie ze ztgczami, co zapewnia
fatwy i bezpieczny montaz na ciagniku. Wigzka przewodow jest wyposazona w bezpiecznik
ochronny 2A.Napigcie zasilania musi miesci¢ sie w zakresie 10-35 V DC. Nalezy postepowac
zgodnie z instrukcjami zawartymi w opakowaniu.

P5 PIN-OUT
PIN n° Funkcja
5 6rer1 2 GPS TX
I O] P5 == GPS 3 |GPSRX
=15 glel5
4 GPS VCC
1 6e7 1 5 | GPS GND
l P4 » Kontrol
—: ”[Eél“ 5 oreler P4 PIN-OUT
PIN n° Funkcja
5 67 1 Gene 2 | URZADZENIE 2 TX
ryczne
0 ”[Eél“ 5 P3 =3 urzadz. 3 | URzADZENIE 2 RX

5 URZADZENIE 2 GND

P3 PIN-OUT
PIN n° Funkcja
P2 2 |URZADZENIE 1 TX

EVWVS+_) Zasilanie 3 |URZADZENIE 1 RX
4 | URZADZENIE 1 VCC

UZIEMIENIE
URZADZENIA 1

ALARM ZEWNETR-
ZNY

Rysunek 1.2 - Potgczenia elektryczne
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1.3 Jak zainstalowaé¢ antene Turtle Smart

Opisana ponizej procedura odnosi sie do anteny Turtle Smart, poniewaz jest ona w catosci
produkowana przez AvMap i jest najczestszym typem anteny uzywanym przez naszych klientow.
(W razie potrzeby uzyskania wyjasnien dotyczacych instalacji anten innych firm prosze zwrdci¢ sie
do dziatu pomocy).

Antena Turte Smart jest wyposazona w trzy magnesy, przy pomocy ktoérych mozna jg szybko
zainstalowa¢ na powierzchni o wtasciwosciach ferromagnetycznych.

1.3.1 Jak podigczy¢ antene Turtle Smart do G7 Farmnavigator

Antena Turtle Smart jest wyposazona w 9-stykowy kabel szeregowy, ktéry przekazuje dane i dostarcza
zasilanie miedzy urzadzeniem G7 Farmnavigator a anteng Turtle Smart.

Wylgczy¢ urzgdzenie i podtgczy¢ 9-pinowy kabel szeregowy do kabla znajdujgcego sie na wsporniku,
oznaczonego jako ,GPS Antenna”.

1.3.2 Potozenie anteny — 0$ poprzeczna

Antena musi znajdowac sie doktadnie w Srodku ciggnika. Doktadnie odmierzy¢ doktadny srodek
ciggnika, aby okresli¢ o$ srodkowa.

TAK NIE

Tabela 1.3.2 — Jak zainstalowac antene — O$ poprzeczna

1.3.3 Potozenie anteny — o$ podtuzna

Zaleca sie umieszczenie anteny jak najblizej przednich osi kierowanych.

TAK NIE

Tabela 1.3.3 — Jak zainstalowa¢ antene — O$ podfuzna
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1.3.4 Potozenie anteny — wysokos¢

Wplyw wysokosci anteny nalezy wzig¢ pod uwage w przypadku prac na stromych zboczach.

W takich przypadkach zaleca sie zainstalowanie anteny z przodu ciggnika w celu zmniejszenia
btedu pochylenia i oscylaciji.

We wszystkich innych przypadkach (prace na réwnym podtozu) antena moze by¢ umieszczona na
gorze ciggnika.

Nachylenie Ptasko

Tabela 1.3.4 — Jak zainstalowac antene — Wysoko$c¢

1.3.5 Potozenie anteny — orientacja

Jezeli stosuje sie antene z kompensacja terenu, kluczowa jest orientacja anteny w stosunku do
kierunku jazdy pojazdu. W przypadku produktéw FARMNAVIGATOR orientacja jest okreslona
potozeniem ztgcza antenowego i musi by¢ przeciwna do kierunku jazdy pojazdu. Szczegdtowe
informacje mozna znalez¢ w instrukcji dotgczonej do opakowania anteny

-

Rysunek 1.3.5.a Jak zainstalowac antene - Orientacja

1.4 Wiaczanie urzadzenia

Przed witgczeniem G7 Farmnavigator nalezy upewni¢ sie, ze wys$wietlacz jest podtgczony do
uchwytu. Sprawdzi¢, czy: wspornik jest mocno przymocowany do ciggnika, a kabel zasilajgcy jest
podtgczony do gniazda 12 V.
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Rysunek 1.4.a — Wigczanie wyswietlacza
1. Nacisng¢ i przytrzymac przez 2 do 3 sekund przycisk znajdujacy sie w prawym gérnym rogu
wyswietlacza.
2. Gdy urzadzenie bedzie wigczone, na ekranie pojawi sie logo.
3. Po zakonczeniu tadowania na ekranie pojawi sie sekcja ostrzegawcza. Prosze przeczytaé
uwaznie i nacisng¢ OK, aby zaakceptowac i kontynuowaé. otworzy¢ menu gtéwne.

UWAGA: przy pierwszym wigczeniu urzadzenia nalezy wybra¢ jezyk.

Aby wylaczy¢ wyswietlacz:

1. Nacisnag¢ i przytrzymac przycisk zasilania przez 2 do 3 sekund.

2. Nacisng¢ ,TAK”, aby wytgczy¢ urzadzenie.
Jesli nie mozna normalnie wigczyC/wytgczy¢ urzadzenia, mozliwe jest zresetowanie G7
Farmnavigator. Przycisk resetowania znajduje sie na lewo od przycisku zasilania, pod plastikowg
ostona.

Rysunek 1.4.b — Resetowanie urzgdzenia

Jak zresetowac urzadzenie:
1. Nacisng¢ przycisk.
2. Poczeka¢ na zresetowanie urzadzenia.

UWAGA: zresetowanie urzadzenia moze spowodowac utrate danych.
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1.5 Jak korzysta¢ z wyswietlacza dotykowego

G7 Farmnavigator jest wyposazony w wysSwietlacz dotykowy, ktéry umozliwia wykonywanie
okreslonych czynnosci za pomocg palcéw.

Dotknaé ekranu, aby wybrac przycisk z menu.

Przesung¢ palec, aby przewing¢ menu lub strony.

Przesung¢ palce blizej siebie lub dalej od siebie, aby powigkszy¢ lub pomniejszy¢
pole.

Dotkna¢ ekranu dwoma palcami jednoczesnie, aby obréci¢ pole.

Tabela 1.5 — Gesty i ruchy ekranu dotykowego
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2. Menu gtéwne i podstawowe operacje

Ponizej przedstawiamy podstawowe operacje tworzenia nowego zlecenia, ustawienia systemowe,
tworzenie nowego narzedzia i metody pracy.

Rysunek 2.0 - Menu gtéwne

2.1 Baza danych

Rysunek 2.1 — Menu BAZY DANYCH
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Funkcje urzadzenia Farmnavigator sg przeznaczone do zapisywania i precyzyjnego organizowania
wszystkich informaciji dotyczacych kazdego poszczegdlnego zadania. Zaleca sie wprowadzanie danych
od samego poczatku, aby w petni wykorzysta¢ wszystkie zalety tej technologii.

Za pomocg menu BAZY DANYCH mozna zarzgdzaé wszystkimi danymi (wstawianie, wizualizacja, edycja,
eliminacja, eksport).

2.1.1 Operatorzy

MozZliwe jest zapisanie wszystkich imion i nazwisk OPERATOROW.
1. Wybra¢ ,Dodaj nowego”.
2. Wpisa¢ imig i nazwisko oraz wybrac¢ ,OK”.
3. Klikng¢ zielong strzatke w lewym gérnym rogu ekranu, aby wréci¢ do poprzedniej strony.

Rysunek 2.1.1.a— Dodawanie nowego operatora

10 G7 Farmnavigator — Instrukcja obstugi



Rysunek 2.1.1.b — Imie i nazwisko kierowcy

Rysunek 2.1.1.c — Lista kierowcow

2.1.2 Rolnicy

Niezbedne jest zapisywanie imion i nazwisk ROLNIKOW. ROLNICY odnoszg sie do wszystkich klientéw
lub wiascicieli gruntéw. Jezeli firma jest wiascicielem wszystkich uprawianych gruntéw, w rubryce ROLNICY
nalezy wpisa¢ nazwe firmy.
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1. Wybra¢ ,,Dodaj nowego”;
2. Wpisa¢ nazwe i wybraé ,OK”;
3. Klikng¢ zielong strzatke w lewym gérnym rogu ekranu, aby wréci¢ do poprzedniej strony.

Rysunek 2.1.2 — Lista rolnikow

2.1.3 Pola

Rysunek 2.1.3 — Lista pol zwigzanych z rolnikami lub innymi
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Mozliwe jest zebranie i zapisanie wszystkich uprawianych lub wymagajgcych uprawy gruntéw. POLA sg
powigzane z ROLNIKAMI:

1. Wybra¢ nazwe rolnika;

2. Wybra¢ ,Dodaj nowe”;

3. Wpisa¢ nazwe i wybra¢ ,,OK”;

4. Klikna¢ zielong strzatke w lewym gérnym rogu ekranu, aby wréci¢ do poprzedniej strony.

2.1.4 Produkty

G7 Farmnavigator pozwala na stworzenie listy produktéw i zapisanie ich wykorzystania po kazdym
dziataniu.

1. Wybra¢ ,Dodaj nowe”;

2. Wpisac¢ nazwe i wybra¢ ,,OK”;

3. Klikng¢ zielong strzatke w lewym gérnym rogu ekranu, aby wréci¢ do poprzedniej strony.

Rysunek 2.1.4 — Lista produktow

2.1.5 Zadania

Zadania sa tworzone automatycznie zgodnie z procedurami opisanymi ponize;.
2.1.6 Maszyny

Na stronie MASZYNY mozna utworzy¢ i skonfigurowac wszystkie maszyny, ktére bedg uzywane
z G7 Farmnavigator.

1. Wybra¢ ,,Dodaj nowe”;

2. Wpisac¢ nazwe i wybra¢ ,,OK”;
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Rysunek 2.1.6.a — menu MASZYNY

Rysunek 2.1.6.b — Nazwa maszyny

3. Jesli aktywne, wybrac typ sterownika zewnetrznego. Wybrac ,Brak kontroli sekcji’, aby uzy¢
maszyny bez kontroli sekciji.

14
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Rysunek 2.1.6.c — Podfgczenie zewnetrznej jednostki sterujgcej

Rysunek 2.1.6.d — Ustawianie maszyn

4. Wybra¢ ,, Typ moc. i przesuniecie”.

5. Jesli maszyna jest zamontowana, klikng¢ ,ZAWIESZANY TYLNY”.

- ,Przesuni. 1” oznacza odlegto$¢ miedzy osig tylng a punktem obstugi maszyny.

- Przesunigcie 2 odnosi sie do ewentualnej niewspotosiowosci miedzy narzedziem a Srodkiem
ciggnika.

15
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Rysunek 2.1.6.e — Maszyna mocowa z tytu

Rysunek 2.1.6.f — Mocowanie ciggniete

6. W przypadku maszyny ciggnionej wybrac¢ ,CIAGNIONY”.

- ,Przesuni. 1” jest odlegtoscig miedzy tylng osig a zlgczem.

- ,Przesuni. 2" oznacza odlegto$¢ miedzy ztgczem a punktem pracy maszyny.

- ,Przesuni. 3" odnosi sie do mozliwej niewspotosiowosci miedzy maszyng a $rodkiem ciggnika.

16

G7 Farmnavigator — Instrukcja obstugi



7. Klikng¢ zielong strzatke w lewym gérnym rogu ekranu, aby wréci¢ do poprzedniej strony.
8. Wybra¢ ,Rodzaj zadania”, aby wprowadzi¢ rodzaj pracy wykonywanej przez maszyny.

Rysunek 2.1.6.g — Gtéwna funkcja maszyny

Rysunek 2.1.6.h — Ustawienie szeroko$ci roboczej
9. Wybra¢ ,Szerokos$¢ robocza”, wpisac szeroko$¢ maszyny i wybra¢ ,,OK”.
10. Wybrac¢ ,Min. promien skretu” i wprowadzi¢ warto$¢ promienia skretu wskazang w dowodzie
rejestracyjnym ciggnika i wybraé ,OK”.

17

G7 Farmnavigator — Instrukcja obstugi



Rysunek 2.1.6.j — Ustawienie minimalnego promienia skretu ciggnika

11. Dotkng¢ ,Zakres predkosci roboczej”, jezeli chodzi o aktywacje lub brak aktywacji zmiennego
koloru obrabianego obszaru w zaleznosci od predkosci roboczej. Ta opcja jest bardzo
przydatna do sprawdzenia prawidlowego zakresu predkosci roboczej. Aby aktywowac
funkcje, nalezy dotkna¢ ,WLACZ”, a nastepnie zdefiniowac dolng i gérng granice. Ponizej
dolnej granicy kolor obszaru bedzie zétty, a nie zielony. Powyzej gérnej granicy kolor obszaru
bedzie niebieski, a nie zielony.

Rysunek 2.1.6.k — Aktywacja i definicja predkosci roboczych
12. Wybraé ,OK” w prawym gérnym rogu, aby potwierdzic.

18
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Wszystkie potrzebne informacje sg teraz wprowadzane. Z menu bazy danych zawsze mozna dodawac,
edytowac¢ i usuwac¢ wprowadzone informacje.

Rysunek 2.1.6.1 — Lista zapisanych narzedzi
2.2 Nowe zadanie

Aby utworzyé nowe zlecenie w trybie szybkim, tzn. bez wprowadzania wszystkich parametréw
roboczych i rozpoczg¢ prace z danym zleceniem:
1. Wybra¢ ,ROZPOCZNIJ NOWE ZADANIE”.

Rysunek 2.2.a — Strona rozpoczecia nowego zadania
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2. Wybra¢ maszyne z wiersza ,MASZYNY”, dotykajac zielonej strzatki w dot.

Rysunek 2.2.b — Wykaz maszyn

3. Wybra¢ nazwe maszyny.
4. Wybra¢ ,OK”, aby przejs$¢ do strony zadania.

Rysunek 2.2.c — Strona zadania

20
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Rysunek 2.2.d — Wybér typu zadania

5. Wybraé¢ ,A-B”, aby rozpoczg¢ zadanie.
6. Wybra¢ rodzaj linii nawigacyjnych, np. linie rownolegte A-B.

Linie réwnolegte A-B
Wybra¢ ten symbol, aby pracowac¢ z liniami rownolegtymi A-B.

Tabela 2.2.a — Linie proste A-B

- Wybra¢ symbol, aby zapisa¢ punkt A.
- Przejechac¢ kilka metréw na wprost, aby zapisa¢ punkt B.

21
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Rysunek 2.2.e — Linie réwnolegte

7. Teraz tworzone s3 linie A-B.
8. Aby utrzymac prawidlowg trajektorie pojazdu, nalezy kierowaC sie zaréwno kierunkiem linii
wyswietlanym na gérze strony, jak i kursorem prowadzacym.

Odlegtosé

Odlegtos¢ miedzy ciagnikiem a linig A-B. Zielony
kursor wskazuje sposéb obracania kierownica w
celu skorygowania trajektorii.

Inteligentny kursor

Inteligentny kursor jest wyposazony w dwie linie.
Pomaga uzytkownikowi utrzymac ciggnik w linii
zgodnej z kierunkiem linii nawigacyjnej A-B.

Tabela 2.2.b — Odlegtosc od linii i inteligentnego kursora
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2.3 Kontynuuj ostatnig prace

G7 Farmnavigator umozliwia kontynuowanie ostatniego zadania, uzyskujac do niego dostep bezposrednio
z Menu Gtéwnego:

1. Wybra¢ ,KONTYNUUJ OSTATNIE ZADANIE” z menu giéwnego.

2. Ta strona pokazuje wszystkie informacije o ostatnim zadaniu. Wybra¢ ,OK”, aby potwierdzic.

Rysunek 2.3.a — Menu gtéwne — Kontynuowanie ostatniego zadania

Rysunek 2.3.b — Strona potwierdzenia ostatniego zadania

3. Projekt zostanie zatadowany. Teraz mozliwe jest kontynuowanie zadania.
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Rysunek 2.3.c — Podglad ostatniego zadania i ostatniej pozycji
2.4 Ustawienia

Z menu ,USTAWIENIA” mozna uzyskac¢ dostep do réznych ustawien, parametréw i dostosowan.

2.4.1 Satelity

Ta strona umozliwia sprawdzenie stanu satelitéw i zmiane ustawien odbiornika GNSS. Ustawienia
GNSS moga sie rézni¢ w zaleznosci od typu GNNS, dlatego menu moze wygladac inaczej w zaleznosci
od typu.

Rysunek 2.4.1.a — Strona konfiguracji satelitow
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Tutaj mozna znalez¢ rézne ustawienia dla satelitow:

1. ODBIORNIK GNSS
Tutaj mozna znalez¢ model i wersje firmware odbiornika podigczonego do portu ,Antena GPS”.

2. INFORMACJE O SATELITACH

Mozna tu znalez¢ informacje obliczone przez odbiornik, mape z pozycja satelitéw oraz, w przypadku
odbiornikow RTK, zaznaczone sg Wiek (opdznienie w stosunku do ostatniej korekty RTK), Baza ID
(numer identyfikacyjny bazy RTK) i Przewid. btgd (szacowany btagd pozycjonowania w metrach).

Rysunek 2.4.1.b — Szczegdtowe informacje o satelitach

Dla prawidtowego dziatania wiekszos$¢ satelitbw musi by¢ w kolorze zielonym. W przeciwnym razie
nalezy odczeka¢ co najmniej 20 minut na otwartym polu i oczysci¢ anteneg z kurzu wilgotng szmatka.

3. SBAS
Satelity geostacjonarne, ktére zwiekszajg dokladno$é¢ odbiornikéw innych niz RTK. Zalecane
ustawienie AUTOMATYCZNE.

4. GLONASS
Rosyjskie satelity pozycjonujgce. Zalecane ustawienie ON.

5. GALILEO
Europejskie satelity pozycjonujgce. Zalecane ustawienie ON.

6. BEIDOU
Chinskie satelity pozycjonujgce. Ustawienie WELACZONE zalecane dla odbiornikéw RTK, ustawienie
WYLACZONE zalecane dla odbiornikéw innych niz RTK.
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7. MINIMALNA PREDKOSC

Warto$¢ ta powinna byé zmieniona na nizszg w poblizu 0 km/h tylko wtedy, gdy uzywane sa
odbiorniki RTK. UWAGA: Nie nalezy zmienia¢ tego parametru, chyba ze po potwierdzeniu ze strony
pomocy techniczne;j.

8.POLOZENIE ANTENY
Przeczytac pkt. 2.4.1.1

9. KOMPENSACJA TERENU
Kompensacja podtoza jest wazng funkcja, ktéra pozwala wyeliminowa¢ btad z powodu nachylenia
ciagnika w dwoch osiach (goéra / dét, prawo / lewo).

Ta opcja jest zdecydowanie zalecana do prac na wzgérzach. Nalezy zwrdci¢ szczegolng uwage na
instalacje i ustawienia, wazne jest prawidtowe wykonanie ponizszych czynnosci:

- Prawidtowa orientacja anteny podczas instalacji

- Prawidlowe wpisanie wysokosci od podfoza w ustawieniach
W tym momencie kompensacje gruntu mozna przetaczy¢ z pozycji OFF na ON.
Widoczne sg wartosci w czasie rzeczywistym dla przechylu wzdtuznego (wznoszenie / opadanie)
i bocznego

Rysunek 2.4.1.c — Aktywacja kompensacji terenu, wyswietlacz przechytu wzatuznego i bocznego.

(prawo / lewo). Wartosci sg podawane w stopniach i w % nachylenia.

Zawsze zaleca sig kalibracje czujnika pochylenia. W tym celu ustawic ciggnik na idealnie ptaskiej
powierzchni. Nastepnie nacisng¢ przycisk ,Ustaw poziom zero”. W tym momencie wszelkie btedy
wynikajgce z instalacji, ktéra nie jest idealnie ptaska, zostang anulowane i zostanie przywrécona
nowa zerowa warto$¢ odniesienia w zakresie nachylenia i przechytu. Procedure te nalezy wykonywac
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za kazdym razem, gdy antena jest umieszczona w pojezdzie lub gdy pozycja jest zmieniana.

Rysunek 2.4.1.d — Kalibracja zerowania kompensacji terenu

10. KLIENT NTRIP
Klient NTRIP odnosi sie do technologii, ktéra pozwala na pobieranie precyzyjnych korekt dla anten
RTK z Internetu.

Rysunek 2.4.1.d — Konfiguracja dostepu klienta NTRIP
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Do prawidtowego funkcjonowania potrzebne sg:

- odbiornik RTK podtgczony do portu ,GPS Antenna”;

- aktywne potgczenie z Internetem:
- dla Turtle RTK > uzy¢ WiFi przez G7 Plus, G7 Iso;
- dla All in One RTK > potaczenie internetowe jest juz zintegrowane w odbiorniku;

- dostep do sieci korekcji RTK (lokalnej, regionalnej, prywatnej) — skontaktuj sie ze sprzedawca,
aby uzyska¢ wiecej informacji;

- prawidtowa pozycja, antena musi znajdowac sie w warunkach widocznosci (na zewnatrz).

Wprowadzi¢ dane dostepu do serwera w odpowiednich polach, a nastepnie nacisng¢ przycisk
Potacz. Gdy wszystkie warunki sg poprawne i zielone, pozycja RTK jest aktywna i wazna.
W przypadku, gdy jakikolwiek warunek pozostaje czerwony:
- ,Polaczenie internetowe”: sprawdzi¢ potgczenie Wi-Fi.
- ,Potaczenie z serwerem”: sprawdzi¢, czy adres serwera jest prawidtowy.
- ,Uwierzytelnianie”: sprawdz nazwe uzytkownika i hasto, zwré¢ uwage na wielkie litery.
- ,Status Fix”: antena nie znajduje si¢ na zewnatrz lub w pozycji wystarczajagcego odbioru
sygnatu.
- ,RTK”: jesli wszystkie inne punkty sg zielone, odczekac kilka minut lub przenie$¢ antene na
obszar o mniejszej liczbie przeszkéd (drzewa, budynki).

11. NMEA NA PORCIE GENERYCZNYM

Aktywujac te funkcje, komunikaty wprowadzane do portu ,ANTENY GPS” sg powtarzane na
,PORCIE GENERYCZNYM". Ta funkcja jest przydatna do przekazywania pozycji anteny do innych
urzadzen innych firm, wykorzystujac tylko jedng antene na ciggniku.

12. WYKRYWANIE ODWROTNE

Ta funkcja pozwala ocenié, czy ciggnik porusza sie w kierunku jazdy, czy do tytu. W przypadku
nieprawidtowego wykrycia kierunku jazdy nalezy wybra¢ na ekranie ,Run forward” (jazda do
przodu), aby przywrécié prawidtowe dziatanie.

2.4.2 Pozycja anteny GPS na ciggniku

Parametr ten odnosi sie do potozenia anteny GPS wzgledem tylnej osi ciggnika.
1. Wprowadzi¢ doktadnie warto$¢ odlegtosci i wybraé ,NAPRZOD”, jesli antena znajduje sie przed
osig. Wybra¢ ,\WSTECZ”, jesli znajduje sie za osig tylna.
2. Wprowadzi¢ wysoko$¢ anteny od ziemi. Wysoko$¢ mierzona jest poprzez umieszczenie ciggnika
na ptaskiej powierzchni. Odniesieniem dla anteny jest kolorowa gumowa krawedz.
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Rysunek 2.4.2 — Strona konfiguracji pozycji anteny

2.4.3 Prowadzenie (w modelach G7 Plus i G7 Iso)

Menu Prowadzenie umozliwia dostep do ustawien urzadzenia G7 Farmnavigator, gdy jest ono podtgczone
do systemu automatycznego kierowania.
1. Wybra¢ ,USTAWIENIA” > Prowadzenie”.

Rysunek 2.4.3 — Strona konfiguracji prowadzenia
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Na tej stronie mozna znalez¢:

- ECU INFO: informacja o sterowniku ECU-S1 podtaczonym do G7 Farmnavigator.
- PROWADZENIE: moZliwe jest otwarcie zaawansowanych ustawien menu automatycznego
kierowania
UWAGA: ta funkcja jest zastrzezona dla doswiadczonych uzytkownikéw. Nieprawidiowa konfiguracja
prowadzi do nieprawidtowego dziatania systemu automatycznego kierowania.
- KROK PRZESUNIECIA: mozliwe jest skonfigurowanie domysinej wartosci przemieszczenia dla
funkciji ,Przesun”.
- ZSYNCHRONIZUJ PRACE START/STOP: ustawi¢ te funkcje na “ WLACZ” i wybra¢ przycisk
automatycznego kierowania, aby rozpocza¢ kolorowanie obrabianego obszaru.

2.4.41SOBUS

Za pomoca menu ISOBUS mozna aktywowa¢ lub dezaktywowaé interakcje miedzy urzadzeniem
G7 Farmnavigator a urzagdzeniem ISOBUS.

Rysunek 2.4.4.a — ISOBUS aktywne, niepodtgczone

Do prawidtowego funkcjonowania potrzebne sa:
- Narzedzie ISOBUS prawidtowo okablowane i podtgczone do ciggnika
- G7 Iso lub G7 Plus / Ezy z zestawem Iso
- Podtgczenie kabla G7 i ISOBUS kablem
- Licencja na korzystanie z aktywowanego TERMINALA WIRTUALNEGO (lub tryb prébny)

Aktywujac funkcje ISOBUS, G7 rozpoczyna komunikacje z narzedziem.

Podczas pierwszego tgczenia sie z nowym narzedziem, interfejs graficzny implementacji (pula
obiektéw) musi zostaé pobrany.
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UWAGA: nie przerywac tej procedury. Pierwsze potagczenie moze potrwac kilka minut.

Rysunek 2.4.4.b — Pobieranie obiektéw ze sprzetu ISOBUS

Pod koniec pobierania (co zdarza sie tylko przy pierwszym potaczeniu), strona Wirtualny Terminal
jest dostepna.

Rysunek 2.4.4.c — Wirtualny terminal ISOBUS
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Gdy funkcja TERMINALA WIRTUALNEGO jest aktywna i dziata, na stronie roboczej wyswietlana
jest nowa ikona ,VT". Wybierajgc symbol VT, mozesz fatwo przetaczy¢ sie ze strony pracy na strone
Wirtualnego terminala ISOBUS.

Rysunek 2.4.4.d — Symbol VT na stronie roboczej

2.4.5 Prowadzenie

Z menu Prowadzenie mozna aktywowaé niektore funkcje, ktére wspotpracuja podczas jazdy
(recznej lub automatycznej).

1. Amplituda przemieszczenia

Okresla minimalne przesunigcie, ktére jest wykonywane na prowadnicy przy uzyciu funkcji
PRZESUN

2. Alarm graniczny

Aktywacja tej funkcji powoduje, ze podczas jazdy, przy zblizaniu sie do skraju pola, wyswietlany jest
komunikat wizualny i dZwiekowy. Aby funkcja ta dziatata prawidtowo, nalezy przy rozpoczeciu pracy
koniecznie wybra¢ pole lub zdefiniowa¢ krawedz pola.

Rysunek 2.4.5 — Prowadzenie
3. START/STOP NA PORCIE GENERIC
Po wiaczeniu tej funkcji mozliwe jest podtgczenie maszyny / ciggnika do G7 za posrednictwem
,PORTU GENERYCZNEGOQO”. Mozna wykorzysta¢ pin 2 i pin 3 portu jako dwustanowe wejscie
sygnatu logicznego, tzn.
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Otwarte / zamkniete zgodnie z tym schematem:
- Otwarty obwdd miedzy pin2 i pin3 = stan otwarty = stan STOP = kolorowanie wytgczone
- Zamkniety obwdd miedzy pin2 i pin3 = stan zamkniety = stan START = aktywowane
kolorowanie
Dlatego kolor obrabianego obszaru zmienia sie wraz ze zmianami stanu obwodu.

4. SYNCHRONIZUJ AUTOGUIDE Z PORTEM GENERYCZNYM

Jak opisano w poprzednim punkcie, funkcja ta, oprécz aktywacji/dezaktywaciji kolorystyki, umozliwia
réwniez aktywacje i dezaktywacje automatycznej nawigacji. Praktyczny przyktad: opuszczajgc
podnosnik z siewnikiem, automatycznie wigcza sie automatyczna nawigacja. Podniesienie
podnosnika na uwrociu powoduje samoczynne wytgczenie automatycznej nawigaciji.

2.4.6 Uklad ekranu roboczego

Menu Ukiad ekranu roboczego pozwala na edycje widoku mapy.
1. Wybra¢ > ,USTAWIENIA” >, Uktad ekranu roboczego”.
- WIDOK MAPY: wybra¢ 2D, aby uzyskac widok z géry lub 3D, aby uzyskac¢ widok perspektywiczny.
- TLO DZIENNE: umozliwia zmiane koloru tta mapy.
- SIATKA SKALI: pozwala na stworzenie siatki na tle. Mozliwe jest skonfigurowanie rozmiaru siatki
recznie.
UWAGA: orientacja siatki zawsze odnosi sie do geograficznej pétnocy.

Rysunek 2.4.6 — Strona konfiguracji uktadu ekranu roboczego

2.4.7 Jednostki miary

Mozliwe jest skonfigurowanie jednostki miary dla obszaru, predkosci i odlegtosci:
1. Wybra¢ ,USTAWIENIA” >, Jednostki".
2. Wybra¢ jednostke, ktdrg chcesz zmodyfikowac.
3. Wybra¢ zgdang jednostke miary.
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Rysunek 2.4.7 — Jednostki miary

2.4.8 Preferencje uzytkownika

Rysunek 2.4.8 — Strona preferencji uzytkownika

Mozliwe jest konfigurowanie i edytowanie preferenciji uzytkownika:
1. Wybra¢ ,USTAWIENIA” > Preferencje uzytkownika”.
2. Wybrac¢ preferencig, ktéra ma by¢ zmieniona i dotkng¢ strzatki, aby ja zmienic.
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2.4.9 Zdalne sterowanie

Menu zdalnego sterowania umozliwia konfiguracje dostarczonego pilota.
1. Wybra¢ ,USTAWIENIA” > Zdalne sterowanie”

Rysunek 2.4.9.a — Strona ustawien pilota zdalnego sterowania

Pilot umozliwia szybki dostep do gtéwnych funkciji, takich jak otwieranie menu gtéwnego, uruchamianie
lub wstrzymywanie zadan, wigczanie lub wytgczanie systemu automatycznego kierowania, umieszczanie
znaku na mapie (na przeszkodach, na okreslonych punktach itp.).
Aby podiaczy¢ pilota, nalezy upewni¢ sie, ze znajduje sie on w zasiegu kilku metréw od urzgdzenia G7
Farmnavigator i wiozy¢ baterie. Nastgpnie:

1. Wybra¢ ,USTAWIENIA” > Zdalne sterowanie.

2. Wybra¢ ,ODBIORNIK ZDALNEGO STEROWANIA” i nacisnij ,WEACZ”, aby go wigczy¢.

3. Wybraé ,PIN” i wprowadzi¢ kod PIN podany z tytu pilota.

-

Rysunek 2.4.9.b — Zdalne sterowanie

4. Nacisngé srodkowy przycisk (strzatka nawigacyjna) pilota, aby potgczy¢ wyswietlacz z pilotem. Po
pofaczeniu wybra¢ ,INFORMACJE NT. ZDALNEGO STER.”, aby sprawdzi¢ status potgczenia, stan baterii
i wersjg oprogramowania.
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Funkcje przyciskéw zdalnego sterowania moga by¢ uzywane tylko na stronie zadania. O szczegdtach:

I\Nn:(r:]i:nqé aby otworzy¢ menu e Wstecz
. ’ Nacisng¢, aby wrdci¢ do poprzedniej strony.
gtéwne.
Cykl .
o . Zaznaczenie
Jesli !@mera Jest posjlqczona, ° Nacisng¢, aby zaznaczy¢ przeszkode na
wybrac¢ jg, aby otworzyé podglad mapie
kamery. pie.
Start/Stop Ustawienia

Nacisng¢, aby rozpoczgc/
zatrzymac kolorowanie
opracowanego obszaru na
mapie.

Nacisng¢, aby otworzy¢ strone
z ustawieniami.

Pokretto powigkszania/
pomniejszania

Za pomoca bocznego koétka
mozna powigkszy¢ lub

Sterowanie przesunigciem

Umozliwia on przesuniecie linii nawigacyjnej
poprzez przesunigcie pilota w prawo lub

w lewo.

pomniejszy¢ mape.

Tabela 2.4.9 — Funkcje zdalnego sterowania

2.4.10 Lacznosé bezprzewodowa (w modelach G7 Plus i G7 Iso)

Urzadzenie G7 Farmnavigator jest wyposazone w tgcznosé bezprzewodowg i mozna je podtgczy¢ do
hotspotu Wi-Fi. A specjalne menu umozliwia konfiguracje sieci WiFi.

1.

Wybra¢ ,USTAWIENIA” > Wi-Fi”.

2. Wybra¢ ,WLACZ”, aby rozpoczg¢ wyszukiwanie dostepnych sieci.
3. Wybra¢ sie¢, z ktérg chcemy sie potagczyc.
4. Wybrac¢ ,Hasto”, aby wprowadzi¢ kod PIN.
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5. Poczeka¢ chwile i potwierdzi¢ potgczenie. Wybra¢ nazwe sieci, aby sprawdzi¢
6. Wybra¢ ,ZAPOMNIJ”, aby wytgczy¢ automatyczne potgczenie Wi-Fi.

Rysunek 2.4.10 — strona konfiguracji Wi-Fi

2.4.11 Zdalny dostep (w modelach G7 Plus i G7 Iso)

Zainstalowa¢ aplikacje Mirror Control, aby sterowa¢ G7 Farmnavigator za pomocg smartfona lub
tabletu. Ta aplikacja umozliwia korzystanie z wySwietlacza urzadzenia z systemem Android lub Apple
tak, jakby to byt wyswietlacz G7 Farmnavigator.

Rysunek 2.4.11 — Strona konfiguracji Mirror Control
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Potgczenie G7 Farmnavigator ze smartfonem lub tabletem przez sie¢ WiFi jest mozliwe tylko wtedy, gdy
G7 Farmnavigator i smartfon lub tablet sg podtgczone do tego samego routera.
1. Wybra¢ ,USTAWIENIA” > ,Zdalny dostep” > Mirror Control > WLACZ.

2.4.12 Informacje o systemie

Rysunek 2.4.12 — Strona informacji o systemie
Ta strona zawiera podsumowanie wszystkich informacji o urzadzeniu. Po prawej stronie znajduja sie cztery
przyciski.
Modele WiFi umozliwiajg automatyczne wyszukiwanie aktualizacji oprogramowania poprzez wybranie
przycisku ,Sprawdz aktualizacje”.
Aby sprawdzi¢ aktualizacje, nalezy podigczy¢ urzgdzenie do sieci Wi-Fi.
1. Wybra¢ ,USTAWIENIA” > ,Informacja o systemie”
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3. Ekran zadania

Strona ,Zadania” zawiera wszystkie informacje i funkcje potrzebne podczas wykonywania zadania.

Rysunek 2.4 — Strona gtéwna zadania

3.1 Aktualne informacje o zadaniu

3.1.1 Nazwa zadania

Nazwy zadan i maszyn sg widoczne w lewym gérnym rogu strony. Aby uzyskaé bezposredni
dostep do szczegodtowych informaciji na temat Panstwa pracy, nalezy klikngé ,,i”.

Opis nazwy pliku i maszyny

Tabela 3.1.1 — Nazwa zadania

3.1.2 Podtaczone urzadzenia

W prawym gérnym rogu ekranu znajduja sie symbole identyfikujgce typ urzadzen podigczonych do
G7 Farmnavigator.

Urzadzenia podigczone do G7 Farmnavigator

Podtgczony i dziatajgcy pilot zdalnego sterowania
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Potgczone i dziatajgce Wi-Fi

Podtgczone i witaczone urzgdzenie zewnetrzne innego
producenta do automatycznego sterowania sekcjami

Automatyczne kierowanie podtaczone i wtgczone do sterowania
kierownicg

Iﬁ’ Odbiornik z aktywng kompensacjg gruntu. Pozycja jest
_— korygowana zgodnie z nachyleniem.

Tabela 3.1.2 — Podtgczone urzgdzenia

3.1.3 Precyzja anteny i odbi6r

W lewym dolnym rogu strony mozna zobaczy¢ stan odbioru i precyzji anteny podtaczonej do G7
Farmnavigator.

Opis stanu odbioru anteny i jakosci sygnatu

Rysunek 3.1.3.a — Odbior anteny i stan precyzji

Istnieja rézne poziomy dokfadnosci anteny:

RTK FX Doktadnos$¢ centymetréw, maksymalny mozliwy poziom precyzji.

RTK FT Doktadnos$¢ do decymetréw, bardzo wysoki poziom doktadnosci. Nie nadaje sie do
prac, ktére wymagajg precyzji w zakresie 1-2 centymetrow.
Doktadnos¢ podlicznika, sredni poziom doktadnosci, idealny do wiekszosci zadan.

DGPS Obejmuje to korekte zapewniang przez satelity geostacjonarne SBAS (EGNOS,
WAAS itp.)

3D/SPS Niska doktadnos¢, nie nadaje sie do zadnego rodzaju zadan.

NO GPS Brak sygnatu GPS, antena jest odtgczona lub znajduje sie w miejscu, w ktérym
wystepuje catkowite ekranowanie sygnatu (wewnatrz budynku).

Tabela 3.1.3.b — Poziom doktadnosci anteny

Jezeli symbol anteny (Rysunek 3.1.c) jest zielony we wszystkich swoich czesciach, warunki odbioru
sg idealne. W przeciwnym razie nalezy odczekac kilka minut, wyczysci¢ antene i oddali¢ urzadzenie
od metalowych przeszkod lub gestej roslinnosci.

3.1.4 Poziom powiegkszenia i kompas

W prawym dolnym rogu ekranu mozna zobaczy¢ zaréwno poziom powiekszenia, jak i kompas, ktéry
wskazuje kierunek jazdy ciggnika.
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Kompas jest zorientowany zgodnie z kierunkiem jazdy ciggnika.
Czarna koncéwka kompasu wskazuje potnoc. Pasek skali wskazuje
poziom powiekszenia zastosowany do mapy.

Tabela 3.1.4 — Powigkszenie | kompas

3.1.5 Obszar, predkos¢, odlegltosc

Na dole ekranu mozna zobaczy¢ wszystkie informacje o odlegtosci, predkosci, powierzchni roboczej
i catkowitej powierzchni.

Informacje o obszarze, predkosci
i odlegtosci podczas pracy.

Tabela 3.1.5 — Powierzchnia, predko$¢, odlegto$¢

Wyswietlane informacje moga sie rézni¢, jesli G7 Farmnavigator jest podtgczony do urzadzen innych
firm. Dotkna¢ i przytrzymaé symbol wartosci obszaru (drugie pole od lewej), aby otworzy¢ menu wyboru
i zmieni¢ wyswietlane informacje.

3.2 Funkcje operacyjne podczas wykonywania zadan

3.2.1 Start/stop

Funkcja START/STOP umozliwia rysowanie obszaru roboczego lub nie.
- Nacisng¢ ,START”, aby narysowac zielony obszar o tej samej szerokosci co maszyna
i skalkulowa¢ go w obszarze roboczym.
- Naci$nij ,STOP”, aby przerwac kolorowanie i zawiesi¢ kalkulacje powierzchni.
UWAGA: Funkcja START/STOP moze by¢ réwniez uzywana w przypadku przerw na tankowanie
podczas pracy.

START

Aby rozpoczg¢ prace i kolorowanie obrabianego obszaru, nalezy wybrac ten
symbol.

STOP

Aby przerwaé kolorowanie obszaru, nalezy wybra¢ ten symbol.

Tabela 3.2.1 — Funkcje Start/Stop

3.2.2 Linie A-B

Po rozpoczeciu nowego zadania nalezy wybra¢ A-B, aby mie¢ dostep do réznych rodzajow linii
nawigacyjnych. W szczegdlnosci:

Linie réwnolegte A-B

Aby pracowac z liniami rownoleglymi A-B, nalezy wybra¢ ten symbol.

Po dotknieciu symbolu zostanie zapisany punkt A. Przejechaé kilka metréw na
wprost, aby zapisa¢ punkt B.

Linie nawigacyjne obrysu A-B

Aby pracowac¢ z liniami nawigacyjnymi obrysu A-B, nalezy wybraé ten symbol.

Po dotknigciu symbolu zostanie zapisany punkt A. Przejechac kilka metrow prosto,
by zapisa¢ punkt B. Nalezy koniecznie prawidtowo ustawi¢ ,Min. promien skretu” na
stronie ustawien maszyny.
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Prowadzenie zawracania
Aby pracowac z liniami nawigacyjnymi zawracania, nalezy wybra¢ ten symbol.

A-B obrys adaptacyjny

Wybra¢ ten symbol, aby pracowaé z obrysem adaptacyjnym A-B.

Po dotknieciu symbolu zostanie zapisany punkt A. Przejecha¢ kilka metréw na
wprost, aby zapisaé punkt B.

W przypadku tego typu linii nawigacyjnych ostatnia narysowana S$ciezka
zostanie skopiowana. Zawsze pozwala

na obrét o 180° na koncu pola.

Punkt A + kierunek

Wybra¢ symbol, aby zapisa¢ punkt A.

Na koniec zostanie wyswietlony kierunek jazdy ciggnika, ktéry mozna potwierdzi¢
lub edytowac.

Lista linii A-B
Ten symbol jest aktywny, gdy pole jest wybrane i gdy do tego pola sg juz
przypisane linie nawigacyjne A-B.

Tabela 3.2.2 — Typy linii A-B

Rysunek 3.2.2.a — Linie nawigacyjne A-B

Po zdefiniowaniu i utworzeniu linii A-B ten symbol bedzie wskazywat rodzaj linii orientacyjnych,
ktore sag aktualnie aktywne w danym zadaniu.
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A-B rownolegte

A+ kierunek

Table 3.2.2.b — Symbol z typem linii orientacyjnych A-B

W trakcie wykonywania zadania, wybierajgc symbol A-B, mozna uzyska¢ dostep do dodatkowych
funkcji dotyczgcych anulowania, zmiany lub przesunigcia linii A-B.

Ponizej znajduje sieg lista wszystkich dostgpnych funkciji:

Rysunek 3.2.2.b — Funkcje podczas wykonywania zadania

Magnes

Przesuwa linie A-B zgodnie z potozeniem anteny.

Ulice

maszyny.

Przesuwa linie nawigacyjne A-B o kilka metréw od pofozenia anteny.
Maksymalne dopuszczalne przemieszczenie jest réwne potowie szerokosci

Anulowanie przesunigcia

Usuwa przesunigcie i przywraca pierwotne linie nawigacyjne A-B.

43

G7 Farmnavigator — Instrukcja obstugi



Lista linii nawigacyjnych A-B
Jesli jest aktywne, pokazuje liste zapisanych i uzywanych w terenie linii
nawigacyjnych A-B.

Usuwanie linii A-B
Ta funkcja pozwala usuna¢ linie nawigacyjne A-B utworzone dla tego pola.
Obszar juz obrobiony i pokolorowany na zielono nie zostanie usuniety.

Tabela 3.2.2.c — Funkcje dostepne w menu A-B

3.2.3 Pole

Aby zdefiniowac pole, nalezy przejecha¢ wzdtuz jego obwodu z aktywowaniem trybu rejestracji pola.
Termin pole odnosi sie do fizycznego obwodu pola. Funkcja ,POLE” umozliwia zapisanie pozycji
pola. Mozliwe jest wykonywanie prac nawet podczas pomiaru granic pol. Nalezy wzig¢ pod uwage,
ze G7 Farmnavigator oblicza pozycje brzegéw pola w zaleznosci od szerokos$ci wybranej maszyny.

- Przejechac na skraj pola.

- Wybra¢ ,START”, jezeli obrabia sig¢ powierzchnig podczas rejestracji granic pola.

- Wybra¢ ,POLE” i przemieszcza¢ sie wzdtuz obwodu pola.

Rysunek 3.2.3.a — Tworzenie nowego pola

- Ponownie klikngé ,POLE” po zblizeniu sie do punktu poczatkowego, aby zakonczy¢
rejestrowanie.
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Rysunek 3.2.3.b — Zamykanie obwodu pola

- Pole przyjmuje te samag nazwe, ktéra zostata zdefiniowana na stronie tworzenia nowego
zadania. Wybra¢ opcje ,EDYCJA”, jesli chce sie ja zmodyfikowac.

Rysunek 3.2.3.c — Modyfikacja nazwy pola

- Granice pola sa teraz zapisywane i przechowywane w pamieci
UWAGA: Zlokalizowanie pola na tym samym obwodzie w kolejnym roku jest mozliwe tylko przy
uzyciu instrumentu RTK.
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Po zdefiniowaniu pola istniejg inne funkcje, ktére umozliwiajg wizualizacje, edycje lub usuwanie
granic pol. Wybra¢ ,POLE”, aby uzyska¢ dostep do tych funkgiji:

Edycja / kontynuacja rejestracji pola
Umozliwia modyfikacje juz zdefiniowanych granic p6l poprzez dodanie
lub modyfikacje jednej z jego czesci.

Wiaczanie/wytaczanie widoku pola
Wybra¢ ten symbol, aby wigczy¢ lub wytgczy¢ widok konturowy pola z mapy.

Usun granice pol
Usuwa obrys pola.

Tabela 3.2.3 — Szczegoty funkcji pola

3.2.4 Uwrocia (poprzeczniaki)

Ta funkcja jest bardzo przydatna do okreslania konturu obrabianego obszaru. Zdefiniuj pole, aby
uzy¢ tej funkgciji.
Wykonaé nastepujgce kroki, aby wigczy¢ funkcje uwrocia:

- Wybrac pole z listy i utworzy¢ nowe zadanie.

- Przejechac na skraj pola.

Rysunek 3.2.4.a — Uwrocie, rozpoczecie nowego rzedu

- Wybra¢ przycisk uwrocia o nazwie ,POPRZECZNIAK” i ustawi¢ szerokos¢ uwrocia, ktéra
musi by¢ wielokrotnoscig szerokosci maszyny.
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- Obszar odpowiadajgcy uwrociu zostanie wy$wietlony na mapie.

Rysunek 3.2.4.b — Konfiguracja szeroko$ci uwrocia

Rysunek 3.2.4.c — Uwrocie, powierzchnia

Uwrocie ma rézne funkcjonalnosci:
- Pozwala okresli¢ obszar konturu, ktéry ma by¢ obrobiony lub juz zostat obrobiony.
- W przypadku automatycznego sterowania sekcjami, unika sie sytuacji, w ktérej produkt
zostanie rozpylony na uwrociu.;
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- Umozliwia aktywacje systemu automatycznego kierowania wzdtuz $ciezki uwrocia (konturu
pola).
Wybra¢ ,POPRZECZNIAK” aby uruchomi¢ wszystkie te funkcje. Zostang wyswietlone cztery rézne
ikony:

Uwrocie aktywne
Umozliwia on automatyczne otwieranie odcinkéw na uwrociu. Pokazuje
Sledzenie $ciezki dla automatycznego kierowania.

Uwrocie wytaczone
Zapobiega to automatycznemu otwieraniu odcinkéw na uwrociu

Uwrocie nieaktywne
Na ekranie jest rysowane uwrocie, otwieranie odcinkow jest aktywne,
a $ledzenie $ciezki dla automatycznego kierowania nie jest aktywne.

Usun uwrocie
Umozliwia usunigcie uwrocia i przywrécenie poczgtkowych warunkéw pola.

Tabela 3.2.4 — Funkcje specyficzne dla uwrocia

3.2.5 Przeszkody

G7 Farmnavigator pozwala uzytkownikom zapisywac i przegladac potozenie okreslonych punktow
na mapie (np.przeszkéd).

- G7 Plus umozliwia aktywacje tej opcji tylko za pomocg pilota zdalnego sterowania.

- G7 Ezy jest wyposazony w specjalny przycisk w menu gtéwnym.

Aby zapisa¢ pozycje okreslonego punktu:
- Wybra¢ ,ZAZNACZ".

Przeszkoda/znak
Po nacisnieciu zapisuje pozycje i pozostawia znacznik na mapie.

Tabela 3.2.5 — Przeszkoda, punkt orientacyjny

- Na mapie mozna zobaczy¢ znacznik w poblizu wybranego punktu.

48 G7 Farmnavigator — Instrukcja obstugi



Rysunek 3.2.5 — Przeszkoda na mapie

3.2.6 System automatycznego kierowania (w modelach G7 Plus i G7 Iso)

G7 Farmnavigator jest kompatybilny z trybem automatycznego kierowania. Podtaczenie G7
Farmnavigator do urzgdzenia zewnetrznego umozliwia automatyczne uruchomienie kierownicy i
utrzymanie ciggnika na linii nawigacyjne;.

Na stronie Zadanie przycisk oznaczony jako ,AUTOMATYCZNE KIEROWANIE” umozliwia
wigczanie i wytgczanie automatycznego kierowania.

Automatyczne kierowanie niedostepne
G7 Farmnavigator ma wigczong funkcje automatycznego kierowania, ale
urzadzenie kierujgce nie jest zainstalowane lub nie jest aktywne.

Automatyczne kierowanie aktywne, ale nieuzywane
Dotkngé czerwonego przycisku, aby wigczy¢ funkcje automatycznego
kierowania.

Automatyczne kierowanie aktywne i w uzyciu
Aby wytgczy¢ automatyczne kierowanie, nalezy wybrac zielony przycisk.

Tabela 3.2.6 — Przyciski automatycznego kierowania

Aby uzyska¢ bardziej szczegoétowe informacje techniczne na temat ukfadu automatycznego
kierowania, zob. jego instrukcje instalaciji i konserwacji.
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3.2.7 Przesuniecie

Na stronie Zadanie mozliwe jest przesuniecie linii A-B o kilka centymetrow. W tym celu nalezy
wybraé ,PRZESUNIECIE”.

Przesuniecie
Umozliwia modyfikacje pozyc;ji linii A-B.

Tabela 3.2.7.a — Strona zadania, przycisk ,przesuniecie”

Rysunek 3.2.7 — Strona zadania, ruch linii A-B.

Mozliwe jest wstawienie kroku przesuniecia, wybor kierunku ruchu lub wyréwnanie linii do aktualnej

pozycji ciggnika.

Ustaw stopien przes.
Wybra¢ ten symbol, aby ustawi¢ stopien przesuniecia w centymetrach, np.
5cm.

Przesun lini¢ w lewo
Ten symbol mozna wybraé, aby natychmiast przesunaé linie w lewo, na przyktad
0 5 cm (warto$¢ ustawiona jako krok przesuniecia).

Przesun linie w prawo
Ten symbol mozna wybra¢, aby natychmiast przesung¢ linie w prawo, na
przyktad o 5 cm (warto$¢ ustawiona jako krok przesuniecia).
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Wyréwnaj linie
Wybranie tego symbolu powoduje przesunigcie linii na aktualng pozycje
ciagnika.

Usun przemieszczenie
Wybdr tego symbolu powoduje przywrdcenie pozycji wyjsciowej linii A-B
i usuniecie wszystkich zapisanych ruchéw.

Wré¢ do poprzedniej strony
Wybér tego symbolu spowoduje zamkniecie menu wzgledem strony popychania.
Menu zostanie automatycznie zamkniete po 5 sekundach bezczynnosci.

Tabela 3.2.7.b — Szczegdty funkcji przesuniecia

UWAGA: Maksymalny dozwolony krok przesuniecia jest rowny potowie szerokosci narzedzia.
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4. Zaawansowane tryhy pracy

W tym rozdziale opisano zaawansowane funkcje operacyjne.

4.1 Rozpoczecie nowego zadania, tryb petny

Aby rozpoczg¢ nowe zadanie w trybie petnym, nalezy wprowadzi¢ wszystkie informacje wymagane
do prawidtowego zarejestrowania nowego zadania:

1. Wybraé ,ROZPOCZNIJ NOWE ZADANIE".

2. W wierszu ,ROLNIK” dotkng¢ zielonej strzatki w dot i wybra¢ nazwe rolnika.

3. W wierszu ,POLE” dotkng¢ zielonej strzatki w dot i wybraé pole. W przypadku
niezdefiniowanego pola dotkng¢ ,Utwdrz nowe” i postepowaé zgodnie z procedurg
wstawiania nowej nazwy.

4. W wierszu ,MASZYNA” dotknij zielonej strzatki w dét i wybra¢ nazwe maszyny.

. W wierszu ,OPERATOR” dotkng¢ zielonej strzatki w dot i wybra¢ imie i nazwisko kierowcy.
6. W wierszu ,PRODUKTY” dotkna¢ zielonej strzatki w dét i wybraé nazwe produktu. Mozliwe
jest wybranie wiecej niz jednego produktu dla poszczegéinego zadania.
7. Wybra¢ ,OK”, aby przej$¢ do strony zadania.
8. Dotkngc¢ ,i” znajdujgcego sie w lewym gérnym rogu ekranu, aby edytowac nazwe zadania:
1. Wybra¢ symbol pidra, aby zmodyfikowac¢ tekst.
2. Wybra¢ ,OK”.
3. Wybrac¢ zielong strzatke w dot, aby powrdci¢ do poprzedniej strony.
4. Wybraé ,A-B”, aby rozpocza¢ zadanie.

)]

4.2 Definiowanie pola i tworzenie nowych linii nawigacyjnych A-B

Podczas definiowania pola mozna stworzy¢ linie nawigacyjne A-B, aby obrobi¢ obszar wewnatrz
granic pola. Te procedure nalezy zastosowac przy pierwszym zdefiniowaniu pola.
W ten sposéb powstaje linia A-B w potgczeniu z przejazdem ciggnika po tej stronie
pola, unikajac niepotrzebnego naktadania sie.

- Utworzy¢ nowe zadanie, najlepiej w trybie petnym.

- Przejechac na skraj pola.
UWAGA: Zaleca sie zmiane nazwy zadania. Aby to zrobié¢, dotkngé przycisku ,i” znajdujgcego sie
w lewym gérnym rogu wyswietlacza.

- Wybra¢ ,START”, jesli obszar musi by¢ zajety podczas rejestracji granic.

- Wybra¢ ,POLE” i przemieszczac¢ sie wzdtuz obwodu pola.

- Na stronie Zadania wybra¢ ,A-B”.

- Wybrac typ linii.

- Przejechac¢ na wprost, aby zapisa¢ punkt B.

- Wybra¢ B i jecha¢ prosto, aby zamkng¢ kontur.

- Wybra¢ ,POLE”, aby zakonczy¢ rejestracje, gdy ciggnik znajdzie sie w poblizu miejsca startu.

- Pole przyjmuje nazwe, ktora zostata zdefiniowana na stronie tworzenia nowego zadania.
Wybrac opcje ,EDYTUJ”, jesli ma zosta¢ zmodyfikowana.

- Granice pola bedg teraz zapisywane i przechowywane w pamigci.
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Rysunek 4.2 — Modyfikacja nazwy zadania

UWAGA: odtworzenie w tej samej pozycji w kolejnym roku bedzie mozliwe tylko przy uzyciu
instrumentu RTK.
- Mozliwe jest wykonywanie prac na obwodzie zgodnie z okreslonymi liniami A-B.

4.3 Ponowna praca na zdefiniowanych liniach A-B przy uzyciu tego
samego harzedzia

Ta procedura pozwala unikngé ponownego definiowania linii A-B kazdego roku. Na przykiad jesli to
samo pole jest zasiewane tym samym siewnikiem co roku.
UWAGA: ta funkcja jest dostepna tylko z oprzyrzgdowaniem RTK.
G7 Farmnavigator pozwala na ponowne wczytanie poprzedniego zadania i ponowne jego
wykonanie, przywotujgc linie A-B uzyte podczas poprzedniej czynnosci.
1. Wybraé ,BAZA DANYCH”.
. Wybra¢ ,POLE".
. Wybra¢ nazwe rolnika
. Wybra¢ nazwe pola.
. Przewina¢ do linii ,ZADANIE” i dotkng¢ zielonej strzatki w dot.
. Wybra¢ zgdane zadanie.
7. Wybra¢ ,Rozpocznij od nowa”, aby przywota¢ linie A-B zapisane wcze$niej.
W szczegolnosci istniejg dwie funkcje:

o g WON

Kontynuuj
Zadanie zostanie przetadowane, a kolorystyka obszaru roboczego zostanie
zachowana.
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Rozpocznij od nowa
Ta funkcja oferuje dwie mozliwosci:

- rozpoczecie od istniejgcego zadania.
- stworzenie nowego zadania. Zaleca si¢ modyfikacije nazwy zadania,
dotykajac ,i” w lewym gérnym rogu ekranu.

Tabela 4.3 — Szczegdty ,Kontynuuj” i ,Rozpocznij od nowa”

Rysunek 4.3 — Funkcja ,,Rozpocznij od nowa”

4.4 Praca na zdefiniowanych wczesniej liniach A-B, ale z inng maszyna

Ta procedura pozwala unikng¢ ponownego definiowania linii A-B kazdego roku. Na przyktad, jezeli
w sezonie sadzenia zdefiniowano linie nawigacyjne A-B i trzeba je wykorzysta¢ do opryskow
w przysztym roku. Procedura jest nastepujaca:
1. Wybraé ,ROZPOCZNIJ NOWE ZADANIE".
2. Wybra¢ ,ROLNIK”.
3. Wybra¢ ,POLE”. Nalezy koniecznie wybraé uprzednio uzytg nazwe pola, aby przywota¢
linie A-B uzyte w tym polu.
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~No oM

Rysunek 4.4 — Strona wyboru pola

. Wybra¢ ,MASZYNA” (musi by¢ inna niz ta, ktéra zostata uzyta poprzednio).
. Wybra¢ ,OPERATOR”.

. Wybra¢ ,PRODUKT".

. Aby potwierdzi¢ utworzenie nowego zadania, nalezy nacisng¢ ,OK”.

Ostatnie zadanie zostanie ponownie zatadowane, a szerokos¢ linii A-B zostanie obliczona zgodnie
z nowg szerokoscig maszyny.

Nalezy ustawi¢ ciggnik w takiej samej pozyciji jak przy poprzednim zadaniu, postepujac zgodnie

Z ponizszg procedurg:

1.
2.

3.
4.
5,

Wybra¢ ,A-B”,;

Wybra¢ symbol ,Magnes”. Pierwsza linia zostanie przeniesiona do rzeczywistej pozycji
maszyny.

W razie btedu w pozycjonowaniu powtorzy¢ operacje.

Wybra¢ ,START".

Kontynuowac¢ czynnosé.

4.5 Tworzenie wiecej niz jednej linii A-B podczas tej samej sesji zadania

UWAGA: Ta funkcja moze by¢ uzywana tylko wtedy, gdy ustawione jest pole.

G7 Farmnavigator pozwala zapisac wigcej niz jedna linie A-B i przywotac je do dalszych dziatan.
Aby zapisa¢ wiecej niz jedng linie A-B dla pola, nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

1.
. Rozpocza¢ zadanie i zdefiniowa¢ linie A-B (np. réwnolegte linie nawigacyjne A-B).

. Wybra¢ ponownie ,A-B”, jezeli trzeba utworzy¢ inng linie A-B (np. linie adaptacyjne).

. Wybra¢ symbol ,A-B” przekreslony czerwonym znakiem X, aby usung¢ linie z wyswietlacza.
. Wybra¢ ,TAK". Linia zostanie usunieta tylko z wyswietlacza, ale jest przechowywana

a b wWwN

Utworzy¢ nowe zadanie, wybra¢ pole z listy lub utworzy¢ nowe pole.

W pamigci.
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6. Przemiescic¢ ciggnik w nowym kierunku pracy, wewnatrz tego samego pola i tego samego zadania.

7. Wybra¢ symbol ,A-B”, a nastepnie typ linii, ktére majg by¢ zdefiniowane (np. linie nawigacyjne
konturu).

8. Przejecha¢ do punktu B.

9. W tym momencie tworzona jest druga linia A-B.

4.6 Zmiana linii A-B podczas tego samego zadania

UWAGA: Ta funkcja moze by¢ uzywana tylko wtedy, gdy ustawione jest pole.
Jezeli w trakcie czynnosci zaistnieje potrzeba zmiany linii A-B, nalezy postepowac¢ w nastepujgcy
sposob:

1. Wybraé ,A-B”.

2. Wybra¢ symbol ,Lista AB”.

Rysunek 4.6 — Zmiana linii A-B podczas pracy

Symbol listy A-B.

Tabela 4.6 — Symbol listy A-B
3. Wybra¢ typ linii A-B, ktéry ma zostaé wyswietlony.
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Rysunek 4.6.b — Lista linii A-B uzywanych w polu

4. Usuna¢ linie A-B, wybra¢ ,TAK”. Linia zostanie usunieta tylko z wyswietlacza, ale jest
przechowywana w pamiegci.

Rysunek 4.6.c — Przyktad zadania z wiecej niz jedng zapisang linig A-B

4.7 Przesunag¢ linie do okreslonego punktu, funkcja ,,Magnes”

Funkgji ,Magnes” mozna uzy¢ do:
- omijania przeszkdd (fosa, Sciek, ulica) i przejezdzania na nowg dziatke lub pole bez tworzenia
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nowe;j linii A-B.

- lokalizowania linii na aktualnej pozycji, zachowujgc kierunek A-B.

- ponownego wykorzystania linii A-B za pomocg narzedzia o innej szerokosci: umiesci¢
maszyne na punkcie poczatkowym, za pomocg funkcji ,Magnes” przesunaé poczatek linii
A-B na ten punkt.

Aby uzy¢ funkcji ,Magnes”:
1. Wybraé ,A-B”.
2. Wybra¢ ,Magnes”.

Magnes
Przesung¢ linie A-B zgodnie z potozeniem anteny.

Tabela 4.7 — Funkcja ,Magnes”

3. Linie A-B zostang przesuniete do doktadnej pozyciji ciagnika.

4.8 Przesuwanie linii A-B wedtug doktadnej wartosci, funkcja ,,Ulice”

Funkcja ,Ulice” umozliwia przesuniecie linii A-B wedtug precyzyjnej odlegtosci metrycznej. Zmiana
potozenia linii A-B rozpoczyna sie od aktualnej pozyciji ciggnika.
Funkcja ta jest niezbedna, gdy trzeba:
- pozostawi¢ doktadny odstep miedzy jedng linig A-B a druga.
- stworzy¢ ,ulice” w obszarze siewu, zwykle wykorzystywane do nawadniania.
- podzieli¢ dziatke na doktadne cze$ci.
Aby skorzystaé z funkcji ,Ulice” nalezy:
1. Wybraé ,A-B”.
2. Wybra¢ symbol ,Ulica”.

Ulice
przesung¢ linie A-B kilka metréw od potozenia anteny. Maksymalne dozwolone
przesuniecie jest rowny potowie szerokosci maszyny.

Tabela 4.8 — Funkcja ,Ulice”

3. Ustawi¢ odlegtos¢é metryczna, o ktérg rzad zostanie przesuniety.
UWAGA: odlegtos¢ zostanie obliczona poczawszy od pozycji anteny (ktéra odpowiada pozycji
ciagnika).

4. Potwierdzi¢ przesunigcie.

4.9 Podlaczenie urzadzenia zewnetrznego do sterowania sekcja

G7 Farmnavigator umozliwia podigczenie zewnetrznych urzgdzen innych firm w celu automatycznego
sterowania sekcjg. Ta funkcja moze by¢ uzywana z maszynami takimi jak:

- walec do odchwaszczania,

- roztrzgsacze,

- sadzarki.
W zatgczniku znajduje sie lista obstugiwanych urzgdzen.
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Procedura, ktérg nalezy wykona¢ dla prawidtowej konfiguraciji, jest nastepujaca:
1. Podtagczy¢ urzadzenie zewnetrzne do uchwytu G7 Farmnavigator przez 9-pinowy port
szeregowy oznaczony jako ,CONTROLLER”.
2. Wiaczy¢ zaréwno G7 Farmnavigator, jak i urzgdzenie zewnetrzne. Wszelkie inne ustawienia
dotyczace urzgdzenia zewnetrznego nie sg czescia niniejszej instrukcji.
3. Wybra¢ ,BAZA DANYCH” > ,NARZEDZIA".
4. Utworzy¢ nowa maszyne.

Rysunek 4.9.a — Strona nowej maszyny

Rysunek 4.9.b — Strona wyboru typu maszyny zewnetrznej
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5. Wybra¢, jaki rodzaj sterowania zewnetrznego jest podigczony do urzgdzenia G7
Farmnavigator.;
6. Przewingc¢ liste i wybra¢ podigczone urzadzenie.

Rysunek 4.9.c — Typ urzgdzenia zewnetrznego

7. Poczeka¢ na potgczenie miedzy G7 Farmnavigator a urzagdzeniem.

Rysunek 4.9.d — Potgczenie miedzy G7 Farmnavigator a urzgdzeniem zewnetrznym

8. Ustawi¢ catkowitg szerokos¢ podzielong na sekcje.

60

AvMap G7 Farmnavigator — Instrukcja obstugi



Rysunek 4.9.e — Konfiguracja sekcji: dysza na sekcje

9. Mozliwe jest ustawienie szerokosci belki opryskowej dla liczby dysz w jednej sekgji lub dla
catej szerokosci sekcji.

Rysunek 4.9.f — Konfiguracja sekcji: szeroko$¢ sekcji

10. Wprowadzi¢ liczbe sekcji belki.
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Rysunek 4.9.g. — Ustawianie liczby sekcji
11.Wpisa¢ indywidualng szerokos¢ kazdej sekcji. Sprawdzi¢ szerokos¢ catkowitg, aby unikngé
btedow.

Rysunek 4.9.h — Konfiguracja szerokosci pojedynczej sekcji

Ponizej znajduje sie przyktad 18-metrowej belki z 5 sekcjami.

G7 Farmnavigator umozliwia wstawienie wartosci czasowej do wyprzedzenia otwarcia i zamknigcia sekciji,
aby przewidzie¢ polecenie, ktdre musi by¢ wystane do urzadzenia zewnetrznego. Warto$¢ ta, wyrazona w
sekundach, jest rowna czasowi wymaganemu przez urzadzenie do zaméwienia otwarcia sekcji

i rzeczywistego uwolnienia produktu z dysz.
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Rysunek 4.9.i - Przyktad 18-metrowej belki z 5 sekcjami

Rysunek 4.9.j — Konfiguracja opoznien otwierania i zamykania sekcji

Istniejg inne ustawienia, wsrdd nich procentowe naktadanie sig¢ belki opryskowe;.
Na przyktad wartos¢ 100% oznacza, ze sekcja zostanie zamknieta w przypadku catkowitego pokrycia
sig. Warto$¢ 50% oznacza, ze sekcja zostanie zamknieta, gdy belka przekroczy catkowitg szeroko$é

sekcji 0 50%.
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Rysunek 4.9.k — Konfiguracja naktadania sie belki natryskowej

Rysunek 4.91 — Maszyny z automatycznym sterowaniem sekcji
Maszyna jest teraz ustawione i wy$wietlane na liscie maszyn. lkona identyfikuje maszyne z aktywnym
sterowaniem sekcjami. Na stronie zadania znajdujg sig¢ ikony pokazujgce stan sekgcji.

Stan sekcji belki

Kolor zielony oznacza, ze sekcja jest aktywna i dziata.
Czerwony kolor oznacza, ze sekcja jest aktywna, ale
wytgczona.

Tabela 4.9.a — Stan sekcji belki
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Rysunek 4.9.m — Stan sekcji belki

G7 Farmnavigator umozliwia reczne sterowanie sekcjg, dotykajac statusu sekciji belki.
Mozliwe jest sterowanie sekcjg recznie przez wymuszenie automatycznego sterowania sekcjami.
Reczne sterowanie sekcjami moze by¢ skonfigurowane tak, aby byto zawsze aktywne lub nieaktywne.

Status automatyczny
Sekcja bedzie wigczana i wytgczana automatycznie.

Stan reczny aktywny
Sekcja jest zawsze aktywna. W tym przypadku kropla ma kolor zielony.

Stan reczny nieaktywny
Sekcja jest zawsze nieaktywna. W tym przypadku kropla jest czerwona.

Tabela 4.9.b — Status sekcji: automatyczna i reczna

4.10 Wykorzystanie ,,Uprawiajacego” do tworzenia uktadu zasiewow pol

G7 Farmnavigator pozwala zaprojektowaé i zrealizowa¢ uktad sadzenia winoro$li, roslin owocowych,
uprawe i montaz tyczek.
Aby aktywowac te ceche, nalezy uzy¢ sadzarki (,Uprawiajacy”).

1. Wybierz ,USTAWIENIA” > MASZYNY”.

2. Utwodrz nowg maszyne i wpisz jej nazwe.
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3. W menu wyboru rodzaju narzedzia wybierz ,Uprawiajgcy”.

Rysunek 4.10.a — Nowa maszyna: sadzarka

4. Utworzy¢ nowe zlecenie i wybrac linie rownolegte A-B (lub A + Kierunek). Punkt A bedzie
reprezentowaé pozycje pierwszej rosliny.
5. Okresl odlegtos¢é miedzy rzedami oraz roslinami i wybierz OK, aby potwierdzi¢.

Rysunek 4.10.b — Strona konfiguracji odlegto$ci miedzy roslinami i rzedami

66

AvMap G7 Farmnavigator — Instrukcja obstugi



6. Okreslono potozenie punktu A i potozenie pierwszej rosliny.

Rysunek 4.10.c — Rozmieszczenie nasadzen polowych, punkt A

7. Nalezy przejecha¢ do punktu B i nacisng¢ ,B”. W ten sposéb powstana linie, a pozycja roslin
zostanie zaznaczona na linii.

Rysunek 4.10.d — Rozmieszczenie roslin na linii A-B

8. Gdy pozycja anteny pokryje sie z pozycja rosliny, kétko zmieni kolor z pomaranczowego
na zielony.
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Rysunek 4.10.e — Rosliny uprawiane w uktadzie nasadzen polowych

9. Dalsze informacje sg wyswietlane na dole strony zadania.

Odlegtosé¢ od rosliny

Ta informacja pozwala uzytkownikowi pozna¢ doktadng odlegtos¢
miedzy pozycjg anteny a nastepng rosling (jesli znak jest dodatni)
lub odlegtos¢ od poprzednich roslin (jesli znak jest ujemny).

Liczba obrobionych roslin
Pozwala uzytkownikowi wiedzie¢, ile roslin zostato faktycznie
obrobionych od poczatku pracy.

Tabela 4.10.a — Informacje o ,sadzarce”

UWAGA: akcesoria innych firm beda dostepne dla ruchéw ciagnika, zaréwno dla automatycznego
sterowania, jak i dla automatyzacji sadzarki.
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5. Importowanie i eksportowanie danych

5.1 Pobieranie zadania i przeglagdanie w biurze

G7 Farmnavigator umozliwia pobranie zadania w formacie KMZ i wizualizacje go na komputerze
osobistym (PC).

UWAGA: aby korzysta¢ z tej funkcji, na komputerze musi by¢ zainstalowany program Google
Earth™. Do pobrania pliku potrzebna jest pamie¢ USB, kabel USB + Video in (G7 Ezy, P/N:
K2CYFS0600) lub kabel USB + Video in + Ethernet (G7 Plus, P/N: K2CYFS1000).

(=3 |
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Rysunek 5.1.a — Kabel USB + Video in
Podtaczy¢ kabel USB do obudowy urzgdzenia G7 Farmnavigator.
Wiozy¢ pamigé USB do ztagcza USB dostarczonego kabla.
Wybra¢ ,BAZA DANYCH” > ,ZADANIA”.
Wybrac¢ zadanie, ktére ma by¢ eksportowane.

eN =

Rysunek 5.1.b — Zapisywanie danych w KMZ
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Plik zostanie automatycznie zapisany w pamieci USB.

Podtgcz pamie¢ USB do komputera.

Wejdz do folderu ,Eksport”, aby uzyska¢ dostep do zapisanego zadania.

Kliknij dwukrotnie nazwe zadania.

Program Google Earth™ zostanie otwarty (jesli zostat wczes$niej zainstalowany).

oD~

Rysunek 5.1.c — Widok zadania w Google Earth™

Wybrac¢ ,Info”, aby zobaczyé wszystkie dostepne informacje o zadaniu.

5.2 Import granic pél w formacie KMZ

G7 Farmnavigator umozliwia import granic pol w formacie KMZ. Ta funkcja jest przydatna do
przenoszenia rejestracji pol z jednego G7 Farmnavigator do drugiego lub gdy granice pdl sg
rysowane w biurze za pomocg oprogramowania Google Earth™.

Utworzy¢ nowy folder o nazwie ,Import” w pamieci USB. Do folderu ,Import” skopiowaé

pliki KMZ do zaimportowania. Podtagczy¢ pamig¢ USB do G7 Farmnavigator za pomocg
dostarczonego kabla.

1. Wybierz ,BAZA DANYCH” > ,POLE”"> ,Import”.
2. Wybierz plik, ktory chcesz zaimportowac.
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Rysunek 5.2.a — Menu dostepu do importu pliku KMZ

Rysunek 5.2.b — Wybor pliku KMZ

- Wybierz ,Import” i poczekaj na zaimportowanie pol.
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Rysunek 5.2.c — Importowanie p6l z KMZ
- W menu ,POLE” znajduje sie pole dla kazdego zaimportowanego pliku KMZ.

Rysunek 5.2.d — Podglad pola zaimportowanego z KMZ

5.3 Importowanie mapy w formacie pliku SHP

Utworzy¢ nowy folder o nazwie ,Import” w pamigeci USB. Do folderu ,Import” skopiowaé
pliki KMZ do zaimportowania. Podtagczy¢ pamie¢ USB do G7 Farmnavigator za pomocg
dostarczonego kabla.
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- Wybierz ,BAZA DANYCH” > ,POLA” > ,Import”.

Rysunek 5.3.a — Menu importu pliku SHP

- Wybierz plik, ktory chcesz zaimportowac.

Rysunek 5.3.b — Import pliku SHP

- Wybierz ,Import” i poczekaj na zaimportowanie granic.
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Rysunek 5.3.c — Import pliku SHP — praca w toku
- Wszystkie granice pol zawarte w pliku SHP sa teraz widoczne w menu ,,POLE”.

Rysunek 5.3.d — Lista pél zatadowanych z pliku SHP
- Teraz mozna zobaczy¢ podglad kazdego pola.
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Rysunek 5.3.e — Przyktad pola zatadowanego z pliku SHP

5.3.1 Tworzenie granic w formacie pliku SHP

Do tworzenia granic i eksportowania ich do formatu SHP dostgpne sg rézne programy. Powyzej
przedstawiono przyktad zapisywania granic pol w formacie SHP, poczawszy od Google Earth™.

- Narysowac¢ wielokat w programie Google Earth™

Rysunek 5.3.1.a - Przyktad wielokgta narysowanego za pomocg Google Earth™

- Zapisac plik za pomoca ,Zapisz miejsce jako...”;
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- Uzyj jednego z dostepnych programéw online, aby przekonwertowaé plik KMZ na format SHP (np.
MyGeodata Cloud);
- Zaimportowac plik SHP do G7 Farmnavigator zgodnie z procedurg importowania (Par 5.2).

Rysunek 5.3.1.b — Plik SHP utworzony za pomocg Google Earth™
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6. Inne funkcje

Technologia NTRIP to protokot, ktéry pozwala na otrzymywanie poprawek GPS poprzez potgczenie
internetowe z dedykowanych stacji bazowych. Dzigki aktywacji NTRIP poprawi sie wydajnosc i
doktadno$¢ odbiornika RTK.

6.1 Konfiguracja NTRIP dla All in One RTK

6.1.1 Sprawdzanie poprawnosci GPS

1. W menu gtéwnym wybra¢ ,USTAWIENIA” (Rysunek 6.1.1.a)
2. Wybra¢ ,Satelity”: w polu ,ODBIORNIK GNSS” pojawi sie nazwa ,Wszystko w jednym RTK”
(Rysunek 6.1.1.b)

Rysunek 6.1.1.a — Przycisk USTAWIENIA w Rysunek 6.1.1.b — Strona ustawien satelitow
menu gtownym

3. Wybra¢ ,Informacje o satelitach” i poczeka¢ na prawidtowy status pozycji (poprawka 3D lub
DGPS). Zob. rysunek 6.1.1.cc

Rysunek 6.1.1.c — Szczegbtowe informacje o satelitach

6.1.2 Konfiguracja NTRIPn

1. W menu gtéwnym wybra¢ ,USTAWIENIA”, a nastepnie ,Satelity”
2. Wybra¢ ,KLIENT NTRIP (All in One RTK)". Zob. rysunek 6.1.2.a
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Rysunek 6.1.2.a — Strona ustawien satelitow

3. Wypehi¢ pola tekstowe przedstawione w punkcie 6.1.2.b (dane dostarczone przez
sprzedawce lub dostawce NTRIP)
- Serwer
- Port
- Nazwa uzytkownika
- Hasto
- Punkt montowania
a nastepnie wybra¢ ,Potacz”.
4. Odczeka¢ okoto 3 minut, a nastepnie wszystkie ikony bedg zielone (Rysunek 6.1.2.c), a
wszystkie ustugi NTRIP bedg aktywne.

Rysunek 6.1.2.b — Konfiguracja klienta NTRIP Rysunek 6.1.2.c — Aktywne ustugi NTRIP

Odbiornik RTK All in one jest gotowy do uzycia.
6.2 Konfiguracja NTRIP dla odbiornikéw Turtle RTK lub innych firm

UWAGA: NTRIP moze byé uzywany poprawnie, jesli odbiornik jest wigczony do przyjmowania
poprawek przez ten sam port komunikacyjny podtgczony do G7 Farmnavigator. W przypadku
odbiornikéw innych firm nalezy upewnic sig, ze konfiguracja jest prawidtowa.

6.2.1 Sprawdzanie poprawnosci GPS

1. W menu gtéwnym wybraé¢ ,USTAWIENIA” (Rysunek 6.2.1.a)
2. Wybra¢ ,Satelity”: w polu ,ODBIORNIK GNSS” pojawi sie nazwa odbiornika GNSS (Rys.
6.2.1.b)
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Rysunek 6.2.1.a — Przycisk USTAWIENIA w Rysunek 6.2.1.b — Strona ustawien satelitow
menu gtownym

3. Wybra¢ ,Informacje o satelitach” i poczekaé¢ na prawidtowy status pozycji (poprawka 3D lub
DGPS). Zob. rysunek 6.2.1.c

Rysunek 6.2.1.c — Szczegbtowe informacje o satelitach

6.2.2 Konfiguracja NTRIP

1. Upewnic¢ sig, ze G7 Farmnavigator jest podigczony do sieci WiFi (zob. Rozdziat 2.4.10 —
informacje o podigczaniu urzgdzenia G7 Farmnavigator do sieci WiFi).
2. W menu gtéwnym wybraé ,USTAWIENIA” i nastepnie ,Satelity”

Rysunek 6.2.2.a — Strona ustawien satelitéw
3. Wypehi¢ pola tekstowe przedstawione narys. 6.2.2.b (dane dostarczone przez sprzedawce
lub dostawce NTRIP)
- Serwer
- Port
- Nazwa uzytkownika
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- Hasto
- Punkt montowania
a nastepnie wybraé ,Potacz”.
4. Odczeka¢ okoto 3 minut, a nastepnie wszystkie ikony bedg zielone (Rysunek 6.2.2.c), a
wszystkie ustugi NTRIP bedg aktywne.

Rysunek 6.2.2.b — Konfiguracja klienta NTRIP Rysunek 6.2.2.c — Aktywne ustugi NTRIP

Odbiornik RTK jest gotowy do uzycia.

6.3 Aktualizacje oprogramowania urzadzenia G7 Farmnavigator

Aktualizacje dla G7 Farmnavigator sa udostepniane co roku. Aby zaktualizowaé oprogramowanie
urzgdzenia, nalezy postepowac zgodnie z procedurg powyzej.

6.3.1 Aktualizacja oprogramowania przez WiFi (modele G7 Plus i G7 Iso)

G7 Farmnavigator posiada funkcje automatycznego wyszukiwania dostepnych aktualizacji, gdy
urzgdzenie jest podigczone do sieci WiFi. Aby wyszuka¢ aktualizacji oprogramowania:
1. Wybierz ,USTAWIENIA"> Informacje o systemie > ,Sprawdz dostepno$¢ aktualizacji”
i poczekaj na potgczenie.

Rysunek 6.3.1 — Aktualizacja oprogramowania przez WiFi
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. Wybra¢ ,TAK”, aby pobra¢ aktualizacje.

. Urzadzenie uruchamia sie ponownie w trybie aktualizacji.

. Wybra¢ ,AKTUALIZUJ TERAZ” aby rozpocza¢ instalacje.

. Wybra¢ ,KONTYNUUJ” i poczekac na ponowne uruchomienie.

5. Aktualizacja zostata zakonczona, a potgczenie WiFi mozna wyigczyc.

A WN >

6.3.2 Aktualizacja oprog_;ramowania przez USB

Jedli aktualizacja oprogramowania przez WiFi nie jest mozliwa z powodu braku potgczenia lub
posiadany model to G7 Ezy, nalezy zaktualizowa¢ oprogramowanie przez USB.
Do aktualizacji potrzebne sa:

- pamie¢ USB (co najmniej 2 GB);

- plik z aktualizacjg (stanowczo zaleca sie kontakt z dziatem obstugi klienta);

- przewod USB/wejscie wideo (g7 Ezy, nr katalogowy: K2CYFS0600) lub kabel USB / wejscie

wideo / Ethernet’ (G7 Plus, nr katalogowy: K2CYFS1000).
Nalezy wykonac¢ nastepujacg procedure:

1. Skopiowa¢ plik aktualizacyjny z komputera na pamieé USB.

. Podtaczy¢ kabel USB do obudowy urzgdzenia G7 Farmnavigator.

. Wiozy¢ pamigé USB do ztgcza USB dostarczonego kabla.

. Wigczy¢ G7 Farmnavigator, urzadzenie uruchamia sie w trybie aktualizac;ji.
. Wybra¢ ,AKTUALIZUJ TERAZ”, aby zainstalowa¢ aktualizacje.

. Wybra¢ ,KONTYNUUJ” i poczeka¢ na uruchomienie programu.

7. Po zakonczeniu aktualizacji mozna odtgczy¢ pamie¢ USB.

oo~ WN

6.4 Kamera wideo

G7 Farmnavigator umozliwia podigczenie zewnetrznej, analogowej kamery wideo. Konfiguracja
w programie jest konieczna.

6.4.1 Typ obstugiwanych kamer

G7 Farmnavigator obstuguje kamery analogowe w formacie PAL oraz NTFS.

Kamera wideo musi by¢é wyposazona w meskie ztgcze RCA. Zasilanie kamery wideo musi by¢
dostarczane zewnetrznie do urzadzenia G7 Farmnavigator. Kamery IP i USB nie sg obstugiwane.
Zasilanie musi by¢ dostarczane z zewnatrz.

6.4.2 Podtaczanie kamery wideo

Mozliwe jest podtgczenie kamery wideo do G7 Farmnavigator za pomoca kabla USB/Video in (G7
Ezy, P/IN: K2CYFS0600) lub kabla USB/ Video in /Ethernet (G7 Plus, P/N: K2CYFS1000). Kabel jest
wyposazony w analogowe zenskie wejscie wideo RCA.

=
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Rysunek 6.4.2 — Jak podtgczy¢ kamere wideo do G7 Farmnavigator
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6.4.3 Tryb wyswietlania dla kamery wideo

Gdy kamera jest prawidlowo podtgczona do G7 Farmnavigator, na stronie gtéwnej zadania
automatycznie aktywuje sie symbol kamery wideo.
- Wybra¢ symbol kamery wyswietlany na stronie gtéwnej zadania, aby wigczy¢ tryb wideo.

Dostepna kamera wideo
Kamera wideo jest rozpoznawana i podtgczona.

Kamera wideo niedostepna
Kamera wideo nie jest podtgczona lub nie jest kompatybilna.

Tabela 6.4.3 — Przycisk Kamera

Gdy komunikacja ISOBUS jest aktywna, symbol kamery jest wy$wietlany tylko wtedy, gdy kamera
jest podtgczona i dziata.

6.5 G7 Navi (opcjonalnie)

G7 Navi to opcjonalna aplikacja do nawigacji drogowej, ktéra umozliwia korzystanie z G7
Farmnavigator jako urzadzenia do nawigacji satelitarnej.

Rysunek 6.5.a — Dostep do G7 Navi

Aby korzysta¢ z funkcji nawigacji, nalezy wiozy¢ karte microSD AvMap z mapami drogowymi.
Istnieje mozliwosé wigczenia nawigacji ulicznej w tym urzgdzeniu poprzez zakup karty microSD
AvMap z mapami ulicznymi. Wiecej informacji mozna uzyskac kontaktujgc sie z support@avmap.it.
Aby wigczy¢ te funkcje:

- Na stronie gtéwnej wybrac¢ przycisk znajdujgcy sie w lewym gérnym rogu strony.

- Wybra¢ ,TAK”.
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Rysunek 6.5.b — Strona potwierdzenia przetgczenia na nawigacje drogowg

6.6 Aktywacja wirtualnego wyjscia NMEA na porcie ,,Generic”

Niektore urzadzenia innych firm uzywane w ciggniku w trybie uzupetniajgcym do G7 Farmnavigator,
wymagajg uzycia anteny GPS dla prawidlowego funkcjonowania.

Rysunek 6.6 — Wirtualne wyjscie GPS na porcie ,,Generic”
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G7 Farmnavigator daje mozliwo$¢ wygenerowania i udostepnienia kodu GPS w formacie NMEA
wystanego do urzgdzenia innej firmy, bez uzycia drugiej anteny GPS.

1. Wybra¢ ,USTAWIENIA” > ,Satelity”.

2. Wybra¢ ,NMEA na porcie Generic”, a nastepnie ,WLACZ".

6.7 Aktywacja trybu demo

G7 Farmnavigator posiada tryb demonstracyjny, bardzo przydatny do prezentacji w terenie bez
GPS.
Aby wigczy¢ tryb demonstracyjny (demo):
1. Wybra¢ ,USTAWIENIA” > ,System info” > ,Uruchom tryb demo”;
2. Wybraé symbol ciggnika znajdujgcy sie w prawym dolnym rogu strony, aby przej$¢ do
strony zadania. ”

Rysunek 6.7.a — Uruchamianie trybu demo
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Rysunek 6.7.b — Tryb demo

UWAGA: nie uzywac trybu demo, jesli antena GPS jest podigczona do zigcza wspornika G7
Farmnavigator oznaczonego jako ,GPS ANTENNA”".

Wytgczanie trybu demo:
- Tap “Demo mode stop”.

Rysunek 6.7.c — Zatrzymywanie trybu demo
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6.8 Aktualizacja oprogramowania sprzetowego odbiornika

Nowe aktualizacje oprogramowania obejmuja réwniez aktualizacje odbiornikow AvMap podtgczonych
do G7. Mozliwe, ze po aktualizacji oprogramowania przy pierwszym uruchomieniu pojawi sie
komunikat ostrzegajacy o dostepnos$ci howego oprogramowania sprzetowego odbiornika. Zawsze
zaleca sie jego aktualizacje.

Rysunek 6.8.a — Dostepna aktualizacja odbiornika GNSS

Aktualizacja trwa kilka sekund. Podczas procesu aktualizacji nalezy upewnic¢ sie, ze urzgdzenie nie
zostanie odtgczone lub wytgczone.

Rysunek 6.8.b — Trwa aktualizacja odbiornika GNSS
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7. Kontakty/obstuga klienta

Aby uzyskac¢ pomoc pierwszego poziomu w zakresie:

- Instrukcji obstugi

- Gwarangji

- Wymiany, usterek

- Napraw

- Aktualizaciji

- Strona internetowa: MyFarmnavigator.com
Telefon: +39 0585 784044
E-mail: support@avmap.it

Aby uzyska¢ pomoc drugiego poziomu w zakresie:
- Automatycznego kierowania
- Systemoéw RTK
- Ustawien

Telefon: +39 334 6033178

E-mail: support.farm@avmap.it
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8. Zatacznik

Lista urzgdzen kompatybilnych z G7:

Farmnavigator: Antena

- FARMNAVIGATOR Turtle Pro

- FARMNAVIGATOR Turtle Pro2

- FARMNAVIGATOR Turtle RTK

- FARMNAVIGATOR All in One RTK
- Novatel AgStar

- Novatel Smarté

- Novatel Smart7

Opryskiwacz

- Agral AGSIG

- Agridrive

- Agromehanika AG

- Tronik

- Arag Bravo 180s/300s

- Bertolini Buono

- BKLASC

- BKLHYDRA

- Caffini CB9

- FarmscanAG UniPOD

- Geoline GeoSystem 260
- Hardi 5500/6500

- MC Elettronica Hydra 590

Rozsiewacz

- Agridrive

- Bogballe Icon

- Bogballe Totz

- Bogballe Zurf

- Rauch Quantron A

Sadzarka
- Gpskit AgriDrive

Siewniki

- Agridrive
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