Harita Gizici
KULLANIM KILAVUZU

Kilavuz nasil okunur

» Sayfada gezmek icin [UP] - [DOWN] (Yuari-Agagi) dugmelerine basin.

» Onceki/sonraki sayfaya gitmek igin [LEFT] - [RIGHT] (Sol-Sag)
digmelerine basin

» Sayfayi yakinlastirmak icin [ZOOM IN] - [ZOOM OUT] (Yakinlastir/
Uzaklastir) digmelerine basin.

» Numara ile sayfa bulmak icin [ENTER]a basin

» Kilavuzdan ¢ikmak igin [CLEAR]a basin.

Anahtar kelimeler nasil aranir:

1. [MENUTye basin

2. [ENTERTJa basin

3. Sanal klavye ile bir anahtar kelime girin ve “DONE” (Bitti) 6gesini
segin: anahtar kelimenin isaretlendidi ilk sayfa gériintilenecektir..

4. Metin iginde isaretlenen énceki/sonraki anahtar kelime bulgusuna
gitmek icin [LEFT] - [RIGHT] (Sol/Sag) tuslarina basin.

5. Arama penceresinden ¢ikmak igin [CLEAR] (Temizle) 6gesine basin.
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1. Sorumluluk Reddi ve uyarilar

Bu kullanim kilavuzu harita gizicinin temel islevselligini tanimlamayr amaglamaktadir. Bu
belgedeki bilgi bildirim yapilmaksizin degistirilebilir. imalatgi burada bulunan icerikle ilgili
olarak beyan veya taahhutlerde bulunmamaktadir ve herhangi bir belli amag igin zimni bir
uygunluk veya pazarlanabilirlik taahhiidiinii bilhassa reddeder. imalatgi, zaman, zaman bu
yayinda revizyon ve iceriginde degisiklik yapma hakkini, imalatginin bu degisiklikler veya
revizyonla ilgili olarak herhangi bir sahsi haberdar etme yukimlGligu olmaksizin sakli tutar.

B

Aygit tarafindan gérintiilenen elektronik haritalarin dogru ve giivenilir olduguna inanilmak-
tadir, ancak glivenli navigasyon ile ilgili bitlin hususlarda temel referansiniz olmaya devam
etmesi gereken resmi haritalarin yerine gegmeleri amaglanmamistir. Bu sebeple yaninizda
resmi olarak onaylanmis ve yayinlanmis denizcilik haritalarini tasimaniz ve kullanmaniz
gerektigini hatirlatirz.

Lutfen seri baglanti noktalarinin (portlarin) optik olarak izole edilmedigini ve dolayisiyla
aksesuarlarin aygita elektrik baglantisinin bulundugunu unutmayin. Bu sekilde Fish Finder
gibi ylksek hizli aksesuarlara baglanti imkani saglanmaktadir. Sayet bir NMEA0183 akse-
suari bagliyorsaniz ve aygittan izole etmek isterseniz, optik izolatéri harici olarak eklemeniz
gerekir.

Sayet ekipmana su sizarsa, derhal kontrol panosundaki glicu kesiniz. Yangin veya elektrik
carpmasi olusabilir.

Sayet ekipmandan duman veya alev gikiyorsa, derhal kontrol panosundan gucu kesiniz.
Yangin veya elektrik carpmasi olusabilir.

Ekipmani agmayiniz. Ekipmanda elektrik sok olusturabilecek ylksek voltaj kullaniimaktadir.

SD kart yuvasinin kapagini alete su girmemesi igin kapali tutunuz

Yogdun sekilde i1siya maruz birakilmasi aygita zarar verebilir.

Ik kullanim éncesinde liitfen aygitin kullanim kilavuzunu iyice okuyunuz. Sayet sorulariniz
varsa, Sirketin musteri servisi veya yerel bayi ile temasa geginiz.

Al dldldldldl 4R <

C-MAP medya C-MAP Yetkili Saticilarindan alinabilir.

FCC compliant

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following
two conditions: (1) This device may not cause harmful interference, and (2) this device must
accept any interference received, including interference that may cause undesired operation.
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2. Giris

Harita ¢izici, navigasyon yardimcisi olarak tasarlanan bilgisayarli elektronik bir harita
sistemidir. Harita gizici elektronik navigasyon haritasi ile GPS verisini birlestirmektedir ve AIS,
balik bulucu ve diger sensorlerden ilave bilgi goériintiileyebilir. Harita gizici hem C-Map MAX
hem de mikro SD kart tzerinde C-Map 4D harita formati ile uyumludur. C-Map haritalari

veya uzaktan kumanda ile mimkuanddr.

2.1 KIavxe

&
L)

—

1. Fonksiyon tuslari [F1 - F4] 6zel tuslardir. Her tus iki islevi yerine getirir. Kisa bir basis
Unitenin Uzerinde etiketlenen islevi yerine getirir. Uzun sekilde basis ise kullanici
tarafindan ihtiyaca goére diizenlenebilecek bir iglevi yerine getirir... Bu, islev tuslarina
basmak suretiyle yapilabilecek fonksiyonlar bakimindan daha genis bir kapsam saglar.
Islev tuslarini nasil diizenleyeceginizi Par... 14.2 ‘de okuyunuz.

2. [MOB] tekneden denize adam diusmesi durumuna 6zgi bir tustur. MOB’a basmak
teknenin mevcut pozisyonuna MOB isareti koyar ve o yere dogru navigasyonu baslatir.

3. [MENU] ana sayfalardan birinde basildigi takdirde ana mentliyl agar (harita, Fish Finder
(Balik Bulucu), GPS durumu, Makine izleme). isaretler (Marks), Rotalar (Routes), Hatlar
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(Tracks) ve digerleri gibi tam meni sayfalarindan birindeyken basilirsa, tst gubuk kontrol
digmelerini seger.

4. Joystick/joypad imleci harita (zerinde veya menl 6geleri arasinda gezdirebilir. [Up]
Yukari, [Down] Asagi, [Left] Sola, [Right] Saga basiniz.

5. [ZOOM IN] harita 6lgegini degistirir.

6. [ZOOM OUT] harita dlgegini degistirir.

7. [ENTER] bir eylem ve segimi onaylamak igin kullanilir. Harita sayfasindayken Enter’a
basmak bir harita nesnesinin igerik menusini agar.

8. [CLEAR] mevcut mentiden cikar veya sayet harita sayfasindaysaniz ve imle¢ gemi
pozisyonundan uzak ise, haritayr gemi pozisyonuna ortalar (home (ana ekran) modu).

9. [POWER] diigmesine basili tutulmasi aygiti agar/kapar. Kisa sekilde basmak ekranda
Gilinduz/Gece modlarina gegise imkan verir.

2.2 Baglant semasi NMEA 2000 Connector

_Fm FUNCTION
fsHiELD rua
NET-5 (PWR +) @9

3
2
3 |NET-C (PWR -
]
5

NET-H
5 JNET-L

]

HDMI OUT

HDMI

POWER & /O CONNECTOR
PIN|WIRE COLOR FUNCTION
—f 1 |sLack FWR-IGHD
s HIEE POWER INPUT + (10-35 Vec)
3 Jwhire INPUT A
4 |ereen SIGNAL COMMON
5 | GRAY OUTPUT
6 |vELLOW QUTPUT A GPS CONNECTOR
7 |erown INPUT € i FUNCTION
4 |BLUE EXTERNAL ALARM DUTPUT 1_|POWER OUTPUT + {10-35 Vdc)
2 |outPuts
| MOTE: Add in series o power cord 3 finPuT B
the supplied 1A Fuse 4 INOT CONNECT
% + 5 |noT conwecT
_ POWER SUPPLY L5 Lonn ) sichaL comon
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2.3 Uzaktan Kumanda Aygiti

Opsiyonel uzaktan kumanda aygitini kullanarak harita gizici lizerinde iglem yapabilirsiniz.
Uzaktan kumanda aygiti, harita giziciye radyo sinyali yoluyla baglanir ve tek bir AAA pili
gerektirir. Uzaktan kumandayi aygitla baglamak igin:
1. Klavyede, Ana Menlyu acmak icin [ENTER] tusuna basiniz
2. *“General Settings” (Genel Ayarlar) seciniz ve [ENTER] tusuna basiniz
3. Uzaktan kumanda ile baglanti 6zelligini “Remote Controller’ (Uzaktan Kumanda)
6gesini segerek ve [ENTER] tusuna basarak etkinlestirin
4. PIN ‘i seginiz ve [ENTER] tusuna basiniz
Uzaktan kumandanizin arka tarafindan bulunan PIN numarasini girin
6. Uzaktan kumanday! etkinlestirmek igin uzaktan kumanda joystick 6gesine basiniz.
Sayfanin (sol Ust) tarafinda durum gubugunda uzaktan kumanda ikonunu géreceksiniz.
Simdi uzaktan kumanda ile uzak mesafeden harita gizici Gizerinde islem yapabilirsiniz.

o

Pil durumu, uzaktan kumanda bagl iken Uzaktan kumanda sayfasindan ya da pil seviyesi
distkse durum gubugunda (bakiniz par.4.1) gorilebilir.

Zoom
(Eg, Dondiir)

Déner digme
islev degistirme

isaretMOB

Pusula

Uzaktan kumanda diigmeleri:
o [MENUJ: Harita cizici MENU dgesi ile ayni.
¢ [BACK]: (Geri)Harita gizici CLEAR (TEMIZLE) iglevi ile ayni.
o[MARK]: (isaret) kisa basis haritaya isaret koyar. Uzun basis, mevcut teknenin
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konumuna MOB isareti yerlestirir.

o [CYCLE]: (D6ngu) sayfalar arasinda gecis yapar.

o[SWITCH WHEEL FUNCTION]: (Doéner digme fonksiyonunu degistir ) uzaktan
kumandanin déner (gevirmeli) digme islevini degistirir. Haritada Ug¢ islevi vardir:
yakinlastir/uzaklastir, dondir, ed. Doner diigme ayrica meniu 6gelerinde joystick ile
oldugu gibi gezinme imkan verir.

o[COMPASS]: (Pusula): Uzaktan kumandayi herhangi bir yéne tutup bu digmeye
basin. Harita gizicinin tzerinde isaret edilen istikameti gosteren kirmizi kesikli bir ¢izgi
gOreceksiniz.

Pusula Kalibrasyonu
Uzaktan kumandanin dahili pusulasinin kalibre edilmesi gerekir.

1. Ayni anda uzaktan kumanda lizerindeki GERI ve PUSULA diigmelerine (g bip sesi

duyana kadar basin.

Uc bip sesini duyduktan sonra diigmeleri birakin.

Uzaktan kumandayi sekiz sekli gizecek sekilde hareket ettirmeye baslayin. Dondirme

islemi G¢ eksen gevresinde olmalidir. Kalibrasyonun tamamlanmasi 1 dakika surebilir.

4. Ug bip sesi duyduktan sonra gevirme hareketini durdurun. Artik pusula sensér
kalibrasyonu tamamlanmistir. Eger iki bip sesi duyarsaniz, pusula kalibrasyon islemini
bastan tekrar edin.

wn
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3. Baslarken

3.1 Agma

Harita giziciyi galistirmadan 6nce voltajin (10-35 volt) dogru olup olmadigini ve diger aletlerle
baglantinin dogru olup olmadidini kontrol ediniz. [POWER] ‘a basil tutarak aleti ¢alistiriniz.

Harita gizicinin baglamasi icin bir kac dakika gerekebilir.

3.2 KaEatma

Harita giziciyi kapatmak icin [POWER] dugmesini basili tutunuz. Ekranda bir geri sayim
cikacaktir. Eger sayag sifira erismeden [POWER] a basmay! birakirsaniz, harita gizici galigir
vaziyette kalacaktir.

3.3 ilk Kurulum Sayfasi

Aygrti ilk kez agtiginizda, ilk Kurulum sayfalarini géreceksiniz. Bu sayfalari fabrika ayarlarina
her donus yaptiginizda goreceksiniz (“General Settings” (Genel Ayarlar) — “Log&Backup”
(Kayit&Yedekleme) mendisiinden yapilabilir). Bu sayfa dizisi yazilim dilini, harita dilini,
birimleri, zaman dilimini ve zaman formatini segme imkanini verir. Bu bilgi her hangi bir
zamanda “Genel Ayarlar” menusiinden degistirilebilir.
1. Harita giziciyi aciniz ve Ilk Kurulum (First Set up) sayfasinin ekranda belirmesini
bekleyin.
2. lstenilen opsiyonu ilgili sayfada [Up]/[Down] yukari/asagl basarak seginiz veya
varsaylilan degeri muhafaza edin.
3. Secimi dogrulamak icin [ENTER] a basiniz.
4. Bir sonraki sayfaya girmek icin [RIGHT] (SAG) veya [LEFT] (SOL)'a basiniz.
5. Uyan sayfasinda “Limitations of Use” (Kullanim Sinirlandirmalar) metni (izerinde
gezinmek igin [DOWN] (ASAGI) tusuna basin.
6. Metnin sonuna gelince [ENTER] a basiniz.

NOT [ENTER] “OK* a basarak “Kullanim Sinirlandirmalarini” bildirimini kabul etmis olursunuz.
Harita giziciyi kullanabilmek icin Uyari sayfasinda belirtilen sinirlandirmayi kabul etmeniz

gerekmektedir.

3.4 Sistem dilinin se¢imi

Yazihm-mendiler, veri sayfalari, uyari/alarm mesajlarinin ana dilini ayarlamak igin:
1. [MENU] 6gesine basarak Ana Menuyl (Main Menu) aginiz
2. *“General Settings” (Genel Ayarlar) dgesini seginiz
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3. “Software Language” (Yazilim Dili) 6gesini seginiz
4. Dili [UP) [DOWN] (YUKARI/ASAGI) tusuna basarak ve [ENTER]a basarak seginiz.

3.5 Harita dilinin se¢imi

Harita Uzerinde, cografi nesnelerin isimlerinin, bunlarin Full Info (Tam Bilgi) sayfasinda
belirtilen tanimlarinin ve arama fonksiyonu ile bulunan nesnelerin listesinin gosterildigi harita
bilgisi dilini degistirmek igin:

1. Ana menuytu [MENU] ye basarak aginiz

2. “General Settings” (Genel Ayarlar) 6gesini se¢iniz
3. “Chart Language” (Harita Dili) 6gesini seciniz

4. Listeden istediginiz harita dilini seciniz

Segilen harita dilinin i¢ modu vardir:

o Off: (kapali) secilen dil sadece cografi alanin, bu dilin gegerli oldugu cografi alan
adlarina uygulanir. Segilen dilin kullanildigi alan haricinde harita alanlarinda ingilizce
dili uygulanir. Ornegin, sayet italyancayi secerseniz ve dil modu kapali (Off) ise,
italya’daki cografi alan adlari italyanca, diger ulusal bélgeler ingilizce olacaktir. O
sirada bilgi sayfalarindaki tiim nesneler italyanca olacaktir.

e Uluslararasi: biitiin harita adlari harita alanindan bagimsiz olarak Ingilizce dilinde
gOsterilecektir, bu arada segili dil, harita nesnelerinin tam bilgi tanimlarinda uygulanir.

e Yerel: Yerel diller harita nesneleri igin kullanilir ancak tam bilgi tanimlamalari secilen
dilde gosterilir. Sayet yerel dil mevcut degilse, bunun yerine ingilizce kullanilacaktir.

3.6 Birimlerin, zaman dilimi ve zaman formatinin ayarlanmasi

Birimleri degistirmek igin:

Ana meniyi [MENU] ye basarak aginiz
“General Settings” (Genel Ayarlar) 6gesini seginiz
“Units” (Birimler) 6gesini seginiz
US (ABD), UK (ingiltere) veya Avrupa standart veya maniiel arasindan tercih yaparak
6lguim birimini ayarlayin ve [ENTER] tusuna basin
Sayet manueli segerseniz:
5. Her bir opsiyonu mantel olarak segerek [ENTER] a basiniz

oM~

Zaman dilimini degistirmek igin:
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[MENU] ye basarak ana mendyu aginiz

“General Settings” (Genel Ayarlar) 6gesini seginiz

“Time zone” (Zaman dilimi) 6gesini seginiz

UTC (Esgudumlu Evrensel Saat) veya Manual (ManUel) arasinda segim yapiniz ve
[ENTER]a basiniz

>wnN =

Manteli segerseniz:
5. Zaman Dilimini seciniz ve [ENTER] a basiniz
6. Istenilen bélgeyi seciniz ve [ENTER] a basiniz
7. “Daylight Saving” (Yaz saati Uygulamasi) 6gesini segip etkinlestirmek icin [ENTER]
a basiniz (manuel olarak etkinlestiriimeli/ devre disi birakiimalidir)

Saat formatini degistirmek igin:

[MENU] ye basarak Ana MenuyU aginiz

“General Settings” (Genel Ayarlar) 6gesini seginiz

“Time format” (Saat formati) 6gesini seginiz

Tarih formatini ve saat formatini seciniz (12 /24 s) ve [ENTER]a basiniz

o=~
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4. Ekran kontrolii

Harita ¢izici 5 Ana Sayfa goérunttler:

o Harita (Par. 4.2)

o Fish Finder - Balik Bulucu (Par 4.3)

o GPS durumu(Par. 4.4)

o Makine izleme (Par 4.5)

e Harita /Balik Bulucu olarak bélinmus sayfa (Par. 5.5)

Goruntiilenen sayfayi degistirmek igin:

[MENU]lye basiniz

“Page” (Sayfa) 6gesini seginiz

[ENTER] a basiniz

Agllan Ufak Araglar mendiisiinde [RIGHT)[LEFT] (SAG/SOL) tuslarina basarak istenilen
sayfay seciniz ve [ENTER] a basiniz.

Ao~

Su §°

15.3

AWS ' Sicaklik ®
3.0 [|100.0
kn ‘ °C

nErzun ZAMAN HDG

15.0

UL TR TET m\|\|\||HH||\|\|\m|m|\||||m|\||\|m|“ 50G
345350 355 O 5 10 15 20 25 30 35 40 4 ‘9_7 kn
R, S S —

OKayseri

4. Acilir sayfalar mendisii

Sayfalarda gecis yapmanin daha ¢abuk yolu bir islev tusunun “Page” (Sayfa) gegisi icin atanmasidir
(bakiniz 14.2) .

4.1 Durum gubugu

Durum gubug@u her sayfada ekranin Uist kisminda ortaya ¢ikar... Asagidakileri gésterir:
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o Uydu verilerinin kalitesine bagl olarak GPS durumu
e Uzaktan kumanda baglanti durumu
o Balik Bulucu baglanti durumu.

4.2 Harita

Harita sayfasi agagidakileri igerir:
o Harita
e Pusula gubugu
e Konum kutucugu
e \eri penceresi
A
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34°06"15"N
29°55'01"E
7542

DPT

68.4

52
6307
7316
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7260
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6299
8070 7696 6102 3 0
P 7499 .
7841
7798 kn
7184 ZAMAN
8041 7891 2
o S0 14:37
-

7798 6597

20 NV TC

6118

M U
DPT ‘\||I|\||I||||I||||I|||\ |||\||||\I\||||H||IH\|IHHIHHIHHIHHIH 7 S0G
: 68 4| 320345350355 @ 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 ‘ 9.7
- \ :5 ‘ -

kn

Sek 4.2.1 — Harita Sayfasi

Navigasyon esnasinda, Pruvay, Yer Uzerinde Seyrinizi ve pusula gubugu tizerindeki durusunuzu
siraslyla yesil, mavi ve kirmizi oklarla igsaretlenmis olarak goéreceksiniz. Pusula gubugu “General
Settings” (Genel Ayarlar), “Databox Settings” (Veri Kutucugu Ayarlari) sayfasindan kapatilabilir.
Konum kutucugu haritanin sol altinda belirir ve “home” (ana) moddayken enlem/boylam ile
minimum derinligi gosterir, ilaveten imle¢ modunda DST ve BRG ‘yi gosterir. Veri penceresi
istege gore uyarlanabilir (bakiniz Par. 4.7). C-Map (C-Harita) verilerini nasil kullanilacagini
goérmek icin Par.5 ‘i okuyunuz.

icerige yonelik meniiyii agmak igin [ENTER] a basiniz ve kapamak igin [CLEAR] (TEMIZLE) 6gesine
basiniz.
Harita Sayfasinda Ana Mentuyu agmak icin [MENU] ‘ye basiniz.
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Fig. 4.2.2 - Harita Sayfasi Mendisti
4.3 Balik bulucu (Fish Finder) sayfasi

Balik Bulucu sayfasi ancak bir Siyah Kutulu Balik Bulucu aksesuari Harita Ciziciye bagliysa
kullanilabilirdir.

I -=E 5 Su Yén
: 34°06'29"N
29°55'01"Efl = ™ .™

[}

; ZAMAN HDG
-M14:39{15.0

I-‘_ Gz uTC T
DPT "WH|IH\|IIH|\II\|\III \III|\III|I\II|IIII|II\I|IIH|III\|III\|\II\|H 1) SOG
ft 458| 340345350355 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 ‘ 9_7 Kkn

4.3.1 — Balik Bulucu sayfasi (simtilasyon modu)
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Balik Bulucu hakkinda daha fazla detay igin bakiniz Par. 18.

Balik Bulucunun Ana Menisiini agmak igin [MENU] ye basiniz.

Sayfa

Frekans kHz

| % |6

Menzil Modu

N
o —

Kazang Modu

Hassasiyet

Goruntl Ayarlari

@” Transducer ayari
2
I~

o FF On Ayarlari

§o  Genel Ayarlar
Sistem mesajlar

(oo Portlar ve Baglantilar

D} .
¢~ Simulasyon

Kullanici Rehberi P Q 5 10

I D L L D
) 15 20 25 30 35 40 45 50

Al 34°06'49"N
29°55'01"E

Sek. 4.3.2 — Balik Bulucu Men(is(i

4.4 GPS Durum sayfasi
= GPS Durumu
12/12/16 36°08'31"N
14:10 65°18'44"W

71 4

Kay”akCAN Bus

PDOP 1 .0

Sekil 4.4 — GPS Durum sayfasi érnegi
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4.5 Makine izleme Ekrani

e =d Makine Izleme Ekrani
-
O S B
Devir Basing Sicak Basing Sicak Yakit Cons
I NaN
45. -
%0 20 40 %0 40
9 45 80 80
8
30
60 60
50
20 20
20
30
20 20 10
10
Of o0 00 o0 OF o0 ofl_o0o0  OF o0 ﬂ ol oo
x1000 x10kPa °C x10kPa °C % It's

Sek. 4.5 - Makine izleme Ekrani sayfasi

Aygit, motor durumu ve performansini géstermek tizere NMEA 2000 motoruna uyumlu bir CAN veri
yolu (bus) ile baglanabilir.

Her parametre Ug alana ayrilan bir dlgekle temsil edilir: yesil (kabul edilebilir deger), sari (uyari), kirmizi
(kritik). Sayet bu parametrelerden herhangi birinin degeri izin verilebilir araligi asarsa, ilgili Ust ikon
kirmizi renkle aydinlatilir.

NOT Yakit tanki kapasite degeri SHip Profile (Gemi Profili) sayfasinda (bakiniz Par. 14.6) belirlenmelidir;
Gemi Profili sayfasinda dogru degeri girdiginizden emin olunuz
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4.6 Boliinmiis sayfa
=

34°02'35"N
29°55'01"E

ZAMAN

14:14

UT

RSy
DPT
.'51.6/

C
\IIII\IIIIIIIIIIIIIIII\III\IIII\I\IIIIHIII\HIIHHIHHIHHI\H HH 306G
340345350355 Q 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 ‘ 9 7
A A 0000000000000 |
Sek.4.6 — Boliinmlis sayfa 6rnegdi
Boélinmus sayfa, ekranin Harita ile Balik Bulucu olarak bélindugu sayfadir... Bolinmus gérinimde
her bir yarimda ilgili sayfaya ait Ana Menu mevcuttur. Boélinmus sayfayl agtiginizda, aktif gérinim
daima haritadir. Balik Bulucu gorintlist Gzerinde iglem yapmak igin iki kez [MENU] ye basiniz.
Uzaktan kumanda ile etkin gériniimi degistirmek icin:
1. MENU] ‘ye iki kez basin
VEYA
2. [SWITCH WHEEL FUNCTION] (Déner Diigme Ilev Degistirme) 6gesine uzun basiniz

Etkin ekran olarak birkag saniyeligine yesil, seffaf bir sesmbol gériintiilenecektir...

Harita gérinimuinde igerik mentsuni agmak igin [ENTER] a basiniz. Bakil Bulucu ekraninda igerik
menusint agmak igin Balik Bulucu ekrani ekograminda {ENTER] a basin...
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4.7 Veri penceresini kisisellestirme

Veri ekrani bir dizi kisisellestirilebilir veri kutucugudur. Harita sayfasinda ve Balik Bulucu sayfasinda
mevcuttur... Kutular muhtelif sensor verilerini géstermek icin diizenlenebilir. Varsayilan olarak 10 veri
kutusundan ibarettir, fakat veri penceresi goériintlisini kapatabileceginiz, veri kutularinin igerigini
oOzellestirebileceginiz ya da bazilarini kaldirabileceginiz General Settings (Genel Ayarlar) sayfasinda,
gosterilen veri kutucuklarinin sayisini azaltabilirsiniz.

Ya 2 stitun (10 veri kutusu) ya da 1 stitun (5 veri kutusu) goriintiilemeyi tercih edebilirsiniz:

[MENU]lye basiniz

“Genel Ayarlar” 6gesini seginiz

“Veri Kutusu Ayarlari” 6gesini segin [RIGHT] (Sol)a basiniz (veya

“1 kolon” veya “2 kolon” égesini segmek icin [DOWN] (Asagi)'ya basiniz.
[ENTERJa basiniz.

arwODN =

Veri kutusu igerigini kisisellestirmek igin:

[DOWN] (ASAGI) tusuna basarak kisisellestirmek istediginiz veri kutusu {izerine gelin
[ENTER] a basiniz

istenilen opsiyonu segmek igim listeyi tarayiniz

Seciminizi dogrulamak icin [ENTER] a basiniz veya veri kutusu diizenlemesinden ¢ikmak
icin [CLEAR] a basiniz.

Ao~
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5. G-Map Veri Kullamimi (4D / Max)

Harita gizicinin bitlinlesik bir arka plan diinya haritasi vardir fakat harita giziciyi navigasyon
yardimcisi olarak kullanmak icin, C-Map detayl haritasi gereklidir. Harita gizici mikro SD Kart
Uzerindeki hem C-Map MAX hem C-Map 4D harita formatiyla uyumludur. C-Map haritasi
C-Map yetkili saticilarindan satin alinabilir. C-Map detaylh haritasini (4D veya MAX) kullanmak

yuvasi aygitin altinda bulunmaktadir.

NOT C-Map haritasini taktiktan sonra, harita gizici aygiti yeniden baglatmanizi isteyebilir.

5.1 Haritada gezinme ve Harita (")Igeginin Degistirilmesi

Haritayi kaydirmak igin joypad tuslarini kullaniniz. Ayni zamanda [ZOOM IN] (YAKINLASTIR)
ve [ZOOM OUT] (UZAKLASTIR) ogelerini kiigiik ya da daha biyik bir alanin haritada
gorintulenmesi igin harita 6lgegini degistirmekte kullaniniz.

5.2 Geminizin Pozisyonunuzun Bulunmasi

Harita gizicinin en yaygin kullanimi teknenizin mevcut konumunu géstermek igindir.
[CLEAR] (TEMIZLE) diigmesini kullanarak imleci ana gemi konumuna getirebilirsiniz. Bu,
harita gériinimuniu gemi konumuna ortalar ve gemi hareket ederken gérinumi glnceller.

“Screen amplifier” (Ekran amplifikatori) islevi alanin biyUk kismini gemi pozisyonunun
oninde tutmaya yardimci olur, bu nedenle bu islevi agarsaniz, harita gizici tekneyi haritada
fiili seyre gére en uygun konumda tespit igin seyrinizi dikkate alacaktir.

Ekran amplifikatérint agmak kapatmak igin:

[MENU]'ye basiniz

“General Settings” (Genel Ayarlar) 6gesini seginiz

“Navigation” (Navigasyon) 6gesini seginiz

“Ekran amplifikatori” 6gesini segmek igcin [DOWN] (Asagi)’ya basiniz .
[ENTER]a basiniz

ok wbd~

Imleci teknenin mevcut pozisyonundan uzaklagtirmak ve Home (Ana Ekran) modundan gikmak icin
joysticki kullanin.

5.3 Harita tam bilgisi ve hizh bilg_i

Detayli haritanin, navigasyonda size yardimci olabilecek harita nesneleri bilgi veri tabani
mevcuttur. Tam harita bilgisini okumak icin, istenilen harita noktasinda [ENTER] a basiniz ve
icerik menusunden “Full info” (Tam bilgi) 6gesini seginiz.
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Ayni zamanda harita nesnelerinden herhangi birine imleci getirdiginizde hizh bir agilir pop-up

ekrani otomatik olarak meydana gikar. Otomatik hizli -bilgi ekrani asagidaki sekilde kapatilabilir:
1. Ana Menlyu Aginiz

“Map Settings” (Harita Ayarlar) 6gesini seginiz

“Objects on Map” (Harita (izerindeki nesneler) dgesini seginiz

“Chart Tooltip” (Harita arag ipuclari) 6gesini seciniz ve [ENTER] a basiniz

Tam Bilgi sayfasindan ayrilmak ve haritaya dénmek igin [CLEAR] (TEMIZLE) égesine

basiniz

ok wn

Sekil 5.3. Harita lizerinde Nesne Tam Bilgisi icerik mendisti

34°07"11"N
29°55'01"Eff ===."™

Nav durdur ' - ) -
Git DPT SuHiz
Gelgit Grafigi
Markay1 kaydet i 51ﬁ6 8,; 2
Yeni rota —
A-B
$13.0{19.6
. cc

Sicaklik ®

T 1624.19 NM

__/0

i 51 6|W’V‘\ 9. ° soc
S, W S

340 345 350 355 20 25 30 40 45

Tam bilgi sayfasi, segilen nesne veya harita alani igin bilgileri listeler. “Depth area” (Derinlik
alani) sekmesi nesnelerin gogunun tam bilgi sayfasinda mevcuttur ve minimum ve maksimum
derinlik hakkinda bilgi sunar. Diger faydali navigasyon bilgileri de bu sayfada mevcuttur.
Tam bilgi sayfasi “Locate on map” (Haritada tespit et) ve “Go to” (Git) dugmelerini icerir.
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6. GIT islevi

6.1 Tek varis yerine navigasyon [GO TO] (GIT)

PobN=

8070

7201

34°08'48"N
29°55'00"E

19 NM

6118

8308

8103

6299

8041 7831

imlegi haritada istenilen pozisyona yerlestiriniz

iceriksel menliyii agmak igin [ENTER] a basiniz
“G oto” (Git) 6gesini seginiz
Secimi dogrulamak igin [ENTER] a basiniz

6397

\\w

7870

7316

7696

=

Nav durdur

izi Baglat

Olay! Kaydet
Glizergah Ongériicii
Pruva hatti KAPALI
A-B

Tam Bilgi

21

7558

7798 6597

5400

-|34°08'48"N _;_ .
29°55'00"E B 3
62.3| 8.2

Avf:IA ’ S:nS”
$83.5|22.0
A\;S “ S .QG
8.7
13:28{15.0

6.1.1 imleg Igerik meniisiindeyken Harita

Varis noktasini teknenin kalkis pozisyonuyla (kalkis noktasi) birlestiren duz gri bir gizgi
ekranda belirir. Penceredeki BRG, TTG, DST, XTE gibi bltlin navigasyon verisi varig
noktasiyla ilgilidir. Tekneniz varig noktasina gelince, ekranda bir diyalog penceresi acilip
durmak veya bu noktaya navigasyona devam etmek isteyip istemediginizi soracaktir

Navigasyonu durdurmak igin:

1. Imleci haritada herhangi bir yere konumlandirin
2. [ENTER] a basin
3. “Stop nav” (Navigasyonu durdur) 6gesini segin
4. Segcimi dogrulamak icin [ENTER] e basin
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6.1.2 Aktif navigasyonlu harita

6.2 Bir rota olusturulmasi

Rota bir dizi durak noktasindan olusur.
Rota listesi sayfasindan bir yol olusturmak igin:

[MENU] ye basiniz

“Routes” (Rotalar) 6gesini seginiz

[ENTER] a basiniz.

Ust gubuk meniisiinde “Create new” (Yeni olustur) égesini seginiz

[ENTER] e basiniz. Yeni bos bir rota varsayilan renk ve ad ile olusturulacaktir.

Daha fazla duzenleme igin sayfayl agmak Uzere istenilen rota Uzerinde [ENTER] a
basiniz: durak noktalari eklemek, yolun adini diizenlemek, tanim ve renk.

o0l wbh =

Harita Gizerinde bir rota olusturmak igin:
1. Imleci harita Gizerinde istenilen konuma yerlestiriniz
2. [ENTER] e basiniz
3. “New Route” (Yeni Rota) 6gesini seginiz

Simdi rota olugturma modundasiniz.
4. Joypad kullanarak imleci haritada bagka bir yere hareket ettiriniz.
5. Bir durak noktasi eklemek igin [ENTER] a basiniz veya rota olugturma modundan
¢tkmak igin [CLEAR] (TEMIZLE) égesine basiniz.
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6.2. Yeni rota olusturma modunda harita

Rota olusturulduktan sonra, yeni olusturulan rotada navigasyon isteyip istemediginizi soran bir
diyalog penceresi goreceksiniz. Rotada navigasyonu baglatmak icin Ok (Tamam)'a basiniz.

Yeni bir rota olusturdugunuz zaman, varsayilan renkte ve kademeli olarak artan bir rakamla
“Rota” 6neki vardir. Varsayilan renk veya 6neki degistirebilirsiniz:

1. Rotalar listesinde “More” (Daha fazla) 6gesini seginiz ve [ENTER] a basiniz
2. “Default Color” (Varsayilan renk) veya “Default Prefix” (Varsayilan 6nek) dgesini

seginiz

3. Tercih ettidiniz rengin Uzerine gelip [ENTER] a basarak yeni varsayilan rengi
kaydedin r

VEYA

4. Yenivarsayilan 6neki klavyeden girerek ve OK (TAMAM) 6gesine basarak kaydediniz.

Rota diizenlemesi igin par 7.3.1 ‘yi okuyunuz

6.3 Rota izleme

Bir rota, bir dizi durak noktalarindan olusur. Navigasyon adim, adim bir durak noktasindan
sonrakine etkinlestirilir, bdylece bir durak noktasina erigildiginde bir sonrakine dogru
navigasyon baglar. Haritada olusturulan ve gdsterilmis olan mevcut yolda navigasyona
baslayabilirsiniz:
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1. Rotanin bir durak noktasina imleci yerlestiriniz
2. [ENTER] e basiniz
3. Gemi konumunuza en yakin durak noktasindan rotaya navigasyonu baslatmak igin
“Nav Baslat” 6gesini seginiz.
VEYA
4. Belirli bir durak noktasindan itibaren navigasyona baslamak igin “Start here” (Buradan
basla) 6gesini segin.
VEYA
5. Tek varis noktasina (rotaya degil) navigasyona baglamak igin “Go to” (Git) 6gesini
seginiz.

llk durak noktasina eristikten sonra, navigasyon bir sonraki durak noktasina otomatik olarak
baslayacaktir.

Mevcut varig noktasinin tizerinde bir bayrak bulunmaktadir: E

ve son varis noktasinda bitis ikonu mevcuttur: ﬁ

Sayet bir sonraki durak noktasina kadar otomatik navigasyonu engellemek isterseniz ve her
durak noktasina erisildiginde bildirim isterseniz:

1. [MENU] ye basin

2. “General Settings” (Genel Ayarlar) 6gesini seginiz

3. “Navigation” (Navigasyon) sekmesini seginiz

4. “Automatic Route Following” (Otomatik Rota izleme) égesini seginiz
5. Bu opsiyonu kapatmak i¢in [ENTER] a basiniz.

6.3.1 Rota takip optimizasyonu

Normal rota navigasyonu kapsaminda (optimizasyon olmaksizin), rotanin bir sonraki durak
noktasina ilerlemesi igin teknenin bir durak noktasina belli bir mesafede yaklagsmasi gerekir

(gelis yari capt).

“Route Following Optimization” (Rota Takip Optimizasyonu) segenegi ile bir sonraki durak
noktasina otomatik ilerlemeyi saglamak igin tekne, higbir zaman durak noktasi gelis bolgesine
girmese dahi rota otomatik olarak yeniden hesaplanir (optimizasyon). Bu sekilde “Rota
Optimizasyonu”, kesinlik ve mutlak bir rota gerekli olmadiginda “yeterince yakin” gegme
Ozelligi olarak dusunlebilir.

Gelis yarigapi varsayilan olarak 0.05 NM’ dir, ancak Genel Ayarlardan bu degistirilebilir:

1. Herhangi bir sayfada [MENU] ye basiniz
2. “General Settings” (Genel Ayarlar) 6gesini seginiz ve [ENTER] a basiniz
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3. “Navigation” (Navigasyon) 6gesini seciniz ve [ENTER] a basiniz
4. “Arrival circles Radius” (Varis dairesi yarigapi) 6gesini seginiz ve [ENTER]a basiniz
5. Déner/gevirmeli segim diigmesi ile istenilen mesafeyi seciniz ve [ENTER]a basiniz

6.3.2 Rota izleme opsiyonlari

Rota izleme segeneklerinin ¢ogunlugu haritadan, Rotalar sayfasini agmaya ihtiyag
duymaksizin degistirilebilir.

Bir Durak noktasinin yerlestirilmesi

Navigasyon esnasinda haritada 6nce bir baska noktaya sonra ilk varig noktasina erismek
isteyebilirsiniz.

Bir durak noktasi segcmek igin imleci istenilen noktaya yerlestirin ve [ENTER] a basin, igerik
menusuinde “Insert Waypoint” (Durak noktasi ekle) 6gesini segin ve [ENTER] tusuna basiniz.
Sayet WP islevi, islev tuslarinizda mevcutsa ayni zamanda imleci haritada istediginiz noktaya
yerlestirebilir ve uygun islev tusuna basabilirsiniz...

Mevcut pozisyonunuzu, durak noktanizi ve son varigs noktanizi birlestiren bir rota
olusturulacaktir.

Durak noktasi eklenmesi
Aktif bir rotada navigasyon esnasinda rota sonuna bir durak noktasini haritada herhangi bir
yeri tiklayarak ekleyebilirsiniz:

1. Haritada istenilen yere imleci yerlestiriniz ve [ENTER] a basiniz
2. Select “Append WP” (Durak noktasi ekle) dgesini seginiz ve [ENTER] a basiniz

Bir durak noktasini atlama
Sayet mevcut varis noktanizi atlamak ve rotada bir sonrakine devam etmek isterseniz:

Mevcut varig noktasi olan durak noktasina imleci yerlestiriniz
[ENTER] a basiniz

“Skip WP” (Durak atla) 6gesini seginiz

[ENTER]a basiniz.

PoN=

Durak noktasi listesinin diizenlenmesi
Batun durak noktalarinin listesine kolayca erismek ve detayl bilgi edinmek igin:

Harita Gizerinde imleci durak noktasi tzerine yerlestiriniz
[ENTER] a basiniz

“Open WP List” (WP listesini ag) 6gesini seginiz
[ENTER] a basiniz.

H>ON=
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Bir durak noktasinin veya tiim rotanin iptal edilmesi
Bir rotanin tamamini haritadan silebilirsiniz. $ayet (lizerinde navigasyon yapabilecegiz) aktif
bir rotaysa, silebilmek i¢in 6nce navigasyonu durdurunuz.

1. imleci bir durak noktasi veya rota etabina yerlestiriniz
2. [ENTER] a basiniz

3. “Delete Route” (Rotay sil) 6gesini seginiz

4. [ENTER] a basiniz.

Bir durak noktasi veya rotayl sadece mevcut varis noktasi degilse silebilirsiniz. Durak noktasi
silmek icin durak noktasinin icerik menusiinde “Delete WP” (WP Sil) 6gesini kullanin.

Rotanin ters gevrilmesi

Navigasyon yonini tersine gevirmek igin, icerik menusiindeki “Reverse” (Ters cevir)
segenegini kullaniniz. Rotay! haritadan sadece navigasyon modunda oldugunuzda ters
gevirebilirsiniz.

Aksi takdirde:

1. Main Menu (Ana menu) — Routes (Rotalar) 6gesini aginiz
2. Rota menusiunde “Reverse” (Ters) 6gesini seginiz
3. [ENTER]a basiniz

Bir Rotanin Uzatilmasi
Mevcut rotanin sonuna durak noktalari eklemek igin:

imleci rotada son durak noktasina yerlestirin

[ENTER] a basiniz

“Extend” (Uzat) dgesini seginiz

[ENTER]a basiniz

imleci joystick'i kullanarak yeni bir durak noktasi yerlestirmek igin hareket ettiriniz
Durak noktasi konumunu kaydetmek igin [ENTER] a basiniz.

@0k~ wN=

6.4 Kolay rota olusturma

Bazi nedenlerden 6tlrt guvenli bir sekilde yeni bir rota olusturmak isteyebilirsiniz: mesela
yoldaki engellerden kaginmak icin. Bu amagcla mevcut konumunuzla istenilen varig noktasi
arasinda tehlikeli veya giivenli olmayan nesneyi tespit eden ve glvenli bir rota kurarak
bunlardan kaginan “New Easy Routing” (Kolay Yeni rota olusturma) 6zel segenegi mevcuttur.

1. lIstenilen baslangig noktasina imleci yerlestiriniz
2. [ENTER] a basiniz
3. “New Easy Routing” (Kolay Yeni rota) 6gesini seginiz
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4. [ENTER] a basiniz.
5. Istenilen bitis noktasina imleci yerlestiriniz.
6. [ENTER] a basiniz.

Teknenizin konumuyla varig noktasini birlestiren bir rota olusturulacaktir.

Ayni zamanda bu segenegi mevcut rotaya uygulayabilirsiniz: bu islem, mevcut rota etabini
degistirecektir.

Program iki durak noktasi arasindaki engelleri bulacaktir ve engellerden kaginacak
sekilde yeniden kuracaktir. Programin yolunuzdaki engellerden kaginma karari tekne
parametrelerinize dayandiriimistir (gtivenli koridor, derinlik, ylkseklik, uzunluk).

1. imleci rotanizin bir etabina yerlestiriniz (iki durak noktasini birlestiren bir cizgi).
2. [ENTER] a basiniz

3. “Easy Routiing” (Kolay Rota Olusturma) 6gesini seginiz

4. [ENTER] a basiniz.

NOT1 Bu secenegi kullanmak igin glincel bir C-Map 4D haritaniz olmalidir. Bu segenek MAX
haritalar tarafindan desteklenmemektedir.

NOT2 Genel Ayarlar- Gemi Profilinde tekne parametreleriniz konusunda dogru bilgi
girmelisiniz
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7. Kullamic Verileri

Kullanici verileri noktasi haritalarda belli bir noktay isaretlemek ve bunu harita ¢izicinin veri
tabaninda sakli tutmak icin haritalara yerlestirebileceginiz bir nesnedir. Harita okuyucunun
asagidaki tiirlerde kullanici verisi mevcuttur: Olaylarin, izlerin, Rotalarin ve Durak noktalarinin
isaretlenmesi. Bir Marka, imlecin konumuna goére olusturulabilirken bir Olay ise teknenin
pozisyonu (izerinde olusturulur. Iz, teknenin hat izidir. Durak noktasi Rotanin bir kismidir.
Kaydedebileceginiz maksimum kullanici verisi igin bir sinir vardir: 3000 marka, 100 rota, her
biri en fazla 50 durak noktali ve 30000 hat noktali

Batun kullanici verilerine hem haritadan hem de Ana Menude ilgili sayfadan erigilebilir.

Harita Uzerinde iglemler, igerik menusu Gzerinden yapilabilir. Haritada [ENTER] a bastiginizda,
Icerik meniisii ortaya gikar. Icerik meniisiinii kullanarak bir kullanici verisini ekleyebilir,
dlzenleyebilir veya silebilirsiniz.

7.1 Markalar

Markalar (Marks) haritada herhangi bir yeri isaretlemek ve kaydetmek igin faydal ve kolay bir
yoldur. Herhangi bir bagka kullanici verisi tiirG gibi, markalari Markalar (Marks) listesinden ve
harita sayfasindan eklenebilir, degistirilebilir veya silinebilir.

Harita » Markalar (5)

+ Yeni ekle Y Filtrele @ Sirala > Hepsini gizle fii Hepsini Sil Daha >

N isim Tarih ¥ | DST/BRG Konum
129.99 NM LAT 35°52'53"N

1| @ | © Marks 1212116 >
334°T LON 031°23"16"E
120.46 NM LAT 35°52'53"N

2 | @ | ® |marka 1212/16 >
26.0°T LON 031°00'05"E
109.90 NM LAT 35°21'38"N

3 | @ | ® |Mark3 1211216 >
452°T LON 031°30'42"E
96.50 NM LAT 35°00'33"N

4| @ | © | Markz 1212116 >
543°T LON 031°30'42"E
74.81 NM LAT 34°49'08"N

5| @ | © |Markt 1212116 >
534°T LON 031°08'08"E

Fig.7.1 — Markalar sayfasi
Markalar (Marks) listesini agmak igin:

1. [MENU]ye basiniz
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2. “Marks” (Markalar) 6gesini seginiz
3. [ENTER]a basiniz.

Bu sayfada cizicinizde saklanmig bulunan bitiin isaret ve olaylari inceleyebilirsiniz.

7.1.1 Yeni marka ekleme

Markalar listesine bir marka eklemek igin:

1. Ust gubuk meniisiinde “Add new” (Yeni ekle) diigmesine basiniz
2. Bir marka olusturmak igin bir yol seginiz — “Sabit kullan” veya “Manuel”
3. [ENTER]a basiniz

“Use fix” (Sabit kullan), sabit bir konumda bir etkinlik olusturur.
“Manually” (Manuel) yeni bir isaret eklemek Uzere koordinat girdisi icin Enlem/Boylam
klavyesini acar.

34°08'20"N
29°55'01"E

kn

Wm‘ 9.7 °r

340345350355 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
A A

Sek 7.1.1 — Harita lizerinde markalar
Haritada yeni bir marka eklemek igin:

1. imleci haritada istenilen konuma getirin.

2. [ENTER] a basiniz

3. “Save mark” (Markay! kaydet) 6gesini seginiz
4. [ENTER] a basiniz

Haritaya bir olay eklemek igin:
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Harita sayfasini agin.

imleci tekneye [CLEAR] (TEMIZLE) égesini kullanarak yerlestirin
[ENTER]a basiniz

“Save Event” (Olay! kaydet) 6gesini seginiz

[ENTER] a basiniz.

Eger birbirlerine yakin ¢ok fazla marka varsa, daha bulyuk harita dlgeklerinde lzerinde “+”
isareti olan tek bir isaret goreceksiniz. Bu, isaretin o alan igin arkasinda gizlenmis fazladan
en az bir marka oldugunu gosterir. Yakinlastirma yaparak markalarin tamamini gérebilirsiniz.

7.1.2 Markanin renginin, semboliiniin, isim ve taniminin diizenlenmesi

Tek bir markanin rengini, sembollini, adini ve tanimini degistirebilirsiniz:
Markalar listesinde:

1. Harita sayfasinda [MENU]ye basiniz

2. “Marks” (Markalar) 6gesini aginiz

3. Listede bir marka seginiz ve [ENTER]a basiniz

4. “Edit name and description” (isim ve tanimi diizenle) veya “Edit color and symbol”
(Renk ve sembol diizenle) 6gesini seginiz

5. [ENTER]a basiniz.

Haritada:

1. Imleci isaret (izerine yerlestiriniz

2. [ENTER]a basiniz

3. lIgerik meniisiinde “Name and description” (isim ve tanim) veya “Color and symbol”
(Renk ve sembol) dgesini seginiz

4. [ENTER]a basiniz

5. Degisiklikleri yapiniz ve kaydetmek icin [ENTER] a veya degisiklikleri kaydetmeden

cikmak igin [CLEAR] (TEMIZLE) ye basiniz.

NOT: Marka adinin aksine, Olay isminde diizenleme yapamazsiniz.

7.1.3 Markanin Enlem ve Boylam konumunun diizenlenmesi

Markalar listesinde:

1. Markalar listesinde markayi seciniz ve [ENTER] a basiniz
2. “Edit position” (Konumu diizenle) 6gesini seginiz
3. Enl/Boyl Girin
4. Kaydetmek icin “OK” ye basin.
VEYA
5. Konum dizenlemeden ¢ikmak igin  “Cancel” (Vazgeg) 6gesine basiniz.
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Haritada:

imleci marka tizerine yerlestiriniz

[ENTER]a basiniz

igerik meniisiinde “Move” (hareket ettir) 6gesini seginiz
[ENTER]a basiniz

imleci harita izerinde hareket ettirin

Yeni konumu kaydetmek icin [ENTER] a basiniz.

I e

NOT: Marka konumunun aksine, Olay konumunda diizenleme yapamazsiniz.

7.1.4 Markanin adinin harita tizerinde gizlenmesi

Bazen harita Gizerinde marka adinin gizlenmesi faydali olabilir.

1. Harita sayfasinda [MENU] tusuna basin.

2. “Harita Ayarlari” 6gesini segin.

3. “Yaz tipi ve Simgeler’ sekmesinde [RIGHT] (Sag) tusuna basarak “Marka simge
adini goster” 6gesini segin

4. [ENTERJa basiniz.

Bundan sonra harita Gizerindeki tim markalar, isimleri olmaksizin gériintiilenecektir.

7.1.5 imleg olarak isaretleme
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Fig.7.1.5 — Marks pointer
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Harita Ulzerinde ¢ok fazla isaret oldugunda, marka ikonlarinin daha kigik olmasini
isteyebilirsiniz. Bu durumda “Markayi imleg olarak géster” opsiyonunu kullanabilirsiniz.

1. Harita Gzerinde [MENU] 6gesine basin.
2. “Harita Ayarlari” 6gesini acin.
3. *“Yaz tipi ve Simgeler” sekmesinde [RIGHT] (Sag) tusuna basarak “Markayi imleg

olarak goster” 6gesini segin.
4. [ENTERJa basiniz.

Bu opsiyonu etkinlestirdikten sonra, markalar ne /renge/ikona sahip olursa olsun, tamami
harita Uzerinde kiguk bir “imle¢” olarak goruntllenecektir. Bu, markanin renk veya
sembolinu kaybetmesi anlamina gelmemektedir, Markalar sayfasinda ve dijer sayfalarda
(hizh-bilgi sayfasi gibi) ilk belirlenen ikon ve sembolle gérintilenecektir. Bu opsiyon sadece
harita sayfasindaki marka ikonlari ile ilgilidir.

7.2 Rotalar

Rotalar listesinde ve haritada rotalar olusturulabilir, degistirilebilir veya silineebilir. Rotalar
listesini agmak igin:

1. [MENU]ye basiniz
2. “Routes” (Rotalar) 6gesini seginiz
3. [ENTER] a basiniz.

Harita » Rotalar (4)

P@ Yeniolustur | 7 Filtrele @ Sirala @ gfj:“‘i fit Hepsini Sil Daha >
N isim Tarih v| wp T.Mesafe
1 | @ | © |Route4 12112116 5 25.89 NM >
2 | @ | ©® |Route3 12/12116 4 32.08 NM >
3 | @@ | ® |Route2 12/12116 4 19.75 NM >
4 | @@ | © |Routel 12/12/16 4 60.10 NM >

Sek.7.2 — Rotalar sayfas
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Bu sayfada harita cizicinizde kaydedilmigs bitiin rotalari gorebilir, segilen bir rotanin ugrak
noktalarinin listesini agabilirsiniz.

7.2.1 Rota filtreleri

Rotalar listesindeyken, rotalari renk, isim ve her ikisi olarak filtre edebilirsiniz.

1. “Filtrele” 6gesini seciniz ve {ENTER]'a basarak bir filtre penceresi agin — bir renk
paleti ile isim girilecek alan gikacaktir

2. [ENTER] a basarak renk seginiz

3. Isim alanini [DOWN] (Sol) tusuna basarak secin ve klavyeyi agmak igin [ENTER a
basiniz

4. lIsimi girin ve “OK” diigmesine basin veya klavyeden gikmak igin [CLEAR] (TEMIZLE)
ye basiniz

5. Filtre penceresini kapatmak igin [CLEAR] (TEMIZLE) ye basiniz.

Filtre uygulandiktan sonra, grup operasyonlarini filtrelenmis rotalar Uzerinden
gerceklestirebilirsiniz: sil veya gizle

Etkinlestirilmis filtre yoksa grup operasyonu biitiin yollara uygulanacaktir. Filtreyi temizlemek
icin renk paletinde arti ikonunu veya filtrenin isim alanini segin ve [ENTER] a basiniz.

7.2.2 Rotalarin listedeki sirasini de§i§tirilmesi

Rotalar listesinde rotalarin sirasi degistirilebilir. Rotalari sayi, renk, durum (etkin/etkin degil/
gizli), isim, olusturma tarihi, ugrak noktasi adedi ve toplam mesafe itibariyle diizenleyebilirsiniz.

1. Siralama modunu degistirmeyi etkinlestirmek igin “Order by” (Suna goére sirala)
digmesine basiniz

2. lstenilen siitunu segmek igin [RIGHT]/[LEFT] (Sag/Sol) tuslarina basin.

Situn sirasini degistirmek igin [ENTER] a basiniz

4. Sira degistirme modundan ¢ikmak igin [CLEAR] (TEMIZLE) ye basiniz

w

7.2.3 Rotanin renginin, adinin ve taniminin diizenlenmesi

Harita sayfasinda [MENU]ye basiniz

“Routes” (Rotalar) 6gesini aginiz

Listeden bir rota seciniz ve [ENTER] a basiniz

“More” (Daha fazla) 6gesini seciniz ve [ENTER] a basiniz

“Edit name and description” (isim ve tanimi diizenle) veya “Edit color” (Renk diizenle)
6gesini seginiz

[ENTER]a basiniz

abrowbd~

o
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7.2.4 Bir rotanin kontrolii

Segcilen rota, navigasyon icin giivenli olup olmadigini belirlemek igin kontrol edilebilir.

Rotalar listesinde rota lizerinde [ENTER] a basiniz.
“More” (Daha fazla) 6gesini seginiz

[ENTER]a basiniz

“Check route” (Rotayi kontrol et) 6gesini seginiz
[ENTER]a basiniz

abrowbd=~

Rotayi kontrol et sayfasi her rota etabi icin engelleri belirterek agilacaktir. Rota etabinda
bulunan Engellerin listesini gérmek igin “Obstacles” (Engeller) digmesine basiniz.

Rota bdlgesi igin C-Map 4D detayli haritaniz varsa, kolay rota olusturma islevini givenli bir
navigasyon icin rotaniza uygulayabilirsiniz.

NOT1 Rota kontrol fonksiyonu, giincel bir C-Map detayli harita gerektirir.
NOT2 Rota kontrol islevi tekne parametre bilgilerinin dogru olmasini gerektirir
Genel Ayarlar — Gemi Profili.

7.3 Durak noktalari

Her rota bir dizi durak noktasidir. Durak noktalari listesine haritadan veya rota sayfasindan
erigilebilir. Durak noktalari rotaya harita Uzerinde veya rota sayfasinda eklenebilir.

Harita » Rotalar (4) » Route4 (WP 5)

‘U\. Nav. baslat é’g Durakekls | i Sil @ Haritada bul | %> Haritada gizle | D >

N Isim Konum DST/BRG ETE Tot DST
LAT 34°50'14°N

1| ¢ [wPT1 0.00 NM >
LON 27°37'34'E
LAT 34°54'52°N 4.65 NM

2 | ¢ |wPT2 0:17:12 4.65NM >
LON27°37'34'E  |0.0°T
LAT 34°54'52"N 7.14 NM

3| & |wPT3 0:43:38 11.78 NM >
LON 27°28'52"E 270.0° T
LAT 35°01'16°N 6.39 NM

4 | ¢ |wpPT4 1:07:18 18.17 NM >
LON 27°28'52'E | 0.0°T
LAT 35°0520°N 7.71 NM

5 | g |WPT5 1:35:53 25.89 NM >
LON 27°36'52"E 58.2°T

7.3 — Durak noktalari sayfasi
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1. Rotalar sayfasini aginiz

2. Rotanin sayfa Ustu cubuk menistnden “Add WP” (WP ekle) 6gesini seginiz

3. Durak noktasi olugturmak igin bir yol seginiz — “Use fix” (Sabit kullan) veya “Manually”
(Manuel olarak)

4. [ENTER]a basiniz

“Use fix” (Sabit kullan) sabit bir konumda bir durak noktasi olusturur.
“Manually” (Manuel) koordinat girdisi igin Enlem/Boylam klavyesini agar

7.3.1 Durak noktasinin konumunun diizenlenmesi

Durak noktasinin enlem be boylam konumunu durak noktalar listesinde degistirmek igin:

1. Durak noktalar listesinde durak noktasini seciniz ve [ENTER] a basiniz
2. “Edit WP position” (WP konumunu dlizenle) 6gesini seginiz
3. Enl/Boyl giriniz
4. Kaydetmek igin “OK” e basiniz
VEYA
5. Konum diizenlemeden gikmak igin “Cancel” (Vazgeg) e basiniz

Haritada:

1. Imleci harita (izerinde durak noktasina yerlestiriniz
Menlyul agmak icin [ENTER] a basiniz
Select “Move” (Hareket ettir) 6gesini segin
[ENTER]a basin
imleci harita Gizerinde hareket ettiriniz
Yeni konumu kaydetmek icin [ENTER] a basiniz

@0~ wN

Manuel olarak yeni enl/boyl girmek suretiyle durak noktasi konumunu degistirebilirsiniz. Bu
durumda haritada durak noktasi menisiinde “Edit Position” (Konum Diizenle)yi seciniz (ayni
yukarida tanimlandigi sekilde).

NOT Bir durak noktasi mevcut gecerli varis noktasi ise, konumu degistirilemez.

7.3.2 Bir rotada durak noktalarinin sirasinin degi§tirilmesi

Bazen rota navigasyon sirasini degistirmek igin bir rotadaki durak noktalarinin sirasini
degistirmek isteyebilirsiniz. Bunu durak noktalari listesinde kes/yapistir islemiyle kolaylikla
yapabilirsiniz.

1. Durak noktalari listesinde durak noktasini seginiz ve [ENTER] a basiniz
2. “Cut WP” (WP Kes) 6gesini seginiz

3. [ENTER]a basiniz

4. Listede bir bagka durak noktasi seginiz ve [ENTER]a basiniz
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5. “Paste before WP” (WP’den Once yapistir) veya “Paste after WP” (WP’den sonra
yapistir) seginiz
6. [ENTER]a basiniz

7.4 izler

Izler kaydetmek suretiyle teknenizin haritadaki hareket gecmisini kaydedebilirsiniz, béylece
teknenizin gectigi yerleri izleyebilirsiniz.

Izi kaydetmeye baslamak igin:

1. [MENU]ye basiniz
2. “Tracks” (izler) dgesini seginiz
3. “Start new” (Yeni basla)’ya basiniz

Islevsel tuglari iz kaydetmeyi baslatmak/durdurmak igin kullanabilirsiniz.

7.4.1 iz olusturma araliginin belirlenmesi

Varsayllan olarak iz kayitlari her 1 saniyede bir kaydedilir. iki iz takip algoritmasi mevcuttur:

e Mesafe olarak: bir iz noktasi, son kaydedilen konumuna olan mesafe, tanimlanan
mesafeden fazla oldugunda yerlestirilir

e Zaman olarak: bir iz noktasi belirlenen zaman araliklariyla yerlestirilir

Harita » izler (3)

© Durdur Y Filtrels ) Srrala @ g?zf“i {it Hepsini Sil Daha >
N isim Tarih v
1| @ | © | Tracko3 Kaydediliyor >
2| | ® | Tracko2 12/12/16 >
3|0 © TrackQ1 12/12/16 >

Sek.7.4.1 — Izler sayfasi
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iz olusturma zaman araligini [1, 5, 10, 30 sn, 1 dak, 5 dak, 10 dak] veya mesafesini [0.01
- 10.0] Nm seklinde secebilirsiniz. Kisa bir zaman/mesafe araligi tercihi genellikle yakin ya
da karmasik ortama uygundur, dider yandan daha bliylik zaman/mesafe araligi uzun bir
seyahate uygundur.

iz noktalarinin yerlestirilecegi araligi segmek icin.

Harita sayfasinda [MENU]ye basiniz

“General Settings” (Genel Ayarlar) 6gesini seginiz

“Navigation” (Navigasyon) sekmesini aginiz

[DOWN] (Asagi) tusuna basarak “Zaman araligi” veya “Mesafe araligi” na hareket
ettirin ve etkinlestirmek icin [ENTER]a basiniz

PoN=

Ayni sayfada, her iki opsiyon igin (zaman / mesafe) “Automatic optimization of track points” (iz
noktalarinin otomatik optimizasyonu) islevini, noktalari segilen kriterlerle beraber kaydetmek
icin segebilirsiniz, bdylece bellek optimum sekilde kullanilir.

7.4.2 iz Goriintiileme

Harita ekraninda Iz gériintiilemeyi etkinlestirmek veya devre disi birakmak igin:

1. Harita sayfasinda [MENU] ye basiniz
2. “Tracks” (Izler) 6gesini seciniz
3. Butun izleri gizlemek igin “Hide all” (Hepsini gizle)ye basiniz

VEYA
4. Bir iz listesi seginiz ve [ENTER] a basiniz. Sadece bu izi gizlemek igin “Hide” (Gizle)
yi seginiz

7.4.3 izin rotaya doniistiiriilmesi

Bir izi rotaya donustirebilirsiniz, bdylece yeni rota, teknenin énceki hattini model alacaktir.

Harita sayfasinda [MENU]ye basiniz
“Tracks” (izler) 6gesini seginiz

Listeden bir iz seginiz ve [ENTER]a basiniz
“Convert to route” (Rotaya donustlr)i seginiz
[ENTER]a basiniz

abroobd=

7.4.4izin renginin, adinin ve taniminin diizenlenmesi

1. Harita sayfasinda [MENU]ye basiniz

2. “Tracks” (izler) dgesini seginiz

3. Birizilisteden seginiz ve [ENTER]a basiniz

4. “Edit name and description” (Ad ve tanimi diizenle) veya “Edit color” (Renk diizenle)
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dgesini seginiz
5. [ENTER]a basiniz

7.5 Harita uizerinde kullanici verisinin tespit edilmesi

Tum noktalar listesinde gezinebilir (6rnegin, markalar) ve haritayi secilen noktanin konumunda
acabilirsiniz. Nokta listesinde bunu yapmak igin:

1. Listedeki noktayi seginiz (marka, durak noktasi ve iz)

2. [ENTER]a basiniz

3. “Locate on map” (Haritada tespit et) 6gesini seginiz

4. [ENTER]a basiniz
Harita sayfasinda bu nokta haritanin ortasinda yer alacak sekilde yeniden
konumlandirilacaksiniz.

7.6 Kullanici verisi varsayilan renginin, semboliiniin veya onekinin
degistirilmesi

Yeni rota, marka, etkinlik veya iz artan numarasiyla varsayilan renk, sembol ve isim olarak
olusturulacaktir... Varsayilanlari degistirmek igin:

1. Markalarda, izlerde veya Rotalarda “More” (Daha fazla) yi1 seciniz ve [ENTER]a
basiniz

2. “Default color and symbol” (Varsayllan renk ve sembol) veya “Default prefix”
(Varsayilan 6nek)i seginiz

3. Yenivarsayilan renk ve/veya sembolu secilen renk ve/veya sembol lizerinde [ENTER]
a basarak kaydediniz

VEYA
4. Yeni varsayilan oneki klavyeye ile girerek ve OK’ye basarak kaydediniz
NOT Etkinlikler ve durak noktalari 6neki degistirilemez.

Kullanici verilerinin goriintiilenmesi
Harita ekraninda gériintiilenen Isaretleri veya Rotalari etkinlestirmek veya devre disi
birakmak igin:

1. Markalar, izler veya Rotalar sayfasini aginiz

2. Bu tir bitun kullanici verilerini gizlemek igin “Hide all” (Hepsini gizle) digmesine
basiniz

3. [ENTER]a basiniz

Sayet veriler gizliyse, “Show all” (Hepsini goster) digmesi meni Ust gubugunda belirir. Buna
basarak haritada kullanici verilerini gérintuleyebilirsiniz.

Munferit isaret veya hatti giziemek/g6stermek igin:
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Markalar veya Izler sayfasini aginiz
istenilen isaret veya hat gecmisini listeden segciniz
[ENTER] a basiniz
“Hide” (Gizle)yi seginiz
5. [ENTER]a basiniz
Minferit rotayi gizlemek/gdstermek igin:

>N =

Rotalar sayfasini aginiz

Listeden istenilen rotay1 segmek

[ENTER]a basiniz

Menu ust gubugunda “Hide on map” (Haritada gizle) dugmesini seginiz
[ENTER]a giriniz

S

7.7 Kullanici verilerinin ige/disa aktariimasi

Kullanici verilerinizi bir mikro SD karta génderebilir veya alabilirsiniz.

Kullanici verilerini disa aktarmak igin:

1. Bir mikro SD karti harita gizicide mikro SD kart girigine takiniz
2. Ana menuyl agmak icin [MENU] ye basiniz
3. “General Settings” (Genel Ayarlar) dgesini seginiz
4. [ENTER]a basiniz
5. [DOWN] (Asagdi) tusuna basarak “Kayit&Yedek” sekmesini seginiz
6. [RIGHT] (Sag) tusuna basin.
7. “Kul.veri digar ver” 6gesini segim.
8. [ENTER] a basiniz
9. [DOWN] (Asagdi) tusuna basarak “Tamam” 6gesini segin ve [ENTER]a basin.
VEYA
10. Kullanici verisi dosya adi degisikligi yapmak lzere yazilim klavyesini agmak igin
[ENTER] a basiniz
11.  Yeni bir isim ekleyiniz ve “Done” (Bitti) 6gesine basiniz
12. “Ok’ye basiniz

NOT “Procedure Completed” (Prosedir tamamlandi) mesaji ekraninizda belirene kadar mikro
SD karti gikarmayiniz.

Kullanici verilerini mikro SD karttan aygitiniza almak igin:

1. Bir mikro SD karti harita gizicideki mikro SD kart girisine takiniz

2. Ana menuyl agmak icin [MENU] ye basiniz

3. “General Settings” (Genel Ayarlar) dgesini seginiz

4. [ENTER]a basiniz

5. [DOWN] (Asagdi) tusuna basarak “Kayit&Yedek” sekmesini seginiz
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[LEFT] (Sol) tusuna basin
“Import User Data” (Kullanici verisini ige aktar”| seginiz
[ENTER]a basiniz
9. Dosyayl mikro SD kartta mevcut olan kullanici verisi dosyalari listesinden segin
10. [ENTER]a basiniz
11. Harita gizicide mevcut kullanicini verisini kaldirmadan kullanici verisi eklemek igin,
ortaya cikan diyalogda “Add” (Ekle) yi seginiz...
VEYA
12. Harita gizicide mevcut kullanici verisini kaldirip yerine mikro SD karttaki kullanici verisini
girmek i¢in diyalog penceresinde “Substitute” (Degistir) 6gesini segin.

© N

Kullanici verisi almak icin kabul edilen dosya formatlari gpx ve db’dir.

NOT: ice aktarmak istediginiz gpx dosyalari, SD card ana klasérde olmalidir. ige aktarmak

istediginiz db dosyalarinin harita gizici tarafindan bulunabilmesi i¢in dosyalar \AMPU\Userdata
klasoriinde olmalidir.
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8. A-B islevi

A-B islevi harita sayfasinda iki noktanin mesafe ve konum agisini hesaplamaya imkan verir.
A-B iglevine haritanin igcerik meniisiinden erisebilirsiniz.

1. Harita sayfasini aginiz
2. [ENTER]a basin.
3. “A-B”yi seciniz
4. [ENTER]a basiniz. “A” noktasi imleg pozisyonunda konumlanmistir.
5. joystick’i kullanarak imleci istenilen yere tasiyiniz. “B” noktasini imle¢ konumunun ve
Alile B noktalarini baglayan ¢izginin ébur ucunda géreceksiniz.
6. [ENTER]a basarak A-B koordinatlarini harita izerinde kaydedin.
VEYA
7. A-B modundan ¢ikmak igin [CLEAR] (Temizle) 6gesine basiniz.

“A” ile “B” arasindaki mesafe (DST) ile “B” den “A™ya ulagsmak igin konum agisi Bearing
(BRG ) gorunttlenir

Harita tGzerinde kaydedilen A-B'’yi diizenlemek i¢gin, “A” veya “B” icerik menUlstiine erisin..

1
2
3.
4

imleci “A” veya “B” ikonu (izerine yerlestirin.
ENTER]a basin.

“Edit A-B” (A-B’yi Diizenle) 6gesini segin.
ENTER]a basin.
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5. A-B'yi degistirmek igin imleci hareket ettirin.
6. Yeni A-B koordinatlarini kaydetmek icin ENTER]a basin.

“A” veya “B” igeriksel menusunden “A-B'yi sil” 6gesine basana kadar A-B haritada sabitlenecektir.
Bu eylem “A” ve “B” noktalari ile onlari baglayan cizgiyi iptal eder.
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9. Arama islevi

Arama iglevi haritada nesneler bulmaniza yardimci olmayi amaclar. Nesneler imle¢ konumu
etrafinda degisiklik yapabileceginiz bir aralikta bulunur.

Harita ) Ara

L K : EN 43°48'43"N BOY 9°14'32°E
Yakindaki Limanlar onum o

Menzil 500.0 NM >
Isme Goére Limanlar
N isim DST BRG
Q . N .
NI Hizmete Gore Limaniar 1 | PORT/IMARINA JACHTHAVEN 4859 | 4o
WILLEMDOK NM
Gelgit Istasyonlan PORT/MARINA KONINKLIJKE 486.9
2 | KORTRIJKSE YACHT & KANO CLUB 9| 3390
NM
VZW
SN Akinti istasyonlari
N v 3 | PORT/MARINA W.V. KUUNRE 4%‘0 331°
(o3l Markalar 4 | PORT/MARINA ROYAL YACHT CLUB 4863 | 4o
VAN BELGIE (R.Y.C .B.) NM
- PORT/MARINA IZEGEMSE 4933 .
H llgi Noktalar 5 | WATERSPORTVERENIGING VZW v | 331
n I . [ DADRTI/MADRINANANAAN IEDEDRI EE 496'0 272n°

Sekil.9 — Arama men(isii

NOT Arama islevi Isaret aramasi yapmadiginiz takdirde detayli C-Map haritasi gerektirir.
Harita sayfasinda:

1. [MENU]ye basiniz
2. *“Search” (Ara) 6gesini seciniz
3. [ENTER]a basiniz
4. Aranacak nesneyi seciniz ve [ENTER] a basiniz. Farkli nesneler arayabilirsiniz:
e Liman bolgeleri
e Limanlar
o Gel-git gozlem istasyonlari
o Mevcut Istasyonlar
e Markalar
e llgi Noktalari
e Enkaz
e Engeller
o Goller
5. Arama islemi belirtilen arama araligina goére bir zaman alabilir. Arama ile
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kapsanan alan ne kadar buylkse, o kadar gok zaman alir. Arama islemini
“Searching” (Ariyor...) durum penceresinde [ENTER] a basarak durdurabilirsiniz.

6. Secilen nesnenin tam bilgi sayfasi agilir, burada nesne hakkindaki bilgileri okuyup
harita Uzerinde nesneyi tespit edebilir veya o noktaya navigasyon baslatabilirsiniz.
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10. Gel-git hilgisi

Gel-git haritasi gériintileme sayfasi segilen nesnenin gel-git tahminini iceren grafik bir sayfa
icermektedir.

1. Gel-git istasyonunu arayin
2. Biristasyon segin ve [ENTER] a basin
3. Tam bilgi sayfasinda “Tide Graph” (Gel-git grafigi)ne basin

4. Haritada Gel-git istasyonu ikonuna basin
5. Tam bilgi sayfasinda “Tide Graph” (Gel-git Grafigi)ne basin

Sekil 10.1 — Harita (izerinde Gel-Git Istasyonu

Gel-git grafigi sayfasinda segilen tarih igin giin dogumu ve gin batimi zamanlarini
gorebilirsiniz. Gel-git grafigi sayfasinda tarihi degistirmek igin:

1. “Change” (Degistir) digmesi Uzerinde [ENTER]a basiniz

2. Tarihi, ay, yil olarak ayarlamak icin [DOWN]/[UPJ/[RIGHTV/[LEFT] (Asagi/Yukari/Sagd/
Sol) tuglarini kullanin

3. Degisikligi kaydetmek ve dosyayi kapatmak icin [ENTER] a basiniz
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Gel-git grafigi yeni tarih icin bilgiyi verecektir.

Gel-git grafigini belirlemek icin [DOWN] (ASAG]I) ya basiniz. imleci gel-git grafigi lizerinde,
[RIGHTY/[LEFT] (sol / sag) yon tusuna basarak hareket ettirebilirsiniz.  imleci tekrar “Tarih
degistir” diigmesine geri getirmek icin [UP] (YUKARI) ya basiniz.

Gel-git grafigi sayfasindan gikmak igin [CLEAR] (TEMIZLE) ye basiniz.

Harita Tum Bilgi Gelgit istasyonu

O /. 07:53 /o 13:03
W 15:46 W o721

00:00 02:00 04:00 06:00 08:00 10:00 12:00 14:00 16:00 18:00 20:00 22:00 00:00

Sekil 10.2 — Gel-Git Grafigi sayfasi
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11. MOB (DENiZE ADAM DUST0)

Sayet bir kisi veya nesne denize diiserse ve ayni lokasyona dénmeniz gerekirse, MOB’u
(Denize Adam Dusti ) islevini kullaniniz. MOB islevini etkinlestirmek igin gegerli bir GPS
tespitinin bulunmasi gerekir.

MOB islevine herhangi bir sayfadan harita gizicinin [MOB] tusuna basarak erisilebili. MOB
isareti mevcut tespit konumuna yerlestirilir ve ayni zamanda MOB konumuna navigasyon
baslar.

Haritada MOB islevi aktif iken MOB konumunu tespit etmek igin:

1. [MOB]Ja basiniz
2. “Locate” (Yerini belirle)’yi seginiz

MOB konumu haritaya ortalanacaktir.
MOB ikonunu iptal etmek ve buraya navigasyonu durdurmak igin:

[MOB]Ja basiniz

“Remove” (Kaldir)"I seginiz

[ENTER]a basiniz

Kaldirma iglemini dogrulamak igin “Yes” (Evet) 6gesibi seginiz
[ENTER]a basiniz

abrowbd=~

Chart Plotter - User Manual 47



12. Alarmlar

Harita gizici muhtelif amaglar icin muhtelif alarmlar sunar: navigasyon, balik avi, motor ve AIS
gbzetimi. Istenilen alarm araligini gogu islev iin belirtebilirsiniz.

Alarmlar sayfasini agmak igin:

1. [MENU] ye harita sayfasinda basiniz
2. “Alarms” (Alarmlar)’| seginiz
3. [ENTER]a basiniz

Bir alarm, alarm kosulu meydana geldiginde tetiklenir. Alarm kosulu ortadan kalktiginda alarm
kapanir. Alarmin sesli veya sessiz olarak verilmesini segebilirsiniz.

1. Alarmlar sayfasini aginiz
2. *“Audible Alarm” (Sesli Alarm)’i seginiz
3. [ENTER]a basiniz

Sesli alarmlar tetiklendiginde, sesi [CLEAR] (TEMIZLE)ye basarak sesi kapatabilirsiniz.
Alarm gubugu alarm kosulu serbest birakilana kadar gérunur kalacaktir.
Iki veya daha fazla alarm etkinlestirildiginde, mesajlar alarm gubugunda déner.

Harici alarm

Harici alarm, bir harici aygit tarafindan kullanilabilen (siren veya sinyal veren alet olarak)
¢izici tarafindan belli bir kablo Uzerinde tetiklenen bir sinyaldir. Bir alarm durumu meydana
geldiginde pin yuksek empedanstan topraga doner. Harici alarm iglevine donmek igin:

1. Alarm sayfasini aginiz
2. “External Alarm” (Dis Alarm)’i seginiz
3. [ENTER]a basiniz

Navigasyon alarmlari
Navigasyon alarmlari asagidaki alarmlarla ile verilir:

e Karaya oturma alarmi: harita alanini si§ su (derinlik alanlar), gel-git alanlar, kara,
kaya, engeller ve kiyi yapilari gibi navigasyon icin tehlikeli olan nesneleri taramak igin
seyir hattinizin Gzerindeki 1 deniz mili menzilde tarar (arti 8 derece sola ve 8 derece sag
yone). Minimum derinlik degerini bu alam icin Alarmlar sayfasinda belirleyebilirsiniz.

e Derinlik alarmi: derinlik transduseri tarafindan okunan derinlik degerinin fazla siI§
oldugu durumlarda otomatik olarak tetiklenir...

e Capa alarmi: gemi mevcut pozisyonundan uzaklastigi zaman tetiklenir.

o XTE alarmi: tekne tanimlanan giizergahindan saptigi zaman tetiklenir.
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e Gelis alarmi: varig noktasina kalan mesafe, alarm ayarlarinda belirlenenden daha
yakin oldugu zaman tetiklenir.
o HDOP alarmi: alinan HDOP degerinin alarm limitini astigi durumda tetiklenir.

Varsayllan olarak butin navigasyon alarmlarinin kapatilir. Alarm ayarlarini navigasyona
baslamadan 6zellestirin.

NOT Capa alarmi harita gizici her yeniden basladiginda kapanir.

Makine alarmlari
Makine alarmlari agagdidakileri igerir:
o Makineyi kontrol et alarmi
e Makine 1s1 alarmi
e Yag basinci alarmi
e Sarj gostergesi alarmi
e Yakitta su alarmi
e Devir limit alarmi
e Makine acil durdurma modu alarmi
e Yakit tanki alarmi: yakit seviye ylizdesi alarm ayarlarinda belirlenenlerden daha
dasuktar
e Su tanki alarmi: su seviyesi ylizdesi alarmda belirlenenden daha diguUktur
e Atik su tanki alarmi: atik su ylzdesi alarm ayarlarinda belirlenenden daha yuksektir.

AIS alarmlan

AIS alarmlari sadece uygun AIS aygiti harita giziciye baglandiginda mevcuttur...

Bu carpisma onleme aygiti, tekneniz baska bir deniz tasitina fazla yaklastigi veya AIS
gorintileme menzilinizde bir SART deniz tasiti oldugu zaman sizi uyarir. AlS alarmlari
asagidaki alarmlarla saglanir:

o CPA alarmi: En Yakin Yaklasma Noktasi, en yakin yaklagsma noktasina mesafe, alarm
ayarlarinda belirlenen degere gore daha kugiik oldugunda tetiklenir.

o TCPA alarmi: En Yakin Yaklagsma Noktasina Olan Sire, en yakin yaklagsma noktasina
olan sure alarm ayarlarinda belirtilenden daha az oldugunda tetiklenir.

o SART alarmi.

NOT kalabalik liman girislerine ve nehirlere geldiginizde CPA ve TCPA alarmlarini kapatmay!
veya degerlerini minimum kabul edilebilir degere ayarlama segenegini dikkate aliniz, aksi
takdirde fazla sik sekilde tetiklenebilirler.

Balik Bulucu Alarmlari
Balik Bulucu alarmi sadece uygun bir eko sonari modulu harita giziciye bagl bulundugunda
kullanilir.
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Balik Bulucu alarmlari asagidakileri igerir:

¢ S1J su alarmi: Balik Bulucu transduseri tarafindan tespit edilen derinligin fazla sig
olmasi halinde tetiklenir...

eDerin su alarmi: Balik Bulucu transduseri tarafindan tespit edilen derinlik fazla
oldugunda tetiklenir.

e Su 1isisI alarmi: Balik Bulucu transduseri tarafindan tespit edilen su isisi belirtilen
araligin iginde veya disinda oldugunda tetiklenir.

eBalik alarmi: segilen boyutta (Kiglk, Orta Boy, Buyuk, Dev) baliklar, Balik Bulucu
tarafindan tespit edildiginde tetiklenir...

e Balik Bulucu alarmlari varsayilan tercih olarak kapaldir. Balik avina baslamadan 6nce
onlari kurmayi unutmayin.

Balik bulucu alarmlari varsayilan tercih olarak kapatilabilir. Balik avlamaya baslamadan énce
bunlari ayarlayin.
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13. Simiilasyon modu

Yerlesik simulator iglevi, harita gizici kullaniminda tecribe kazanmaniza imkan verir.
Navigasyon verilerinin alinmasini simile eder (Enl/Boyl, Rota, Hiz). Simile edilen tekne
konumu daha sonra imlecin simulasyon etkinlestirildigi andaki gegerli konumuna getirilir.

Sabit similasyonu agmak igin:

1. [MENU]ye basiniz

2. *“Simulation” (Similasyon)'u seginiz

3. [ENTER]a basiniz

4. *“Simulation Mode” (Similasyon Modu)'nu seginiz

5. [ENTER]a basiniz

6. COG ile SOG'yi segcmek icin [DOWN] (Asagi) tusuna ve degistirmek icin [ENTER]'a
basiniz

7. lIstenilen degeri klavyeden girin ve yeni dederi kaydetmek igin “Bitti” 6gesine basiniz

Harita sayfasini aginiz ve ana sayfa modu igin [CLEAR] (TEMIZLE)'ye basiniz (sabit konum
ortalanacaktir). Similasyon modunda tekne ikonu tizerinde “SIMUL” etiketi bulunur.

AlS, Rota izleme ve Balik Bulucu simiilasyonunu ayni sekilde galistirabilirsiniz.

AIS similasyonu, AIS gemilerinin similasyonunu sabit konumunuz etrafinda yapar. Rota
izleme opsiyonu, harita {izerinde tekne ikonunu izleyerek otomatik rota takibini gésterme
imkanini saglar. Balik Bulucu simtilasyonu, simiile edilen ekogrami izerinde balik ikonlariyla,
simule edilen derinlik ve su isisiyla gosterir.
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14. Genel ayarlar

Genel Ayarlar sayfasina erisim igin:

1. [MENU] ye herhangi bir sayfadayken basiniz
2. “General Settings” (Genel Ayarlar) 6gesini seginiz
3. [ENTER]a basiniz]

Bu sayfa genel ayarlar islevlerine ayriimistir.

Balik Bulucu » Genel Ayarlar

Veri Kutusu Ayarlari

1
(_) Pusula gubugu goster

7.8 Fonksiyon Tuslari o ) )
. O Veri kutularini goster

Ry
Ig’/ Uzaktan Kontrol
Veri kutusu kolonlari
K
l] Klavye 1 kolon 2 kolon
@ Ekran i
Sabit konum >

| | sirimler Derinlik >

M En/boy formati Goriinen Rizgar Agisi >
Sek.14 — Genel ayarlar mendisi

14.1 Kullanici Ayarlarinin ice/Disa Aktariimasi

Kullanici ayarlarint mikro SD kartina goénderme ve alma islemleri Log&Backup
(Kayit&Yedekleme) sayfasindan yapilabilir.
1. Harita giziciye mikro SD karti takiniz
Genel Ayarlar Sayfasini aginiz
“Log&Backup” (Kayit&Yedekleme) 6gesini seginiz
[ENTER]a basiniz
“Export Configuration” (Disa aktarim konfiglirasyonu)'nu seginiz
isleminizi dogrulayiniz

o oA wN
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Bunlari kaydedip giziciye herhangi bir zamanda geri aktarabilirsiniz:

1. Konfiglirasyon dosyasini iceren mikro SD karti harita giziciye takiniz
2. Genel Ayarlar sayfasini aginiz

3. “Log&Backup” (Kayit&Yedekleme) 6gesini seginiz

4. [ENTER]a basiniz

5. “Import Configuration” (Konfigiirasyonu ige Aktar)'1 seginiz

6. lIsleminizi dogrulayiniz

Mikro SD karttan konfiglrasyonlari ice aktardiginizda bu konfiglrasyon, harita gizicide
mevcut ayarlarinizin Ustline yazilacaktir.

14.2 islev Tuslari Ayarlan

Klavye dort fonksiyon tusunu igermektedir: F1, F2, F3, F4. Her birinin gift islevi olup bir tanesi
atanmis, dider ise 6zellestirilebilir fonksiyondur.

Ozellestirilebilir islev, bas ve tut (uzun basma) islemiyle gergeklestirilebilir

Bir fonksiyon tusunu 6zellestirmek igin:

1. Genel Ayarlar sayfasini aginiz

2. “Fonksiyon Tuslarn” ni seginiz

3. Ozellestirmek istediginiz fonksiyon tusunu seginiz

4. Opsiyon listesini agmak igin [ENTER] a basiniz

5. [UP]/[DOWN] (YUKARI/ASAGI) tuslarina basarak istenilen islevi segin ve tercihinizi

dogrulamak icin [ENTER] a basin veya iptal edip listeyi kapamak igin [CLEAR]
(TEMIZLE)'ye basin.

Ornegin, sayet F1 ‘i “Sonraki Sayfa” islevine ayarlarsaniz, harita sayfasinda dururken Fle
uzun basildiginda, sonraki sayfaya gegecektir (Balik Bulucu Sayfasi). Bu butona tekrar, tekrar

basilmasi, mevcut tim sayfalari gdsterecektir..

14.3 Navigasyon Ayarlari

Navigasyon sayfasinda asagidaki ayarlari navigasyon icin yapilandirabilirsiniz:

e Statik navigasyon: eger tekne sabitse, tekne pozisyonunda sigramayi engeller ve COG
veri kutucugunu devre digi birakir (teknenin SOG’si belirlenen hiz degeri altindadir).
Statik navigasyonun agilmasi tavsiye edilir:

1. Genel Ayarlar sayfasini aginiz

2. *“Navigation” (Navigasyon)'u seginiz

3. [ENTER]a basiniz

4. “Static Navigation” (Statik Navigasyon)'u seginiz
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5. [ENTER]a basiniz

Varsayilan 6zellik olarak statik navigasyon, tekne SOG’si 1 km altinda oldugunda etkin hale

gelir

ancak bu degeri “Navigasyon” sayfasindan degistirebilirsiniz.

1. Yukarida anlatilan sekilde “Statik navigasyon” 6gesini agin.
2. “SOG” nimerik alanini segin ve [ENTER]a basin.

3. Sanal klavyeyi kullanarak istediginiz degeri girin.

4. ‘“Bitti” 6gesine basin.

o Otomatik rota izleme (bakiniz Par. 6.2)

e Rota Izleme Optimizasyonu (bakiniz Par. 6.2)

e Varis dairesi yarigapi (bakiniz Par. 6.2)

e Ekran amplifikatort (bakiniz Par. 5.2)

e Hiz filtresi: muhtemel yanlis/bozuk sinyaller nedeniyle belenmedik hiz sigramalarini
yumusatmaya yarar.

14.4 Klavye Ayarlari

Klavye sayfasinda, tus basildiginda bip sesi, imle¢ hizi ve klavye arka 1s1g1 gibi klavye

ayarl

arini degistirebilirsiniz.

Bip sesi
Varsayilan olarak bip sesi her tusa basiliginda duyulur. Bunu kapatmak igin:

1. Genel Ayarlar sayfasini aginiz
2. “Keyboard” (Klavye)yi seginiz
3. [ENTER]a basiniz
4. “Beeper” (Bip sesi)'ni seginiz
5. [ENTER] a basiniz.

imleg hizi

imleg hizi hareketi degistirilebilir: 6lgek 1 den 10 a kadardir. Varsayilan olarak imleg hizi
5'tir. En rahat imleg hizini belirlemek igin farkli imleg hizlarini deneyiniz.

1
2
3.
4.
5
6
7

Genel Ayarlar sayfasini seginiz
“Keyboard” (Klavye)'yi seginiz
[ENTER]a basiniz

“Cursor speed” (imleg hizi)'ni seginiz
[ENTER]a basiniz

istenilen hiz degerini seginiz
[ENTER]a basiniz.

Klavye arka 15191
Klavye arka 15191 Otomatik, Ozellestiriimis olarak ayarlanabilir ya da kapatilabilir.
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e Auto (Otomatik): klavye arka 1s1g1 gece parlak olur (giin batimindan giin dogumuna
kadar) . Giin dogumundan sonra 6glene kadar gittikge azalir. Ogleden sonra kademeli
olarak artar.

e Custom (Ozel): istenilen sabit parlakliga ayarlayabilirsiniz.

Genel Ayarlar Sayfasini aginiz

“Keyboard” (Klavye)'yi seginiz

[ENTER] a basiniz

[DOWN] (Asag) tusuna basarak “Klavye aydinlatma” 6gesini segin

“Off’ (Kapal), “Auto” (Otomatik) veya “Custom” (Ozel)'i seciniz

[ENTER]a basiniz

“Custom” (Ozel) durumunda “Birghtness” (Parlaklik) ayarini seginiz

[ENTER]a basiniz

NGO~ ON =

14.5 Ekran ayarlan

Ekran ayarlari, otomatik veya maniel olarak ekran ¢ézinurligi ve oraninin ayarlanmasini
saglar. Normal olarak bir gok modern ekranda ekran parametrelerinin otomatik olarak tespit
edilmesi, navigasyon icin olduk¢a kabul edilebilir bir 6zelliktir. Ancak bazi bozulmalar fark
ettiginizde oran/¢ézinirligu manuel olarak degistirebilirsiniz:

1. Genel Ayarlar sayfasini agin.

2. “Ekran” 6gesini segin.

3. [ENTERJa basin.

4. [DOWN] (Asagi) tusuna basarak 4:3 veya 16:9 orani igin istenilen ¢dzunurlugu

segin.

[ENTERTa basin.

Yeniden baslatma icin onay verin.

7. Harita gizici yeniden baslatildiktan sonra uyar diyalogu igindeki “Koru” 6gesine
basarak yeni ayarlari koruyun.

@ o

VEYA
8. Otomatik olarak tespit edilen ekran ¢ozinirligine ge¢mek igin “Geri doén”
dgesini segin.

NOT: yeni ayarlarin etkinlesmesi i¢in yeniden baslatma gerekir. Yeniden baslatma
sonrasinda higbir sey gérmiyorsaniz (6rnegdin siyah ekran), 15 saniye kadar bekleyin, daha
sonra harita ¢izici yeniden baslatacak ve ¢ézunurlik otomatik olarak ayarlanacaktir.

14.6 Gemi profili ayarlari

Teknenizin parametreleriyle ilgili olarak Gemi Profili sayfasina dogru bilgiyi girmeniz dnemlidir.

1. Genel Ayarlar sayfasini aginiz
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2. *“Ship Profile” (Gemi Profili)'ni seginiz
3. [ENTER]a basiniz

Harita » Genel Ayarlar

] | iimier Gemi adi mariah >
En/boyformatl Gemi tipi Ticari balikgl >

L] Navigasyon Gemi uzunlugu 12m >

oA Guvenli koridor 0.006 NM >
Yazilim Dil Givenli derinlik 10 ft >
Harita Dil Giivenli yiikseklik 20m >
Zaman Dilimi Gemi seyir hizi 16 kn >

e Gemi tipi, teknenizin ikonunu haritada segmenize imkan verir.

o Guvenli derinlik, gvenli yukseklik, glivenli koridor bilgisi rota kontrol iglevi igin kullanilir
(bakiniz Par...7.3).

e Yakit tanki kapasitesi bilgisi, Motor sayfasinda yakit seviyenizi tespit etmek igin
kullanilir.

NOT Tespit edilen tank kapasitesinin gemi profili verilerinden farkli olmasi halinde, Gemi
Profilinizi diizenlemeniz igin bildirim gelecektir

14.7 Loran-C

Loran-C koordinat sistemini harita gizicinizde kullanabilirsiniz. Koordinat sistemini Loran-C'ye
degistirmek igin:

1. “General Settings” (Genel Ayarlar) sayfasini agin.

2. ‘“Lat/lon format” (Enl/boyl formatini) segin.

3. [ENTERTa basin.

4. [DOWN] (Asagi) tuluna basarak “TD Coordinate System” (TD Koordinat Sistemi)
dgesini segin.

5. [ENTERJa basin.
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Burada segilen zincir icin bir zincir ve iki ikincil istasyon segmeniz gerekir. Iki secmeli ikincil
istasyon, TD (Zaman Farki) konumunu hesaplamak igin kullanilir.
Zinciri segmek igin:

1. “Chain” (Zincir) 6gesini segin.

2. [ENTERJa basin.

3. Listeden istenilen istasyonu segcin.
4. [ENTERJa basin.

Zincir icin ikincil istasyonun segilmesi:

1. “Secondary Station 1” (ikincil istasyon 1) égesini segin.
2. [ENTER]a basin.

3. Listeden istenilen istasyonu segin.

4. [ENTERJa basin.

Ayni adimlari “Secondary Station 2” (Ikincil istasyon 2) icin de tekrar edin.

Alternatif C6zim opsiyonu, TD koordinatlari icin bir ofset secilmesini saglar. Sadece ilk (“ASF
1”) ve ikinci (“ASF 2”) koordinatlari igin istenilen ofseti girin. ilk TD degerine eklenecek veya
cikartilacaktir.
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15. Harita ayarlan

15.1 Giizergah C')ngérijcij

Glizergah 6ngoricu cizgisi, teknenizden baslayip giizergah yoninu isaret eden bir gizgidir.
Haritada sonsuz mavi bir kesikli gizgi ile gosterilir. Bunu Glizergah 6ngoricl ayarlarinda
Ozellestirebilirsiniz:

1. Haritada ana sayfa moduna gitmek igin [CLEAR] (TEMIZLE) ye basiniz
2. Gemi menisini agmak icin [ENTER]a basiniz

3. “Course Predictor” (Giizergah Ongériicli)'yii seginiz

4. [ENTER]a basiniz.

Glzergdh ongoricide ya guzergah hattini  kapatabilirsiniz ya da uzunlugunu
Ozellestirebilirsiniz:

e s0onsuz
e zaman itibariyle
e mesafe itibariyle

Guzergah ongorucuyil 1 ila 120 dakikaya kadar ayarlamak igin:

1. Giizergah Ongériicii sayfasini aginiz

2. “Time” (Zaman)'| seginiz

3. [ENTER]a basiniz

4. [DOWN] (Asag) tusuna basarak “Glizergah ¢izgisi zamani” ni seginiz
5. [ENTER]a basiniz

6. Istenilen degeri seciniz

7. [ENTER]a basiniz

$imdi guizergah gizgisi sonlu olacaktir ve uzunlugu teknenizin hizina bagl olacaktir.

15.2 Pruva hatti

Pruva hatti teknenin pruvasindan baslayip rota yénunu belirtmektedir.
Haritada sonsuz vyesil diz cizgi ile belirtiimisti. Pruva hattini ON (agik) konumuna
getirebilirsiniz:

1. Haritada ana sayfa moduna gelmek igin [CLEAR] (TEMIZLE) ye basiniz
2. Gemi menusunu agmak icin [ENTER]a basiniz
3. “Heading Line Off’ (Pruva hatti KAPALI)'yI seginiz
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4. [ENTER] a basiniz.
Pruva hattini ayni sekilde kapatabilirsiniz.

15.3 Harita yonlendirme

Navigasyon esnasinda harita, kuzey yukarida olarak tespit edilebilir veya Rota Yukari (varisg
noktasl) olarak veya glizergah yukari olarak yonlendirilebilir. Aksi halde, uzaktan kumandayi
kullanarak haritayr dondurerek sabit bir 6zellestirilmis harita yonlendirmesini kullanmayi
segcebilirsiniz.

1. Harita sayfasinda [MENU]ye basiniz

2. “Map Settings” (Harita Ayarlari)'ni seginiz ve [ENTER] a basiniz

3. “Map Orientation” (Harita yonlendirme)’yi seginiz ve [ENTER] a basiniz
4. lstenilen opsiyonu seginiz ve [ENTER]a basiniz.
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16. Port ayarlan

Seri ve CAN ara ylz parametrelerini Portlar ve Baglanti sayfasindan degistirebilirsiniz.
1. Ana sayfalardan herhangi birinde [MENU]ye basiniz
2. “Ports and Connectivity” Portlar ve Baglanti” 6gesini seginiz
3. [ENTER]a basiniz

A, B, C seri portlari ve CAN portu igin konfiglirasyon sayfalarini bulabilirsiniz.

16.1 NMEAO0183 seri portlar

Harita gizicide Ui¢ seri port (COM) ve bir CAN port bulunmaktadir. Seri port B, 6zel soketinden
dolay! GPS verilerine adanmistir. Onu yine de Balik Bulucu veya diger NMEA 0183 aygitina
gore alternatif olarak yapilandirabilirsiniz...

Seri portlar, asagidaki segeneklerden birini segcerek NMEA 0183 verilerini almak igin
ayarlanabilir:

NMEA 0183 aygiti
1. “NMEA 0183 device” (NMEA 0183 aygiti)’'ni seginiz
2. [ENTER]a basiniz
3. [DOWN] (Asagi) tusuna basarak “Baud hizini ayarla” yi seginiz
4. [ENTER]a basiniz
5. Istenilen baud hizini seginiz ve [ENTER]a basiniz.
Otomatik Algilama
NMEA 0183 aygitini seri porta baglayiniz ve aygitin bulunmasini bekleyiniz — port sekmesi
mavi bir daireyle isaretlenecektir. Otomatik algila modu baud hizini otomatik olarak yapilandirir.

16.2 Seri port ¢ikisi

Harita gizici NMEA 0183 veya NMEA 2000 verisi i¢in sirasiyla seri portlariniz veya CAN'dan
¢ikis saglayabilir. Bu opsiyon seri portlarin “NMEA 0183 aygiti ” modunda mevcuttur.

Seri port igin ¢ikis saglamak igin:

1. lIstenilen seri portta [ENTER] a basiniz (A, B veya C)

2. “NMEAO0183 device” (NMEA0183 aygiti)'ni seginiz

3. [ENTER]a basiniz

4. [DOWN] (Asagi) tusuna basarak “Cikis opsiyonlari” ni seginiz
5. “Cikis opsiyonlar” sayfasini agmak igcin [ENTER] a basiniz
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6. “Cikisi aktif” digmesi tGzerinde [ENTER] a basiniz

“Cikis opsiyonlari” sayfasinda asagidakileri secebilirsiniz:

o NMEA 0183 cumleleri icin 6nek olarak NMEA konugsma kimligini

o NMEA 0183 versiyonunu (2.0, 3.0 veya 4.1)

e cikis icin NMEA 0183 ciimlelerini
NOT: “BWR and BWC” (BWR ve BWC) cikisini etkinlestirdiginizde, mesafe 10 Nm’den
yuksek oldugunda BWC (buyuk daire) ¢ikisi verilirken, 10 Nm altindaki kiigik mesafelerde
BWR (kerte hatti) ¢ikisi verilir.

16.3 Porta gelen verilerin gbrﬁntﬁlenmesi

Porta gelen verileri goriintileme islevi harita gizicinin bilgisayar terminali gibi davranmasina
ve gelen verileri alindigi gibi gésterme imkéani verir. Bu opsiyon “NMEA 0183 aygit” modunda
mevcuttur.

Ekranda sergilenen veriler anlagilamaz ise, sz konusu aksesuarlariniza yanlis girdi
parametreleri segmis olabilirsiniz... Aksesuarinizin el kitabina bakarak dogru ara yiz formati
secip segcmediginizi kontrol edin. Sayet ekran bossa, baglanti kesintiye ugramis olabilir ve
hicbir veri alinamaz. Sayfa Ustlindeki gubukta “Resume/Pause” (Devam et /Dur) digmesini
veri goéruntilemeyi durdurmak (veya durduktan sonra devam etmek icin) kullaniniz.

16.4 NMEA2000 portu

CAN bus tek bir omurga kablosundan coklu veri ve sinyalleri paylasan bir iletisim
protokoludur. Herhangi bir CAN bus aygitini omurga kablosuna baglayarak yerlesik aginizi
genisletebilirsiniz. CAN bus ile kimlikler agdaki buttin aygitlara atanabilir ve her sensoériin
durumu tespit edilebilir. Batin CAN bus aygitlari NMEA2000 agdina butlnlestirilebilir.

Bu port, CAN portu ayarlari sayfasindan acilip kapatilabilir:

1. “CAN port NMEA 2000” sekmesinde [ENTER]a basiniz
2. Portu kapatmak igin “None” (Higbiri)'ni veya agmak icin “NMEA 2000” yi seginiz
3. [ENTER] a basiniz

Port ¢ikisi islevi “NMEA 2000” modunda mevcuttur.
“Output options” (Cikis opsiyonlari) sayfasini agin

1.
2. “Enable output” (Cikisi etkinlestir) digmesinde [ENTER]a basiniz
3. Cikis icin asagidaki listeden istenilen NMEA 2000 PGN'’lerini seginiz
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16.5 Giris Yoneticisi

Farkli navigasyon verileri harita gizicinin farkl giriglerine bagl diger cihalardan alinabilir.
Giris yOneticisi birden fazla veri girisi kaynag oldugunda kullanighdir. Bu sayfada hangi
verinin hangi girise geldigini gorebilir, birden fazla kaynak oldugunda hangi kaynaktan bilgi
alinacagini segebilirsiniz.

1. “Girigler ve Baglantilar” sayfasini agin.

2. “Girig Yoneticisi” sekmesini segin.

3. lstenilen veri kaynagini segin.

4. Bu kaynagi etkinlestirmek veya devre disi birakmak icin [ENTER]'a basin.
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17. AIS

AIS bir Otomatik Tanimlama Sistemidir. AlS, deniz tasitlarinin tanimlanmasi ve yerinin
belirlenmesi igin gemilerin, diger yakindaki gemilerle, AlS baz istasyonlarla ve uydularla veri
alis verisi yapmasi suretiyle otomatik olarak izlienmesine imkan verir. AlS ile donatiimig bir
tekne Hedef olarak adlandirilir. Hedefler hakkinda bilgi AIS Alicisi tarafindan alinmakta ve
ekranda ve AlS sayfasinda goriintiilenmektedir:

1. Ana sayfalardan herhangi birinde [MENU] ye basiniz
2. “AlS’i seginiz
3. [ENTER] a basiniz.

17.1 AIS Fitreleri

Gériintiileme Menzili filtresi

Varsayilan olarak 10 NM gérintileme menzili dahilindeki bltiin hedefler hakkinda bilgi
gorintulenir. Gorintileme menzili teknenizin etrafinda Hedeflerin aktif hale geldigi menzildir.
Goruntlileme menzili igin ayarlar degistirebilirsiniz:

AIS sayfasini aginiz

“Settings” (Ayarlar) sekmesini aginiz

[ENTER] a basiniz

Menzili segmek igin [RIGHT] (sag) tusuna basin.
[ENTER]a basiniz

istenilen menzili listeden seginiz ve [ENTER] a basiniz.

2B

Sayet “Goruntileme menzili’ni devre disi birakirsaniz, AIS Alicisi tarafindan alinan buitin
hedefler, baska bir filtre uygulanmadidi takdirde goriintiilenecektir.

AIS Hedef hizi
AIS hedef hizi filtresini uygulamak igin:

AIS sayfasini aginiz

“Settings” (Ayarlar) sekmesini seginiz

[ENTER]a basiniz

“Su hizdan yavas hedefleri ihmal et” 6gesini segin
[ENTER] a basiniz

[RIGHT] (Sag) tusuna basin.

[ENTER]a basiniz.

istenilen hizi listeden seginiz ve [ENTER]a basiniz.

NGO~ ON =

Sirati segilen dederden daha yavas olan hedefleri gormeyeceksiniz.
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Sekil. 17.1 — Haritada gésterilen hat ile AlS hedefi

AIS Hedef sinifi
AIS sinifi hiz filtresini uygulamak icin haritada ve AIS Hedefleri sayfasinda goriintiilemek
istediginiz siniflar seginiz.

17.2 AIS Hedef bilgisi

AIS Hedefleri sayfasinda agagidaki bilgilere erisebilirsiniz:

o MMSI

e Son Konum
o Durum

o Cagri Isareti
¢IMO

e Varis Noktasi
o TUr

e Bayrak

o MMSI

AlS Hedef sayfasini agmak igin:
1. AIS sayfasini aginiz

2. lIstenilen AIS hedefini AIS hedefleri listesinden seginiz
3. [ENTER]a basiniz.
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Sekil 17.2 — AIS Hedef bilgisi kutusu

Bu sayfada segilen AIS hedefini izlemeye baslayabilir/durdurabilirsiniz ve hedefi haritada
tespit edebilirsiniz. imleci bir AIS hedefine yerlestirmek suretiyle, asagidaki bilgi gériintilenir:
AIS adi, MMSI, SOG, COG, CPA ve TCPA (bakiniz Sek. 17.1.2).

Harita Uzerinde AIS hedef adinin gorintilenmesini etkinlestirebilir veya devre disi
birakabilirsiniz.

1. AIS sayfasini agin ve “Ayarlar” sekmesine gelin.
2. *“Haritada AIS Hedef Adini gdster” 6gesini segin.
3. Buayari AGIP/KAPATMAK i¢in [ENTER]'a basin

AIS tam bilgi sayfasini haritadan aginiz:

1. AIS Hedef ikonunu harita lizerinde segin.
2. [ENTER]a basiniz

3. “AlS Bilgi” yi igerik menisinden seginiz
4. [ENTER]a basiniz.

AIS Hatlari
Gorlntileme menzili igcinde her AIS Hedefi izlenebilir. Hedefinin hat izi harita gizicide daha
sonra herhangi bir zamanda erisebilmek igin kaydedilebilir..

1. AIS sayfasini aginiz

Chart Plotter - User Manual 65



2. stenilen AIS hedefini AIS hedefleri listesinden seginiz
3. [ENTER]a basiniz

4. “Start Tracking” (Iizemeye basla)yi seginiz

5. [ENTER]a basini

Bitiin AIS hatlarina “AlS Tracks” (AIS izleri) sekmesinden erisilebilir.

NOT Sayet 5 dakika iginde veri alinmazsa, Hedef ekrandan ve AIS sayfasindaki hedefler
listesinden kaldirilir.
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18. Balik Bulucu

Balik Bulucu yiksek giicli bir transmiter, hassas alici ve transdiserden ibarettir... Balk
Bulucu akustik (ses) dalgasini su Gzerinden génderir. Bu dalga transdiserden dibe dogru
yol alirken, baliga, yapilara, termoklinlere (sudaki isi degisiklikleri) carpabilir. Dalga bir
nesneye(lere) carparsa belli bir miktarda dalga transdisere, nesnenin bigimi ve sekline bagh
olarak geri yansitilir. Yansitilan dalga transdisere geri donduruldigunde voltaja dénustiralir
ve alici tarafindan gliclendirilir, islenir ve gorintilemeye gonderilir.

18.1 Balik Bulucunun Ac¢ilmasi

Ekranda Balik Bulucudan gelen bilgiyi gérebilmeniz igin 6nce harita gizici portunu olusturmaniz
gerekir. Seri portlardan her birinin “Balik Bulucu” opsiyonu vardir. Ya bu opsiyonu veya
“Otomatik algila” opsiyonunu seri portta kullanabilirsiniz.

Balik Byulwaygiaarita baglandiktan ve gizici tarafindan tespit edildikten sonra bir Balik Bulucu
ikonu @‘ durum c¢ubugunda ortaya cikar. Balik Bulucunun baglantisi kesildiyse
“Baglanti kesildi ” etiketi Balik Bulucu sayfasi altinda belirir.

NOT Cizici birden fazla Balik Bulucuyu desteklemez, o nedenle seri portlarin “balik Bulucu”
opsiyonuna ayarlanmadigina emin olunuz.

18.2 Balik Bulucu tam sayfasi
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1. Durum gubugundaki Balik Bulucu ikonu Balik bulucunun bagl ve faal oldugunu ifade eder.
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10.
1.

. Renk gubugu ekranin sol tarafinda bulunan eko glclinu temsil etmek Uzere ekogramda

kullanilan renkleri gosteren renkli bir dlgektir. Cubugun uUstiindeki renk maksimum sonar
gulclinl temsil etmektedir, diger yandan gubugun alt tarafindaki renk minimum sonar rengini
temsil eder.

. Tespit edildigi derinlik degerini iceren bir balik ikonu Gorintileme Ayarlar sayfasindan
kapatilabilir.
. “Simiilasyon” etiketi ekranda sadece Balik Bulucu Simiilasyonu kapatildiginda belirmektedir

(bakiniz Par. 13)

. Su 1sisi ve derinlik degerleri, bagli bulunan bir Balik Bulucu transdiseri ile tespit edildiginde

sol alt kdsede temsil edilirfler...

. Pusula gubugu Balik Bulucu frekansi alt sagda gosterilmektedir (200, 50 veya 200/50 kHz).
. Derinlik cetveli Balik Bulucunun Uzerinde calistigr derinlik menzilini gosterir. Bu

gorintilenmekte olan alanin derinligini yansitan bir dlgektir.

. Degisken derinlik isareti (VDM) ekogramda derinlik etiketi bulunan yatay bir beyaz ¢izgidir.

[DOWNY/[UP] (Yukari/agagi tuslar bunu yukari agagi hareket ettirebilir. Etiket VDM konumunun
derinligini gdstermektedir.

. Dikey zaman igaretleyici ekogram gec¢misi boyunca [RIGHTJ/[LEFT] (sad/sol) tuslaryla

hareket ettirilebilen, ekogram tizerinde beyaz bir gizgidir.
Veri Penceresi
Transduser 1sinindan gecen balik ve alt yapilarin gegerli zaman temsili

Alttaki pusula gubugu ile veri penceresi kapatilabilir:

1. Genel Ayarlar sayfasini aginiz

2. *“Databox settings” (Veri kutusu ayarlari) sekmesini seginiz

3. “Show compass bar” (Pusula gubugunu goster” veya “Show data boxes” (Veri
kutularini goster” 6gesini seginiz

4. [ENTER]a basiniz

Balik Bulucu Ana Meniisii
[MENU] ye basiimasi asagidakilerin ayarlanmasina imkan veren Balik Bulucu sayfasi
menusuni etkinlestirir:

e frekans

e alici hassasiyeti
e menzil modu

e kazang modu

e transduser ayari
e hassasiyet

e ckran ayarlari
e Balik bulucu 6n ayarlari

Kalan menl 6geleri butin aygit sayfalariyla ortaktir: Genel Ayarlar, Sistem Mesajlari,
Simulasyon, Kullanici Kitabi.
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18.3 Ekogram gecmisi

Ekogram, transdiser tarafindan alinan yankilarin gegmisini gérmek lzere taranabilecek olan
Balik Bulucu transduseri altindaki yuzeyin yaklasik bir goriintisini sunar. Ekogrami taramak
icin:

1. Balik Bulucu sayfasini aginiz
2. [LEFT] (Sol) tusuna basin

Ekogram boyunca hareket eden beyaz gizgiyi géreceksiniz. Taranabilir gegmis sinirlidir ve
yaklasik 2048 yankiyi kapsar.

Dikey zaman isaretleyiciyi gegerli zamana déndiirmek igin sadece [CLEAR] (TEMIZLE)ye
basiniz.

Ekogram tarama segenegini devre disi birakmak igin:

Dikey zaman isaretleyicisini istenilen konuma yerlestirmek icin [[SOL] tusuna basin
“Display Settings” (Ekran ayarlari)'ni seginiz

“Ekogram Gegmisi” segilene kadar [DOWN)] (Asagi) tusuna basin

[ENTER] a basiniz

howN=

Balik Bulucu ekogramina bir Isaret yerlestirillmesi
Ekranda gosterilen ekogram gegmisinde herhangi bir yere isaret koyabilirsiniz:

Sek 18.3 — Balik Bulucu Gegmisi
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Dikey zaman isaretleyicisini istenilen konuma yerlestirmek icin [[SOL] tusuna basin
[ENTER]a basiniz

“Create Mark” (isaret Olustur)'u seginiz

[ENTER]a basiniz

H>oN =

Isaret yerlestirilir ve teknenizin tam o anda bulundugu yer kaydedilir.

Noktaya navigasyonu baslatmak icin:

1. Dikey zaman isaretleyiciyi joystickle istenilen konuma yerlestirmek Uzere hareket
ettiriniz

2. [ENTER]a basiniz

3. “Go to position” (Konuma Git)'i seginiz

4. [ENTER]a basiniz

Navigasyon, dikey zaman isaretleyicinin secildigi anda geminiz bulundugu noktaya dogru
baslayacaktir.

18.4 Frekans
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Sekil 18.4 — Cift frekansta Balik Bulucu sayfasi. Yesil sinir aktif yariyi isaret eder.

Operasyon frekansi degistirilebilir: 200, 50 veya 200/50 kHz.
Operasyon frekansini degistirmek igin:
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1. Balik bulucuda [MENU]ye basiniz
2. “Frequency kHz” (Frekans kHz) égesini seginiz
3. [ENTER]a basiniz

Cift frekansta caligirken (200/50 kHz) Balik Bulucunun sayfasi iki bélime ayrilmistir. Imleci
calismak istediginiz tarafa hareket ettiriniz:

1. [Menu]ye basiniz
2. Tekrar [Menu] ye basiniz

Aktif taraf yesil renkle cevrelenmistir ve yesil seffaf isareti aktif tarafi degistirdikten sonra
birkag saniye igin belirir.

18.5 Hassasiyet ayari

Hassasiyet menusul, Menzili, Kazanci, Yizey Guriltu Filtresi ve Hassasiyet Zaman Sabitinin
(STC) ayarlamasina imkan verir.
Balik Bulucu meniisinden Menzil ve kazanca hizl erigim:

1. Balik Bulucu sayfasinda [MENU]ye basiniz

2. “Range Mode” (Menzil Modu)'nu veya “Gain Mode” (Kazang Modu)'nu seginiz

3. [ENTER]a basiniz

4. Ortaya cikan pop-up menuden istenilen modu seginiz: Kazang igin “Automatic”
(Otomatik) veya “Manual” (Manuel)i ; Menzil igin “Automatic” (Otomatik), “Manual’
(Manuel)’i veya “Bottom Lock” (Taban Kilidi)'ni seginiz.

Manuel ve Taban Kilidi ayarlamasi Hassasiyet Sayfasinda gergeklestirilebilir:

1. Balik Bulucu sayfasinda [MENU]ye basiniz

2. “Sensitivity” (Hassasiyet)'i seginiz

3. [ENTER]a basiniz

4. Select “Range Mode” (Menzil Modu) veya “Gain Mode” (Kazang Modu)'nu seginiz
5. [ENTER]a basiniz

6. “Manual” (Manuel) 6gesini (veya Menzil Modu igin “Bottom Lock” (Taban Kilidi)'ni)
seciniz ve [ENTER]a basiniz

Degistirmek istediginiz degeri secin

[ENTER]a basiniz

Degeri ekleyiniz ve sayisal yazihm klavyesinin “Done” (Bitti) digmesine basiniz
0. [ENTER]a basiniz

=2 © ® N

Manuel Menzil Modundayken Balik Bulucunun faaliyet gosterecegi Kayma (ylizeyden sapma)
ve Derinligi belirlemek mimkuanddir.

Otomatik Menzil Modundayken Balik Bulucu, tabani ekranin alt sol tarafinda gérindr halde
tutmak igin otomatik olarak menzili belirler. Bu mod icinde Kayma (Shift), her zaman 0 a
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ayarlanir.

Taban Kilidi Modunda Balik Bulucu otomatik olarak Dip Menzili degeri tarafindan belirlenen
tabanin etrafindaki menzili otomatik olarak izler.

Sayet menzil Manuel olarak ayarlanmigsa, Balik Bulucu sayfasinda yaklastirarak/uzaklastirarak
degistirilebilir. Yaklastirma/uzaklastirma harita gizicinin ZOOM IN ve ZOOM OUT tuslari ile ve
uzaktan kumandanin tekeri ile yapilabilir.

Hassasiyet sayfasinda hassasiyet zaman sabitini ve yiizey guriltisu filtresini degistirebilirsiniz:

Hassasiyet Zaman Sabiti: bu, si§ suda sonar alicisinin kazancini azaltan, derinlik arttikca
kademeli olarak kazanci artiran, zamanla degisen kazang egrisidir. Bu, ylzey guriltisind filtre
etme amacini tagimaktadir.

Yiizey giriiltiisu filtresi: ylzey guriltisiini baskilamaya imkan veren diger yandan balik
hedeflerini gorlndr kilan ileri diizeyde bir zamanla degisen filtre uygulamasidir.

18.6 Transdiiser ayari

Balik Bulucu » Transdiiser Ayar

Omurga Baslangig 0.0 ft >

Ses Hizi Kalibrasyonu 100 % >

Suya Gére Hiz Kalibrasyonu 0% >

Su Sicakhgr Kalibrasyonu 0.00 °C >

ikinci Su Sicakligi Kalibrasyonu 0.00 °C >
I Miidahaleyi Reddetme

Sekil 18.6 — Transdliser ayar sayfasi

Transdiser ayar sayfasinda asagidakileri 6zellestirebilirsiniz:

e Tekne tabaniyla denklestirme: Ylzeyden denklestirilen transduser derinligidir. Bu,
transduserin bulundudu nokta yerine ytizeyden derinligi lgmeye imkan verir.

e Ses hizi kalibrasyonu: suyun isisi ve tuzluluguna bagli olarak su igindeki ses hizinin
kalibre edilmesini mimkan kilar ...

o Su hizi kalibrasyonu: su hizi sensori degerini kalibre eder. -10% ila +10% araligindaki
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kalibrasyon degeri transdiiserden su hizina uygulanacaktir.

e Su Isisi kalibrasyonu: su isisi sensortiniu kalibre eder. Isi 6lgen hassas bir cihazdaki
okumalari kullanarak Balik Bulucu ekraninda dogru degeri gorintilemek igin buraya
bir pozitif/negatif denklestirme (ofset) degerini girin.

e Harici su Isisi kalibrasyonu: Harici Isi sensérinu kalibre eder. Isi 6lgen hassas bir
cihazdaki okumalari kullanarak Balik Bulucu ekraninda dogru degeri gorintilemek icin
buraya bir pozitif/negatif ofseti girin.

e Parazit 6nleme: Diger Balik Buluculardan gelen parazitleri kaldirir.

18.7 Balik B. On ayarlari

Balik bulucu ayarlarinda iki én ayar mevcuttur —Balik ve Seyir. On ayarlardan birini segerek,
bu ayarlarda toplu bir degisiklik yapabilirsiniz: Kazang ve Menzil modu, STC, Balik Sembolleri
ekrani, Yizey guriltt Filtresi.

Balik 6n ayarlari asagidaki ayarlari icermektedir:

e Kazang modu = Otomatik

e Menzil modu = Otomatik

o STC = Kisa

e Balik Sembolleri = simge + derinlik
e Yiizey Gurdltu Filtresi = Kapal

Seyir 6n ayarlari asagidakileri igerir:

e Kazang modu = Otomatik

e Menzil modu = Otomatik

¢ STC = Kisa

e Balik Sembolleri = simge + derinlik
e Yiizey Gurdltu Filtresi = 4
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19. Sistem mesajlan

Sistem mesajlari (Sytem messages) sayfasi, tim Uyari mesajlari ve Alarm gegmisini,
verildikleri tarih ve saat ile birlikte listeler.

Sistem mesajlarina erigsmek igin:
1. Ana sayfalardan herhangi birinde [MENU] 6gesine basin
2. “System messages” (Sistem mesajlari) 6gesini secin
3. [ENTER] tusuna basin

Balik Bulucu

Sistem mesajlan

A Gosteriliyor Tip: Hepsi ‘den beri: 01/01/14 'e kadar: 31/12/39

Cebaebba Ebabca ICIN

12/12/16 15:27 CPA

Hedef Cebaebba Ebabca igin rota yakinlik alarmi tetiklendi. >

Caeccaba Ebbaba IGIN
CPA

12/12/16 15:27 Hedef Caeccaba Ebbaba igin rota yakinlik alarmi tetiklendi.

Baachaac Ecacca IGIN

12/12/16 15:27 CPA

Hedef Baacbaac Ecacca igin rota yakinhk alarmi tetiklendi.

Eccababa Beabca IGIN

12/12/16 15:27 SART AKTIF

Hedef Eccababa Beabca icin SART aktif tetiklendi.

12/12/16 15:27 Hedef Eccababa Beabca icin rota yakinlik alarmi tetiklendi.

V| iV V|V

Eccababa Beabca ICIN
CPA

12/12/16 15:27 _(?gg;ecca Beebce ICIN Hedef Caececca Beebce icin hedef yakinlik alarmi zaman tetiklendi. >

Sek 19 — Sistem mesajlari sayfasi
istenilen mesaji bulmak igin sistem mesajlarini filtreleyin:

e tarihe gore sirala
e tiire gore filtrele (Uyar veya Alarm)
e Tarihe gore filtrele

Listedeki sistem mesajlarinin siralamasini degistirebilirsiniz: eskiden yeniye veya tam tersi.
Ayrica bunlari tarihe gore “Since” (tarihinden beri) ve “Till” (tarihine kadar) detaylarini girerek
listeleyebilirsiniz.

Bir sistem mesajini veya tim sistem mesajlarini bir mikro SD karta kaydetmek igin:

Mikro SD karti, harita ¢izicinin mikro SD kart yuvasina takin

Sistem mesajlari sayfasini agin

Sistem mesajini segin ve [ENTER] tusuna basin

“Save message...” (Mesajl kaydet) veya “Save all messages to micro SD card” (Tim
mesaijlari mikro SD karta kaydet) 6gesini segin

5. [ENTER] tusuna basin.

NOT Butln sistem mesajlari, fabrika ayarlarina donildugdu taktirde silinecektir.

hwnN=
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20. Giincellemeler

Cihazinin yazilim strimini “Device Info” (Cihaz Bilgileri) sayfasindan kontrol edebilirsiniz.

[MENU] tusuna basin

“General Settings” (Gene Ayarlar) égesini segin
[ENTER] tusuna basin

“Device Info” (Cihaz Bilgileri) 6gesini segin
[ENTER] tusuna basin

ok wd

Yazilim giincelleme prosedurleri igin mUsteri destek merkezine danigabilirsiniz.
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21. Yerlesik Kullamei Kilavuzu

Harita gizici yazihminda yerlesik bir kullanici kilavuzu vardir. Her bir sayfanin Ana Menu
sayfasindan erigilebilir.

1. [MENU]ye basin.
2. “Kullanici Rehberi” 6gesini segin.
3. [ENTERTa basin.

Kilavuz nasil okunur

e Sayfada gezmek igin [UP-DOWN] (Yukari-Asagi) digmelerine basin.

o Onceki/sonraki sayfaya gitmek igin [LEFT-RIGHT] (Sol-Sag) diigmelerine basin

e Sayfayi yakinlastirmakigin [ZOOM IN-ZOOM OUT] (Yakinlastir/Uzaklastir) digmelerine
basin.

e Numara ile sayfa bulmak icin [ENTER]'a basin

e Kilavuzdan gikmak icin [CLEAR]'a basin.

Anahtar kelimeler nasil aranir

1. [MENUTye basin

[ENTER]a basin

3. Sanal klavye ile bir anahtar kelime girin ve “Bitti” 6gesini segin: anahtar kelimenin
isaretlendigi ilk sayfa gortintilenecektir..

4. Metin iginde isaretlenen 6nceki/sonraki anahtar kelime bulgusuna gitmek igin [LEFT-
RIGHT] (Sol/Sag) tuslarina basin.

5. Arama penceresinden ¢gikmak igin [CLEAR] (Temizle) 6gesine basin.

N
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22. Kisaltmalar ve Tanimiar

o ALT = Altitude (Yiikseklik)
GPS Anteninin orta deniz seviyesi lUzerindeki yiksekligi.

o Alter = Alternate Solution (Alternatif C6ziim) (TD Koordinat Sistemi)
TD degerlerinin cografik koordinatlara Enl/Boy dénusturiilmesinde uygulanan, kullanici tarafindan
secilen parametre. Olasi iki c6zimden hangisinin kullanilabilecegini tanimlar.

o AWA = Apparent Wind Angle (Goriinen Riizgar Agisi)
Hareketli bir noktaya kiyasla gériinen Rizgar esme agisidir (Ayrica Relative Wind Angle - Nispi
Rizgar Agisi olarak da anilir).

o AWS = Apparent Wind Speed (Goriinen Riizgar Hizi)
Hareketli bir noktaya kiyasla gériinen Rizgar esme hizidir (Ayrica Relative Wind Speed — Nispi
Rizgar Hizi olarak da anilir).

e Buoy - Samandira
Navigasyona yardimci olmak amaciyla deniz tabaninda belirli bir yere (isaretli) demirlenen yiizen
nesnedir.

e Buoys and Beacons - Samandiralar ve Fenerler
Samandiralar ve fenerler, denizcilere dnerilen veya belirlenmis rotalari, su alti tehlikelerini,
kisitlama ve ydnetmelikleri isaret etmek icin kullanilir. Uluslararasi kurallara uygun olarak 1sikli
veya Isiksiz, renklendirilmis olabilir.

o BRG = Bearing (Kerteriz)
Kuzey (Gergek veya Manyetik) ile varig noktasi arasindaki agidir. Bir karasal nokta ile Kuzey
yonine (Gergek veya Manyetik) referans bir diger nokta arasindaki yatay yon. Genellikle varig
noktasina ulagmak igin izlenmesi gereken yonu goéstermek icin kullanilir.

© COG = Course Over Ground (Zemin Uzerinde izlenen Yol)
Bir gemi tarafindan zemin uizerinde fiilen izlenen yolun yoniddir.

e Course Line - Giizergah Hatti (Zaman Hatti)
Geminin yonlendigi hattin grafik gésterimidir. Glizergah Hatti baglangic noktasi, geminin
bulundugu noktadir, bdylece zaman hatti hareketi, gemi ikonu ile senkronizedir. Glizergah hatti
“glizergah” COG (Zemin Uzerinde izlenen Yol) degeri ile verilir ve uzunlugu, SOG (Zemin
Uzerindeki Hiz) ile orantilidir.

o Default - Varsayilan
Herhangi bir menu secimi igin orijinal fabrika ayaridir. Varsayilan degerler, fabrika ayarlarindan
sonra ayarlanir

o Depth Area — Derinlik Alani
Kullanici tarafindan segcilebilen minimum ve maksimum derinlik araligi limitleri dahilindeki deniz

Chart Plotter - User Manual 77



derinligi alanlaridir. Segilen aralik disinda kalan deniz alanlari Gniform beyaz renkte doldurulur,
segilen aralik dahilinde olan deniz alanlari ise olagan ¢ok-renkli gélgelendirme ile doldurulur.
Sadece aralik dahilindeki Nokta Derinlikleri ve Derinlik Konturlari gosterilir.

e Depth Line — Derinlik Hatti
(Ayrica Batimetrik Hat olarak da anilir) Esit su derinligi noktalarini birlestiren hayali gizgi.

o Destination — Varig Noktasi
Geminin Yonlendigi noktayi harita (izerinde etiketlemek igin, varis noktasi (destination) adi verilen
oOzel bir isareti kullanabilirsiniz. Varis noktasi yerlestirildiginde, bitiin navigasyon verileri bu
noktayi referans alir.

o DPT = Depth from Transducer — Transdiiserden Sonraki Derinlik
Transdiserin altinda kalan su derinligidir. Derinlik Transdiiserinden zemine olan mesafedir.

o DST = Distance - Mesafe
Harita (izerindeki iki nokta arasindaki cografik mesafedir. Olgii birimini Nm, Sm ve Km olarak
secebilirsiniz.

o ETA = Estimated Time of Arrival — Tahmini Varig Siiresi
Bir varig noktasina veya Durak Noktasina tahmini varis siresi

o Fix — Fiks/Konum
GPS (harita giziciye bagh veya entegre) ya da diger konumlandirma sistemleri tarafindan verilen
gemi mevcut konumu.

o Fix Status — Fiks/Konum Durumu
Konum fiks sinyalinin kalitesini gosterir.

o Fuel Consumption Rate — Yakit Tiiketim Orani
Bir tekne motorunun tahmini seyir hizi referansina gére 6ngérilen tahmini yakit tiketim oranidir
(saat basina).

o GNSS = Global Navigation Satellite System — Global Navigasyon Uydu Sistemi
Uydulari baz alan herhangi bir tekil veya kombine navigasyon sistemidir. Hali hazirda mevcut olan
uydu sistemleri: GPS, GLONASS ve GPS ile GLONASS kombinasyonu.

e Goto - Git
Varis noktasini tanimlayan ve navigasyonu buna gére etkinlestiren fonksiyondur. Varis noktasi
harita (izerinde herhangi bir noktaya, mevcut bir Isaret noktasina veya én tanimli bir Rota iizerine
yerlestirilebilir.

o GPS = Global Positioning System — Global Konumlandirma Sistemi
ABD Savunma Bakanligi tarafindan isletilen uydu bazli navigasyon sistemidir. Navigasyon
cihazina glinde 24 saat, yilda 365 giin boyunca her turli hava kosulunda konum bilgisi verir.
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o HDG = Heading - istikamet
Geminin herhangi bir anda fiilen yénlenmis oldugu yatay yéndir (ayrica bakiniz COG).

o HDOP = Horizontal Dilution Of Precision — Yatay Hassasiyet Kaybi
Konumlandirma sisteminin (GPS) hassasiyetidir. HDOP degeri ne kadar kigikse, konum
belirleme hassasiyeti o kadar ylksektir.

¢ Home mode — Ana mod
Butiin operasyonlar, geminin konumunu referans alir.

e Landmarks — Belirli Noktalar
Belirli noktalar, kara tizerinde herhangi bir anit, bina, silo, kule, direk gibi belirli bir yeri veya yénu
belirlemekte kullanilan kalici objelerdir.

o Latitude - Enlem
Ekvatora paralel olarak diinyayi gevreleyen gizgilerle 0° ila 90° agiyla dlgilen, ekvatorun Kuzeyi
veya Giineyine olan agisal mesafedir.

o LAT/LON - ENL-BOYL
Diinya Ulzerinde bir konumu tanimlamak igin Enlem ve Boylam koordinatlarini kullanan koordinat
sistemidir.

e Lat/Lon Grid Enl/Boyl Agi
Paralel (Enlem) ve meridyenlerden (Boylam) olusan harita tGzerindeki ag sistemidir.

e Longitude - Boylam
Ana meridyenin (Greenwich meridyeni) Dogu veya Bati yoniindeki agisal mesafedir ve kutupta
birleserek paralellere dik olarak 0° ila 180° arasinda agilarla 6lgulr.

e Magnetic Deviation — Manyetik Sapma
Pusula karti lizerindeki kuzey gostergesinin manyetik kuzeye gore telafi edildigi yoni gosteren,
Dogu veya Bati dereceleri ile ifade edilen degerdir (Pusula kuzeyi ile manyetik kuzey arasinda
Dogu veya Bati derecesi olarak ifade edilen farktir).

e Magnetic Variation — Manyetik Dogal Sapma
Manyetik Kuzeyin gercek Kuzeye gore yoniini gostermek igin Bati veya Dogu derecesi olarak
ifade edilen, herhangi bir yerdeki cografik meridyen ile manyetik meridyen arasindaki agidir.
Noktadan noktaya ve zamana gére degismektedir (ayni noktada).

© Mark - isaret
imleg konumuna dair referans noktasidir. Tipik olarak isaret altindaki bir ikon ve etiketle temsi
edilir.

o Navigate mode — Seyir modu
isletim modu (ayrica Home-Ana mod olarak da anilir): biitiin operasyonlar geminin konumunu
referans alir. Seyir modu ayrica varig noktasinin yerlestirildigini gdstermek igin kullanilir.
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o NMEA-0183
NMEA-0183 Veri Arayiiz Standardi Amerika Ulusal Denizcilik Elektronigi Birligi tarafindan
gelistirilmistir. Cok farkli Ureticilere ait ekipmanlarin birbirlerine baglanarak bilgi alis verisinde
bulunmasina olanak taniyan uluslararasi bir standarttir.

o Pictures & Diagrams — Resimler & Diyagramlar
MAX veri formati bir veya daha fazla gorselin herhangi bir kartografik nesneye atanmasina izin
verir. Bu Resimler tipik olarak harita dahilindeki kartografik nesnelerin veya yerlerin belirlenmesi
igin kullanilir: bunlar, belirli bir liman yakinindaki bir manzara resmi, bir kdpru semboll, samandira
isareti olabilir. Kopri gibi bazi objeler lizerindeki iliskili gérsel, objenin seklini ve gesitli 6zelliklerini
temsil eden bir Diyagramla temsil edebilir (kériintin uzunlugu, yuksekligi, tipi vb.).

o Port Info — Liman Bilgisi
Liman bilgisi fonksiyonu, normal olarak iyi bir pilot kitabinda bulunan ilgili tim Guvenlik ve
Navigasyon bilgilerini iceren Liman Bilgisi veri tabaninin ve 6zel Liman Tesis Sembollerini
gosteren sunum yazilimlarinin kombinasyonu olan bir fonksiyondur.

o Ports & Services — Limanlar & Hizmetler
Gemilerin demirlemesi, yliikleme ve bosaltmasi amacina yonelik kiyi seridi boyunca yer alan
alanlardir, genellikle dalga ve riizgarlara karsi korunaklidir. Liman tesisleri iskeleler, rihtimlar,
dubalar, kuru havuzlar, vingler vb.’dir...

® Route - Rota
Segmentlerle birbirlerine bagli Durak Noktalari serisidir (Rota Ayaklari). Mevcut Rotalar arasinda
sadece bir tanesi Aktif Rotadir ve yonl gostermek lizere diiz bir ¢izgi ve kesikli noktalarla
gosterilir.

© SCALE - OLGEK
Harita Olgegini (gercek 6lglim birimi ile ifade edilen referans 6lgek biyiikligiidir) ve meveut
Harita Verisini gosterir.

o SNR = Signal to Noise Ratio — Sinyal Giiriiltii Orani
Radyo sinyali blyukligu ile glrdltu buyUklGga (yani parazitler) arasindaki orandir. SRN desibel
cinsinden ifade edilir ve GPS uydu sinyali kalitesiyle alakalidir...

© SOG = Speed Over Ground — Zemin Uzerindeki Hiz
Bir kara/zemin konumuna gore geminin hali hazirda seyahat ettigi hizdir. SOG normal olarak GPS
sensoru tarafindan saglanir.

e Spot Sounding — Nokta Derinligi
Belirli ve semalandiriimis bir konumdaki su derinligidir. Harita Gzerinde mevcut derinlik birimiyle
ifade edilen kendi degeri ile gosterilir.

e STR = Steering - Diimen
COG ile CTS arasindaki farktir. Eger COG 25° ve CTS 30° ise, bu durumda STR 5° Sagdir.
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o STW = Speed Through Water — Sudaki Hiz
Geminin suya kiyasla hizidir.

o Tide — Gel git
Okyanuslarin, kérfezlerin vb. ylizeyinde temel olarak Ay ile Diinya arasindaki yergekimi
etkilesimlerine bagli gergeklesen ylkselip algalma hareketidir.

o Tide Info — Gel git bilgisi
Herhangi bir gegmis ya da gelecek tarihteki gel git yuksekliklerini hesaplar ve bu hesabin bir yan
UriinG olarak da Maksimum ve Minimum Gel Git yliksekligini ve segilen giiniin zamani ile Glin
Batimi ve Safak zamani ile birlikte gérintller. Bazi grafik seviyelerinde harita gizici, her bir Liman
veya gel-git noktasi igim belirli VERI MEDYASININ kapsadi§i veri tabani igindeki yeni Gel Git
Elmas Semboliinu de goériintlileyecektir.

o Tracks & Routes — Hatlar & Rotalar
Denizde gemiler igin 6nerilen ve belirlenen rotalardir, trafik ayrim semalarini, serin su rotalarini
icerir.

¢ TTG = Time To Go — Varig Zamani
Mevcut hiziniza ve varig noktasina olan mesafenize bagli olarak varig noktasina tahmini ulasma
slrenizdir.

o TWA = True Wind Angle — Gergek Riizgar Agisi
Dunya Uzerinde sabit bir noktaya kiyasla Rizgarin agisidir.

o TWS = True Wind Speed — Gergek Riizgar Hizi
Duinya Uzerinde sabit bir noktaya kiyasla Rizgarin hizidir.

e Underwater Objects — Su Alti Nesneleri
Engel, enkaz, kablo hatti gibi su alti nesneleridir...

e User Point — Kullanici Noktasi
Harita Gzerinde koordinatlar ile belirleyerek yerlestirdiginiz ve ekranda bir referans sembolle
goriintiilenen (bakiniz isaret, Durak Noktasi) nesnedir.

¢ UTC = Universal Time Coordinated — Es Gudiimlii Evrensel Zaman
Bir gcok saat yayin hizmeti tarafindan kullanilan ve diinyanin dénlisiinii baz alan zaman 6&lgegidir.

e UTM = Universal Transverse Mercator — Merkator Projeksiyonu
Cogu buyik ve ara Olgekli kara topografik kroki ve haritalarinda kullanin metrik ag sistemidir.

e Variation — Dogal Sapma
Herhangi bir noktada, manyetik Kuzeyin gergek Kuzeye olan yoniinii géstermek igin Bati veya
Dogu derecesi olarak ifade edilen, manyetik ve cografik meridyenler arasindaki agidir. Noktada
noktaya ve (ayni noktada) zamana gére degisebilir.
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o VMG= Velocity Made Good — Hedefe Olan Hiz
Varis noktasi (hedef) kapama hizi... VMG, geminin mevcut hizi (SOG) ve mevcut gemi seyri ile
varis noktasina olan kerteriz arasindaki fark kullanilarak hesaplanir.

o WAAS = Wide Area Augmentation System — Genis Alan Biiyiitme Sistemi
Federal Havacilik idaresi (FAA), diger DOT (Ulastirma Bakanligi) kuruluslari ve DOD (Savunma
Bakanhgi) ile i birligi icinde GPS/SPS’i, uydu tabanh biyltme sistemi ile bliylitmektedir. Hassas
yaklasimli navigasyon lizerinden seyri desteklemek igin WAAS kullanicilarina boslukta-bir-sinyal
génderir. ik operasyon kabiliyetini sagladiktan sonra WAAS, kapsama alanini genisletmek,
hassasiyet yaklagimlarinin erisilebilirligini arttirmak, sinyal yedekliligini arttirmak ve operasyonel
kisitlamalari azaltmak igin gelecek yillar icinde kademeli olarak gelistirilecektir.

e Waypoint — Durak Noktasi
Bir kisinin seyrisefer igin planladigr herhangi bir noktadir. Durak noktalarinin birlestiriimesiyle
olusan bir dizi, Rota planini olusturur.

e Zoom-In - Yakinlastir
Daha kuguk bir alani daha detayli olarak gosterir.

o Zoom-Out - Uzaklastir
Yakinlagtirma fonksiyonuna benzer sekilde galisir ancak tersini yaparak daha genis bir alani daha
az detayli gosterir.

o XTE = Cross Track Error — Capraz Hat Hatasi
Geminin mevcut pozisyonundan, ¢ikis noktasi ile varis yeri Durak Noktalari navigasyonu
arasindaki ¢izgi (izerinde bulunan en yakin noktaya olan mesafedir.

Chart Plotter - User Manual 82



23. Teknik Ozellikier

e Boyutlar: 172.5 x 106.5 x 84.4 mm (6.8” * 4.2” * 3.3” ) with holder
e Agirlik: 350 g (12.3 0z)
o HDMI uyumlu
o Glig tuketimi: 1.2W typical
e Besleme Gerilimi: 10-35 Vdc
e Kart girisi: 1 x micro SD Card (kart dahil degildir)
e Alttan aydinlatmali klavye
e Entegre uzaktan kumanda alicisi (radio IF 2.4 Ghz)
o Waterproof IPx6
e Saklama sicakligi: -20 +80 °C
e Calisma sicakhgr: -20 +60°C
e Baglantilar:
e 1x Supply and data cable: 2 NMEA 0183 ports + external alarm
o 1x NMEA 2000
e 1x GPS: 6 pins (powered 10-35 Vdc)
o 1x Built-in HDMI video input cable (1.5m/ 4.9 1ft)
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24. Baglamsal menii diyagrami

Note In navigation means that the user is following destination of any kind (mark, WP, Route efc...)

Map background no nav*:
1. Go to

Map background in

Map background in

! navigation*: navigation (active route)*:
2. Tide Graph** / AIS Info*** 1. Stop nav 1. Stop nav
3. Save mark 2.Goto 2.Go to
4.Newroute 3. Tide Graph** / AIS Info*** 3. Tide Graph** / AIS Info***
5. New Easy routing 4. Save mark 4. Save mark
6.A-B 5. New route 5. Insert WP
7. Full Info 6. New Easy routing 6. Append WP
7.A-B 7. New route
8. Full Info 8. New Easy routing
9.A-B
10. Full Info
Track*: Track* in navigation: Route wp no nav*:
1. Go To 1. Stop nav 1. Start nav
2. Save Mark 2.GoTo 2. Start here
3. New route 3. Save Mark 3.Go To
4. New Easy routing 4. New route 4. Save mark
5. Edit Color 5. New Easy routing 5. Move
6. Hide 6. Edit Color 6. Edit position
7. Delete track 7. Hide 7. Delete WP
8. A-B 8. Delete track 8. Delete route
9. Full info 9. A-B 9. Open wp list
10. Full info 10. A-B
11. Full info

Route wp in navigation*:
. Stop nav

. Start here
Go To

Save mark
Move

. Edit position
. Delete WP

. Open wp list
. Reverse

10. A-B

11. Full info

COENOOAWN =

Route wp in navigation,

current destination™:

1. Stop nav

2. Skip WP

3. Open WP list

4. Reverse (If not first WP)
5. A-B

6. Full info

Route last WP* no nav:
. Start nav

. Start here
Go To

Save mark
Move

. Edit position

. Delete WP
Extend

. Delete route
10. Open wp list
11. A-B

12. Full info

COENOOAWN =
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Route last WP in

Route last WP in navigation,

Route leg no nav*:

navigation*: current destination*: 1. Start nav
1. Stop nav 1. Stop nav 2. Start here (next wp after the
2. Start here 2. Extend leg)
3.Go To 3. Open WP list 3. Go To
4. Save mark 4. Reverse 4.Save mark
5. Move 5 A-B 5. Insert (@ WP in the selected
6. Edit position 6. Full info point) _
7. Delete WP 6. Leg Easy routing
8. Extend 7. Delete route
9. Open wp list 8. Open wp list
10. Reverse 9. A-B .
11. A-B 10. Full info
12. Full info
Route leg in navigation*: Fishfinder: Mark no nav*:
1. Stop nav 1.Goto 1.Go To
2. Start here(next wp after the 2. Save mark 2. Move

leg) 3. Edit position
3.Go To 4. Name and description
4. Save mark 5. Color and symbol
5. Open wp list 6. New route
6. Reverse 7. New Easy routing
7.A-B 8. Delete
8. Full info 9. Move to vessel

10. A-B
11. Full info
Mark in navigation*: Ownship no nav: Ownship in navigation:
1. Stop nav 1. Start/Stop track 1. Stop Nav
2.Go To 2. Save event 2. Start/Stop track
3. Move 3. Course predictor 3. Save event
4. Edit position 4. Heading line OFF/ON 4. Course predictor
5. Name and description 5.A-B 5. Heading line OFF/ON
6. Color and symbol 6. Full Info 6. A-B
7. New route 7. Full Info
8. New Easy routing
9. Delete
10. Move to vessel
11.AB
12. Full info
Event no nav*: Event in navigation™:
1. Go To 1. Stop nav
2. Description 2.GoTo
3. Color and symbol 3. Description
4. New route 4. Color and symbol
5. New Easy routing 5. New route
6. Delete 6. New Easy routing
7.A-B 7. Delete
8. Full info 8.A-B
9. Full info

* When in simulation, also displaying “Move ship here **If Tide station ***If AIS Target
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25. Analitik indeks

A

AIS hedefi 64
AIS sinifi 64-87
ALT 77
Append WP 84
Arama 10, 43
AWA 77

AWS 77

B

Balik Bulucu Gegmisi 69
Belirli Noktalar 79

C

Capa 48-87, 49-87

Gapa alarmi 48-87, 49-87
Check route 34

C-Map 5, 13, 19, 27, 34, 43
COG 53, 65, 77, 79, 80
Course predictor 58

CPA 49, 65

D

Derinlik alarmi 48
Derinlik cetveli 68
Destination 84-87, 85-87
DST 13,21,78

Durum gubugu 12

E

Easy routing 84-87
Ekogram 69

Ekran ayarlari 68
Engeller 48, 53
Enl/Boyl 30, 35, 51, 79
Event 85

F

Fonksiyon tuslan 5
Frekans 68

G

Gel-git grafigi 45, 46
Gel-git istasyonu 45

Gemi Profili 16, 34, 55

Git 20, 21, 24, 45, 70, 78, 81
GNSS 78, 78-87

Goller 43

GPS 5, 12, 13, 15, 47, 60, 77, 78, 79,
80, 82, 83, 83-87
Grounding alarm 48-87
Giincelleme 75

Glizergah 77

H

Harici alarm 48

Harita 4, 5, 6, 7, 9, 10, 19, 20, 22, 23,
28, 31, 33, 34, 35, 39, 41, 44, 47, 48,

49, 51, 52, 53, 59, 61, 65, 67, 72, 74,
78,79, 80, 81

Harita Ayarlan 20, 59

Hassasiyet Zaman Sabiti 72

HDOP alarmi 49

Heading line 58-87

I

ilgi Noktalari 43

imleg 21, 54, 79

imleg hizi 54

Isaret 7, 43, 69, 70, 78, 79, 81

K

Kalibrasyon 8, 73
Kazang 68, 72
Kerteriz 77

Keyboard 55-87
Klavye 5, 54, 55
Kolay rota 26
Kullanici verisi 28, 40

L

Landmarks 79-87
Lat/Lon 79-87
Liman 43, 80, 81

M

Map orientation 59

Mark 84, 85

Mesajlar 48

Micro SD 83

Mikro SD 5, 19, 39, 40, 52, 53, 74
MOB 5, 8, 47

N

Navigation to a single destination
21

NMEA0183 4, 60

NMEA2000 61

0]
Olay 29
Oturma alarmi 48

P

Parazit 73
Parlakhk 55

Port 80

Pusula 8, 13, 68, 79

R

Rota izleme 25
Rota izleme opsiyonlari 25
Route following options 25

S
Sabit 29, 35, 51, 55, 59, 81
Sarj gostergesi 49

SART 49

Search 43

Seri port 60

Simiilasyon 51, 68

Sistem mesajlan 74

Sig su 48

Skip WP 84

S0G 5, 6, 9, 10, 11, 12, 13, 17, 18,
19, 21, 22, 23, 24, 25, 26, 27, 28, 29,
30, 31, 32, 33, 34, 35, 36, 37, 38, 39,
40, 41, 43, 44, 45, 47, 48, 51, 52, 53,
54, 55, 58, 59, 60, 61, 63, 64, 66, 68,
69, 70, 71, 85

Su 4, 48, 49, 50, 51, 67, 72, 73, 77,
78, 80, 81

Su hiz1 72

T
Taban Kilidi 71, 72
TCPA 49, 65

Tide graph 84
Tide station 85
Transdiiser 68, 72
TTG 21, 81

U

User data 28

uTC 11, 81

Uzaklastir 82

Uzaktan kumanda 5, 7, 8

\

Vanig yeri 82
Veri kutusu 18, 68

X

XTE 21, 48, 82

Y

Yag basinci 49
Yakinlastir 82

Yaz saati 11
Yedekleme 9, 52, 53
Yon 77

Yiizey giiriiltusi 72
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